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CTW-04 - REFERENCIA RAPIDA DOS PARAMETROS

REFERENCIA RAPIDA DOS PARAMETROS, MENSAGENS DE FALHAS E ERROS

Software: V1.1X

Aplicagéao:
Modelo:

N.° de série:
Responsavel:

Data:

/ /

I. Parametros de programacgao por ordem de ajuste

Parametro Descrigao Faixa de Valores Ajuste de| Unidade |Ajuste do|Pag
Fabrica [VEYTET4T)

PARAMETROS DO MODO DE OPERAGAO

P000 Gravagao dos Parametros 0 a 4=Sem Fungao 0 72
(EEPROM) 5=Grava Programacéo
6 a 9=Sem Funcgéo
10=Grava Ajuste de Fabrica
P002(" Malha de Controle da Corrente 0=Controle no CTW-04 0 73
de Campo -, 1=Controle Externo
P004" Modo de Operacao 0=Indefinido 0 73
1=Definido
P005"@) Tipo de Conversor 0=Unidirecional 0 73
1=Antiparalelo
P007(M Controle de Torque 0=Normal 73
(Regulador Corrente + 0
Regulador Velocidade)
1=Regulador de Corrente
P008™" Controle do Angulo de Disparo 0=Normal 0 74
1=Direto
(Sem Reguladores)
P009(" Tempo da Rampa de Desaceleragdo 0=Definido no Parametro 0 74
1=P033=0
PO11™ Saida do Reléden =0 0=Contato NF 1 74
(Normal Fechado)
1=Contato NA
(Normal Aberto)
P013 Alteragdo do Modo de Operagao 0=Nao 0 74
1=Sim
P014™ Faixa de Ajuste da Rampa 0=0 a 180 (A =1.0) 0 74
1=0 a 18 (A=0.1)
P015™" Bloqueio por Velocidade Nula O=Inativo 0 75
(Logica de Parada) 1=Ativo
P0O16(" Modo de saida do Bloqueio por 0=Saida com n,* >0 oun >0 0 75
Velocidade Nula 1=Saida com n.* > 0
P0O17(M Detetor de |, > 1, 0=Ativo 0 75
(Ver P0O71) 1=Inativo na Aceleragéo
ou Frenagem
P018™ Detetor de Falta de Tacogerador CC 0=Ativo 0 75
ou Encoder Incremental 1=Inativo
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Ajuste de Ajuste do

b cly s Fabrica Usuario [Pag

Parametro Descrigao

P024M2©)

Selegdo da Referéncia de Velocidade

0=0 a 10V (10 bits)

1=4 a 20mA (10 bits)

2=0 a 10V (12 bits)®

3=4 a 20mA (12 bits)®
4=P056 e P057

5=PE - Potenciémetro Eletrénico

76

P025 2@

Selegdo da Realimentagédo de
Velocidade

0=FCEM
1=Taco Gerador CC
4=Encoder Incremental®

76

P028?

Funcao da Entrada Al1
(Auxiliar 1)

0=Sem Funcgao

1=n, ,.* Ap6s a Rampa

2=|,* (Sinal > 0)

3=Limitagdo Externa de Corrente

76

P029("

Fungdo da Entrada Al2
(Auxiliar 2)

0=Sem Fungao
1=n, " Apds a Rampa

2=l,,” (Sinal> 0)

76

Comunicagao Serial

PO19(

Referéncia de Velocidade

0=Definida por P024
1=Serial ou Fieldbus

77

P020"

Selegao do Blogqueio Geral,
Bloqueio por Rampa e Reset de Falhas

0=DI
1=Serial ou Fieldbus

77

P021

Selegdo do Sentido de Giro

0=DI
1=Serial ou Fieldbus

77

P22

Selegdo do Comando Jog+, Jog-

0=DI
1=Serial ou Fieldbus

77

P065("

Fungéo da DI
(XC1:37)

0=Selegdo dos Ganhos do
Regulador de Velocidade:

P039, P040 ou P048, P049
1=Comandos via Serial (WEGBus)
ou DI

2=Fungbes Especiais
3=Comandos via FieldBus ou DI

77

P083("

Serial WEGBus

O=Inativa
1=Ativa em 9600

bps

78

P84

Enderego do Conversor

1 a 30

78

P085("

FieldBus

O=Inativo

1=Profibus-DP 2 I/O
2=Profibus-DP 4 1/0
3=Profibus-DP 6 1/0
4=DeviceNet 2 1/0
5=DeviceNet 4 1/0
6=DeviceNet 6 1/0

78

Po86!"

Tipo de Bloqueio com E29/E30

0=Desativar via Bloqueio Rampa
1=Desativar via Habilita Geral
2=Sem Fungao

78

Dados do Conversor

P026(1®)

Selegdo da Tensdao Nominal
de Armadura

0=230V (A_220Vca)
1=260V (U_220Vca)
2=400V (A_380Vca)
3=460V (A_440Vca/U_380Vca)
4=520V (U_440Vca)

78
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N . . . Ajuste de . Ajuste do| |

P027M® Selegdo da Corrente Nominal 0=10/20 7=190 0 A 79
de Armadura 1=50 8=265
2=63 9=480
3=90 10=640
4=106 11=1000
5=125 12=1320
6=150 13=1700
Sobrecarga [ | x t ]
Po67" Corrente de Sobrecarga — | x t 0 a 125 de P027 125 % 79
P068" Corrente Max. sem Sobrecarga — | x t 0 a 125 de P027 100 % 79
P069™ Tempo de Atuagdo — | x t 005 a 600 384 s 79
PO70" Fung&o da DO Programavel 0=I x t ou Rotor Blogueado 0 - 79
(XC1:38) 1=n = n" ou Rotor Bloqueado
2=Ponte A/ B ou Rotor Bloqueado
3=Ixt
4=n=n"
5=Ponte A/ B
PARAMETROS DE REGULAGAO
Saidas Analdgicas
P030 Fungdo da Saida AO O=n2' 8 - 81
D/A (8 bits) 1=(n,” +Al1 + A2 + JOG+
+JOG-) =n,’
2=(n,"'—n)
3=,
4=Angulo de Disparo
5=U,

6=Interrupgdes

7=Saida do Regulador de
Corrente

8=FCEM

9=Limitagdo da Corrente
em Fungéo de n

P0462“ Fungéo da Saida AO1 0=Resultado da Conversdo 0 - 81
D/A (12 bits) A/D (12 bits)

1=n,

2=(n, +Al1 +Al2 + JOG+
+JOG-)=n/

3=/
4=(n.
5=n
6=l,
7=FCEM

8=Poténcia = (FCEM x|, )
P047@@) Func&o da Saida AO2 0=Resultado da Converséao 0 - 81
D/A (12 bits) A/D (12 bits)

1=n,

2=(n," +Al1 +Al2 + JOG+
+JOG-)=n

3=1;

4=(n,"—n)

5=n

6=l,

7=FCEM

8=Poténcia= (FCEM x|, )

_n)

10
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A . . . Ajuste de i Ajuste do
Parametro Descrigao Faixa de Valores Fabrica Unidade Usuario |Pag

P078 Ganho da Saida AO 0.0 a 9.99 1.0 - 81
D/A (8 bits)
P0792¢ Ganho da Saida AO1 0.0 a 9.99 1.0 - 81
D/A (12 bits)
P0802“ Ganho da Saida AO2 0.0 a 9.99 1.0 - 81
D/A (12 bits)
Rampas
P032 Tempo de Aceleracéo 0.0 a 18.0 (P014=1) 1.0 s 82
0 a 180 (P014 =0)
P033 Tempo de Desaceleragao 0.0 a 18.0 (P014=1) 1.0 s 82
0 a 180 (P014 =0)
Referéncia de Velocidade
P034 Velocidade Minima 0.0 a 100 0.0 % 82
P037 JOG+ 0.0 a 100 0.0 % 82
P038 JOG- 0.0 a 100 0.0 % 82
P056® Referéncia de Velocidade n,* 0.0 a 100. (A = 0.1) 0.0 % 83
P57 Referéncia de Velocidade n,* 0.0 a 100. (A = 10.0) 0.0 % 83
P076® Offset da Referéncia - 999 a +999 0 - 83
Nx, Ny, Ix, N=0, N=N*
P035 Atuagdo de n = n’ 0.0 a 100 2.0 % 83
P036 Atuacdo de n = 0 1.0 a 10.0 1.0 % 83
P071 Corrente Ix 0.0 a 125 125 % 84
(Ver P017)
P072 Velocidade Ny 0.0 a 100 0.0 % 84
P073 Velocidade Nx 0.0 a 108 100 % 84
Regulador de Velocidade
P039 Ganho Proporcional 0.0 a 99.9 4.0 - 85
P040 Ganho Integral 0.0 a 2.00 0.12 s 85
P041 Ganho Diferencial 0.0 a 9.99 0.0 - 85
P048 Ganho Proporcional — P065 0.0 a 99.9 0.0 - 85
(Ver P065)
P049 Ganho Integral — P065 0.0 a 2.00 0.0 s 85
(Ver P065)
Regulador de Corrente
P042 Ganho Proporcional 0.0 a 9.99 0.26 - 85
P043 Ganho Integral (Intermitente) 0 a 999 35 ms 86
P044 Ganho Integral (Continua) 0 a 999 70 ms 86
P045 Taxa de Variago I'(dl" / dt) 0 a 999 20 ms 86
P054 Limitagdo de Corrente (+) 2.0 a 125. (A =1.0) 25.0 % 86
(Ver P028)
P055 Limitagdo de Corrente (-I) 2.0 a 125. (A =1.0) 25.0 % 86
(Ver P028)
Entradas Analégicas
P050 Ganho da Entrada Al1 0.0 a 9.99 1.0 - 86
(Auxiliar 1)
P051 Ganho da Entrada Al2 0.0 a 9.99 1.0 - 86
(Auxiliar 2)
Encoder Incremental
P052@ Freqliéncia maxima — Centena 0 a 999 0 Hz 87
P053? Fregliéncia maxima — Milhar 0 a 480 021 kHz 87
Regulador de FCEM
P031 Compensagéo de R, = P031/1000 0 a 999 0 - 87
P058 Ganho Proporcional 0.0 a 9.99 1.50 - 88

11
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A . . juste de . Ajuste do| |
Parametro Descrigao Faixa de Valores ’AFébrica
S 88

P059 Ganho Integral 0.0 a 6.00 0.25

P066 Ganho do Sinal 0.10 a 2.50 1.00 - 88
Regulador da Corrente de Campo

P060 Corrente Nominal 0.1 a 30.0 2.6 A 88

P061 Corrente Minima 0.1 a 30.0 0.6 A 88

P100 Corrente de Economia 0.0 a 30.0 0.6 A 89

P063 Ganho Proporcional 0.0 a 3.99 0.2 - 89

P064 Ganho Integral 0.0 a 3.99 0.1 S 89
Limitacdo de Corrente em funcédo de n

P074 Corrente | 2.0 a 125. 125. % 89

P075 Velocidade n, 10.0 a 100. 100. % 89

Il. Parametros de Leitura

Parj D . Faixa de Val juste de Unidad Ajuste do|
arametro escrigao aixa de Valores Fabrica nidade | ;o 40 Pag
- 90

P023 Vers&do de Software 0.0 a 9.99 -
P056 Referéncia de Velocidade — n.’ 0.0 a 100. - % 90
P057 Referéncia de Velocidade — n1’ 0.0 a 100. - % 90
P062 Corrente Campo — |, 0.0 a 30.0 - A 90
P081 Faltas de Fase por Ciclo de Rede 0 a 999 - - 90
(Centena)
P082 Faltas de Fase por Ciclo de Rede 0 a 999 - - 90
(Milhar)
P087 Referéncia de Velocidade Total — n3’ 0.0 a 100. - % 90
P088 Velocidade do Motor — n 0.0 a 110.(P025=0o0u 1) - - 90
0.0 a 150. (P025 = 4)
P089 Corrente de Armadura — |, 0.0 a 125. - % 90
P090 Tens&o de Armadura — U, 0.0 a 100. - % 91
P091 Sinal da Entrada Al1 0.0 a 100. (nAUX*) - - 91
(Auxiliar 1) 0.0 a 125. (I
0.0 a 125.(1,,)
P092 Sinal da Entrada Al2 0.0 a 100. (n,.) - % 91
(Auxiliar 2) 0.0 a 125.(I")
P093 Memdria de Falhas Ultima Ocorréncia FO02 a F10 - - 91
P094 Meméria de Falhas Segunda Ocorréncia|F02 a F10 - - 91
P095 Meméria de Falhas Terceira Ocorréncia |F02 a F10 - - 91
P096 Memodria de Falhas Quarta Ocorréncia |[F02 a F10 - - 91
P097 Sequéncia de Fases 0 =(RST) - - 91
12 = (RTS)
P098 Estado das DI’s 0 a 255 - - 92
P099 Centena do A/D (10 bits) ou 0 a 999 - - 92
A/D (12 bits) Referéncia Remota

OBS: A descrigéo das notas (1), (2), (3), (4), (5), (6), (7), (8), (9), encontram-se disponivel ao final do item "Parametros por ordem Numérica".
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[ll. Pardmetros por ordem numérica

Descricao

Faixa de Valores

Ajuste de
Fabrica

P000 Gravagao dos Parametros 0 a 4=Sem Fungéo 0 72
(EEPROM) 5=Grava Programagéo
4 a 9=Sem Fungéo
10=Grava Ajuste de Fabrica
P002" Malha de Controle da Corrente de 0=Controle no CTW-04 0 73
Campo -1, 1=Controle Externo
P004" Modo de Operagéo 0=Indefinido 0 73
1=Definido
P005"® Tipo de Conversor 0=Unidirecional 0 73
1=Antiparalelo
PoO7™" Controle de Torque 0=Normal 0 73
(Regulador de Corrente +
Regulador Velocidade)
1=Regulador de Corrente
Po0o8™" Controle do Angulo de Disparo 0=Normal 0 74
1=Direto
(Sem Reguladores)
P009™ Tempo da Rampa de Desaceleragao 0=Definido no Parametro 0 74
1=P033=0
PO11( Saida do Relé de n=0 0=Contato NF 1 74
(Normal Fechado)
1=Contato NA
(Normal Aberto)
P013 Alteracdo do Modo de Operagéo 0=Nao 0 74
1=Sim
P014M Faixa de Ajuste da Rampa 0=0 a 180 (A= 1.0) 0 74
1=0a 18 (A = 0.1)
P015™ Bloqueio por Velocidade Nula 0=Inativo 0 75
(Légica de Parada) 1=Ativo
P0O16" Modo de saida do Blogqueio por 0=Saida com n,* >0 oun>0 0 75
Velocidade Nula 1=Saida com n,* > 0
PO17M Detetorde I, > I, 0=Ativo 0 75
(Ver PO71) 1=Inativo na Aceleragéo
ou Frenagem
Po18™" Detetor de Falta de Tacogerador CC 0=Ativo 0 75
ou Encoder Incremental 1=Inativo
P019M Referéncia de Velocidade 0=Definida por P024 0 77
1=Serial ou Fieldbus
P020™ Selegdo do Blogueio Geral, Blogueio 0=DlI 0 77
por Rampa e Reset de Falhas 1=Serial ou Fieldbus
P021™ Selegéo do Sentido de Giro 0=DI 0 77
1=Serial ou Fieldbus
P022" Selegdo do Comando Jog+, Jog- 0=DlI 0 77
1=Serial ou Fieldbus
P023 Versédo de Software 0.0 a 9.99 - 90
(Leitura)
P024"M2®) Selecdo da Referéncia de Velocidade |0=(0 a 10)V (10bits) 0 76

1 = (4 a 20)mA (10bits)

2=(0 a 10)V (12bits)@

3=(4 a 20)mA (12bits)2
4=P056 e P057

5=PE — Potencidmetro Eletrénico

13
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Parametro

Descricao

Faixa de Valores

Ajuste de

Fabrica

Unidade

Ajuste do|

Usuario

Pag

P025 (N@*) Selegéo da Realimentagéo de Velocidade | 0=FCEM 0 - 76
1=Taco Gerador CC
4=Encoder Incremental @
P026 ("® Selegdo da Tensdo Nominal 0=230V (A_220Vca) 0 - 78
de Armadura 1=260V (U_220Vca)
2=400V (A_380Vca)
3=460V (A_440Vca / U_380Vca)
4=520V (U_440Vca)
P027 M® Selegdo da Corrente Nominal 0=10/20 7=190 0 A 79
de Armadura 1=50 8=265
2=63 9=480
3=90 10=640
4=106 11=1000
5=125 12=1320
6=150 13=1700
P028 (M Funcdo da Entrada Al1 0=Sem Fungéo 0 - 76
(Auxiliar 1) 1=n, . * Apés a Rampa
2= ,ux* (Sinal > 0)
3=Limitagdo Externa de Corrente
P029 M Fungéo da Entrada Al2 0=Sem Fungéo 0 - 76
(Auxiliar 2) 1=n, ., Apts a Rampa
2=1,,” (sinal>0)
P030 Fungéo da Saida AO O=n2" 8 - 81
D/A (8 bits) 1=(n, + Al1 +AI2
+JOG +JOG-)=n,
2=(n,—n)
3=IJ’
4=Angulo de Disparo
5=U,
6=Interrupgdes
7=Saida do Regulador de
Corrente
8=FCEM
9=Limitagdo da Corrente em
Fungéo de n
P031 Compensagéo de R, = P031/1000 0 a 999 0 - 87
P032 Tempo de Aceleragéo 0.0 a 18.0 (P014 =1) 1.0 S 82
0 a 180 (P014 =0)
P033 Tempo de Desaceleragao 0.0 a 18.0 (P0O14 =1) 1.0 s 82
0 a 180 (P014 =0)
P034 \Velocidade Minima 0.0 a 100 0.0 % 82
P035 Atuagdo de n = n’ 0.0 a 100 2.0 % 83
P036 Atuacdo de n = 0 1.0 a 10.0 1.0 % 83
P037 JOG + 0.0 a 100 0.0 % 82
P038 JOG — 0.0 a 100 0.0 % 82
P039 Ganho Proporcional 0.0 a 99.9 4.0 - 85
(Regulador Velocidade)
P040 Ganho Integral 0.0 a 2.00 0.12 S 85
(Regulador Velocidade)
P041 Ganho Diferencial 0.0 a 9.99 0.0 - 85
(Regulador Velocidade)
P042 Ganho Proporcional 0.0 a 9.99 0.26 - 85

(Regulador Corrente)

14
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P043 Ganho Integral 0 a 999 35 ms 86
(Intermitente) (Regulador Corrente)
P044 Ganho Integral 0 a 999 70 ms 86
(Continua) (Regulador Corrente)
P045 Taxa de Variagdo I'(dl" / dt) 0 a 999 20 ms 86
(Regulador Corrente)
P046(2@) Fungdo da Saida AO1 0=Resultado da Conversao 0 - 81
D/A (12 bits) A/D (12 bits)
1=n,
2=(n," + Al1 + Al2 + JOG+
+JOG-)=n,’
3=
4=(n,"—n)
5=n
6=1,
7=FCEM
8=Poténcia = (FCEM x |,)
P047@) Fungéo da Saida AO2 0=Resultado da Conversao 0 - 81
D/A (12 bits) A/D (12 bits)
1=n,
2=(n," + Al1 + Al2 + JOG+
+JOG-)=n,’
3=
4=(n,"-n)
5=n
6=l,
7=FCEM
8=Poténcia = (FCEM x |,)
P048 Ganho Proporcional — P065 0.0 a 99.9 0.0 - 85
(Ver P065)
P049 Ganho Integral — P065 0.0 a 2.00 0.0 s 85
(Ver P065)
P050 Ganho da Entrada Al1 0.0 a 9.99 1.0 - 86
(Auxiliar 1)
P051 Ganho da Entrada Al2 0.0 a 9.99 1.0 - 86
(Auxiliar 2)
P052 Frequéncia Maxima — Centena 0 a 999 0 Hz 87
(Encoder Incremental)
P053@ Freqliéncia Maxima — Milhar 0 a 480 021 kHz 87
(Encoder Incremental)
P054 Limitagdo de Corrente (+1) 2.0 a 125. (A =1.0) 25.0 % 86
(Ver P028)
P055 Limitagdo de Corrente (—I) 2.0 a 125. (A =1.0) 25.0 % 86
(Ver P028)
P0560 Referéncia de Velocidade n * 0.0 a 100. (A =0.1) 0.0 % 83
P0570 Referéncia de Velocidade n * 0.0 a 100. (A = 10.0) 0.0 % 83
P058 Ganho Proporcional 0.0 a 9.99 1.5 - 88
(Regulador FCEM)
P059 Ganho Integral 0.0 a 6.00 0.25 s 88
(Regulador FCEM)
P060 Corrente Nominal do Campo 0.1 a 30.0 2.6 A 88
P061 Corrente Minima do Campo 0.1 a 30.0 0.6 A 88

15
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Parametro

Descricao

Faixa de Valores

Ajuste de

Fabrica

Ajuste do|
Usuario |Péag

P062 Corrente Campo — | 0.0 a 30.0 - A 90
(Leitura)
P063 Ganho Proporcional (Regulador da 0.0 a 3.99 0.2 - 89
Corrente de Campo)
P064 Ganho Integral 0.0 a 3.99 0.10 S 89
(Regulador Corrente de Campo)
P065" Fungéo da DI 0=Selegéo dos Ganhos do 0 - 77
(XC1:37) Regulador de Velocidade:
P039, P040 ou P048, P049
1=Comandos via Serial
(WEGBUuSs) ou DI
2=Fungdes Especiais
3=Comandos via FieldBus ou DI
P066 Ganho do Sinal 0.1 a 2.50 1.0 - 88
(Regulador FCEM)
P067™" Corrente de Sobrecarga (I x t) 0 a 125 de P027 125 % 79
P068™ Corrente Max. sem Sobrecarga (I xt) |0 a 125 de P027 100 % 79
P069™" Tempo de Atuagéo (I x t) 005 a 600 384 s 79
PO70™ Fungdo da DO Programavel 0=l x t ou Rotor Bloqueado 0 - 79
(XC1:38) 1=n = n" ou Rotor Blogqueado
2=Ponte A / B ou Rotor Bloqueado
3=Ixt
4=n=n"
5=Ponte A/ B
P071 Corrente Ix 0.0 a 125. 125. % 84
(Ver P017)
P072 Velocidade Ny 0.0 a 100. 0.0 % 84
P073 Velocidade Nx 0.0 a 108. 100. % 84
P074 Corrente | 2.0 a 125. 125. % 89
P075 Velocidade n, 10.0 a 100. 100. % 89
P076® Offset da Referéncia -999 a +999 0 - 83
P078 Ganho da Saida AO 0.0 a 9.99 1.00 - 81
(8 bits)
P079@@ Ganho da Saida AO1 0.0 a 9.99 1.00 - 81
(12 bits)
P0802® Ganho da Saida AO2 0.0 a 9.99 1.00 - 81
(12 bits)
P081 Faltas de Fase por 0 a 0999 - - 90
Ciclo de Rede
(Centena) (Leitura)
P082 Faltas de Fase por 0 a 0999 - - 90
Ciclo de Rede
(Milhar) (Leitura)
P083™ Serial WEGBus 0=Inativa 0 bps 78
1=Ativa em 9600
P084™" Enderego do Conversor 1 a 30 - 78
P085" FieldBus 0O=Inativo 0 - 78
1=Profibus-DP 2 1/O
2=Profibus-DP 4 1/0
3=Profibus-DP 6 1/0O
4=DeviceNet 21/0
5=DeviceNet 4 1/0
6=DeviceNet 6 1/0
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Parametro Descrigao Faixa de Valores A{:uésbt:;c:e Unidade Adl;itéerigo Pag

P086(" Tipo de Bloqueio com E29/E30 O=Desativar via Bloqueio Rampa 0 - 78
1=Desativar via Habilita Geral
2=Sem Funcgao
P087 Referéncia de Velocidade Total — n,’ 0.0 a 100. - % 90
(Leitura)
P088 Velocidade do Motor — n 0.0 a 110. (P025=0o0u 1) - % 90
(Leitura) 0.0 a 150. (P025 = 4)
P089 Corrente de Armadura — 1, 0.0 a 125. - % 90
(Leitura)
P090 Tens&o de Armadura — U, 0.0 a 100. - % 91
(Leitura)
P091 Sinal da Entrada Al1 0.0 a 100. ( nyy') - % 91
(Auxiliar 1) (Leitura) 0.0 a 125. (I)
0.0 a 125. (lyw)
P092 Sinal da Entrada Al2 0.0 a 100. ( nyy') - % 91
(Auxiliar 2) (Leitura) 0.0 a 125.(I")
P093 Memodria de Falhas Ultima Ocorréncia FO2 a F10 - - 91
(Leitura)
P094 Memoria de Falhas Segunda Ocorréncia | FO2 a F10 - - 91
(Leitura)
P095 Meméria de Falha Terceira Ocorréncia | FO2 a F10 - - 91
(Leitura)
P096 Memodria de Falhas Quarta Ocorréncia | FO2 a F10 - - 91
(Leitura)
P097 Sequéncia de Fases 0=(RST) - - 91
(Leitura) 12=(RTS)
P098 Estado das DlI's 0 a 255 - - 92
(Leitura)
P099 Centena do A/D (10 bits) ou 0 a 0999 - - 92
A/D (12 bits) Referéncia Remota
(Leitura)
P100 Corrente de Economia de Campo 0.0 a 30.0 0.6 A 89\

Notas encontradas na Referéncia Rapida dos Parametros:

(1) Parametros do modo de operagao (somente podem ser alterados com
P004=0,se P004+0 parametrizar P013 = 1 ver capitulo 4).

(2) Disponivel somente para o modelo.

CTWXAXXXXTXFTXXXXZ

(3) Conforme o Modelo do Conversor:
CTWUAXXXXTXXXXXZ — Unidirecional;
CTWALXXXXTXXXXXZ —Antiparalelo.

(4) Selegao de P024 = 2 ou 3, P025 = 4, fungdes da P046 e P047 so
devem ser usadas nos Modelos do Conversor:
CTWXAXXXXTXXXFXZ—Full.

(5) Conforme o Modelo do Conversor:

CTWU4AXXXXT22XXXZ — Unidirecional & 220V ca;
CTWU4AXXXXT38XXXZ — Unidirecional & 380Vca;
CTWU4AXXXXT44XXXZ — Unidirecional & 440V ca;
CTWAAXXXXT22XXXZ —Antiparalelo & 220Vca;
CTWA4XXXXT38XXXZ —Antiparalelo & 380Vca;
CTWA4AXXXXT44XXXZ —Antiparalelo & 440Vca.
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IV. Indicagbes

V. Mensagens de Falhas

VI. Mensagens de Erro

18

(6) Conforme o Modelo do Conversor:

CTWX40010TXXXXXZ —10A; CTWX40190TXXXXXZ — 190A;
CTWX40020TXXXXXZ —20A; CTWX40265TXXXXXZ — 265A;
CTWX40050TXXXXXZ — 50A: CTWX40480TXOXXXXZ —480A;
CTWX40063TXXXXXZ —63A: CTWX40840TXOXXXXZ — 640A;
CTWX40090TXXXXXZ —90A; CTWX41000TXXXXXZ — 1000A;
CTWX40106 TXXXXXZ — 106A; CTWX41320TXXXXXZ — 1320A;
CTWX40125TXXXXXZ — 125A; CTWX41700TXXXXXZ —1700A.
CTWX40150TXXXXXZ— 150A:;

(7) Quando P028=3, os parametros P054 e P055 tem a fungéo de paréa-
metros de leitura.

(8) A indicagao de P076 < -100 & apresentada sem sinal (-).

(9) Os paradmetros P056 e P057 tem a fungéo de parametros de leitura da
velocidade quando P0024+4 e tem a funcao de Referéncia de Veloci-
dade (viatecla) quando P024=0a 3 ou 5.

X Representa qualquer caracter.

Indicagao Significado Pagina
FO1 DI — (BL_G) de Bloqueio Geral 89
Falha Descricao Pagina
F02 DI — (Erro_Ext) de Erro Externo (Cadeia de Defeitos) 90
Falta de Fase ou Falta de Rede: 90
Tempo < Ciclo de Rede
Falta de Rede: 90
FO03

Ciclo de Rede < Tempo < 48.0ms
Falta de Fase: Tempo Permanente

Falta de Rede: Tempo Permanente 90
F04 Falta de £15V no Cartdo de Controle 90
FO05 Subtenséo na Rede 90
FO06 Rotor Bloqueado 90
FoO7 Sobrecarga — funcéo (I x t) 90
FO08 Falta de Algum dos Sinais do TacoCC ou Encoder 90
F09 Falha na Malha da Corrente de Campo 90
F10 Falta de Sinal de Sincronismo 90
Erro Significado Pagina
E02 Problema na Conversdo (10 bits) 89
EO03 Problema no Timer 89
E04 Problema no Sinal de Sincronismo com a Rede 89
EO05 Problema na Gravagdo da EEPROM 89
E06 Erro de Programagéao 89
E25 Variavel ou Parametro Inexistente 107
E26 Valor Desejado Fora dos Limites Permitidos 107
E27 Variavel s6 de Leitura ou Comando Légico 107

Desabilitado
E28 Comunicagao Serial Inativa 107
E29, E30 Conexao FieldBus Inativa 107




CAPITULO 1

11 AVISOS DE
SEGURANCA
NO MANUAL

12  AVISOS DE
SEGURANCA
NO PRODUTO

- b

L
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INSTRUCOES DE SEGURANCA

Este manual contém as informacdes necessarias para o uso correto do
conversor CTW-04.

Ele foi escrito para ser utilizado por pessoas com treinamento ou qualifi-
cacgao técnica adequados para operar este tipo de equipamento.

No decorrer do texto serao utilizados os seguintes avisos de segurancga:

PERIGO!
A nao consideragao dos procedimentos recomendados neste aviso pode
levar a morte, ferimento grave e danos materiais consideraveis!

ATENGCAO!
A nao consideragéo dos procedimentos recomendados neste aviso pode
levar a danos materiais.

NOTA!

O texto objetiva fornecer informagdes importantes para correto entendi-
mento e bom funcionamento do produto.

Os seguintes simbolos podem estar afixados ao produto, servindo como
aviso de seguranca:

Tensoes elevadas presentes
Componentes sensiveis a descarga eletrostaticas
Nao toca-los.

Conexao obrigatdria ao terra de protegao (PE)

Conexao da blindagem ao terra
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1.3

20

RECOMENDAGOES

PRELIMINARES

PERIGO!

Somente pessoas com qualificagdo adequada e familiaridade com o
conversor CTW-04 e equipamentos associados devem planejar ou
implementar a instalagdo, partida, operacdo e manutencdo deste
equipamento.

Estas pessoas devem seguir todas as instrugdes de seguranga contidas
neste manual e/ou definidas por normas locais.

Nao seguir as instrugdes de seguranga pode resultar em risco de vida e/
ou danos no equipamento.

NOTA!

Para os propdsitos deste manual, pessoas qualificadas sao aquelas trei-

nadas de forma a estarem aptas para:

1. Instalar, aterrar, energizar e operar o CTW-04 de acordo com este
manual e os procedimentos legais de seguranca vigentes;

2. Usar os equipamentos de prote¢do de acordo com as normas
estabelecidas;

3. Prestar servigos de primeiro socorro.

PERIGO!

Sempre desconecte a alimentagéo geral antes de tocar qualquer compo-
nente elétrico associado ao conversor.

PERIGO!

Sempre desconecte a alimentagao geral antes de tocar qualquer compo-
nente elétrico associado ao inversor. Muitos componentes podem perma-
necer carregados com altas tensbes, mesmo depois que a entrada de
alimentagao CA for desconectada ou desligada. Espere pelo menos 10
minutos para garantir a total descarga dos capacitores.

Sempre conecte a carcaga do equipamento ao terra de protecéo (PE) no
ponto adequado para isto.

ATENCAO!

Os cartdes eletrdnicos possuem componentes sensiveis a descargas
eletrostaticas. Nao toque diretamente sobre componentes ou conectores.
Caso necessario, toque antes na carcaga metalica aterrada ou utilize
pulseira de aterramento adequada.

Nao execute nenhum ensaio de tensao aplicada ao conversor!
Caso seja necessario consulte o fabricante.

R

NOTA!

Conversores CA/CC podem interferir em outros equipamentos eletrdni-
cos. Siga os cuidados recomendados no capitulo 3 (Instalagdo) para
minimizar estes efeitos.

NOTA!

Leia completamente este manual antes de instalar ou operar este conversor.



CAPITULO 2

2.1

2.2
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SOBRE O MANUAL

VERSAO DE
SOFTWARE

SOBRE O CTW-04

INFORMACOES GERAIS

O capitulo 2 fornece informagdes sobre o conteldo deste manual e o seu
proposito, descreve as principais caracteristicas do conversor CA/CC CTW-04
e como identifica-lo. Adicionalmente, informagdes sobre recebimento e
armazenamento sao fornecidas.

Este manual tem 10 capitulos os quais seguem uma sequéncia logica
para o usuario receber, instalar, programar e operar o CTW-04:

Cap. 1 - Informagdes sobre seguranga;

Cap. 2 — Informagdes gerais e recebimento do CTW-04;

Cap. 3 — Informagdes sobre como instalar fisicamente o CTW-04, como
conecta-lo eletricamente (circuito de poténcia e controle);

Cap. 4 — Informagbes sobre a colocagdo em funcionamento, passos a
serem seguidos;

Cap. 5 —Informages sobre como usar a HMI (interface homem - maquina
—teclado+display);

Cap. 6 — Descrigao detalhada de todos os parametros de programagao
do CTW-04;

Cap. 7 — Informacdes sobre como resolver problemas, instrugdes sobre
limpeza e manutengao preventiva;

Cap. 8 — Descrigdo, caracteristicas técnicas e instalagdo dos equipa-
mentos opcionais do CTW-04;

Cap. 9 — Tabelas e informacgdes técnicas sobre a linha de poténcias do
CTW-04;

Cap. 10— Informacgdes sobre a garantia do CTW-04.

O propdsito deste manual é dar as informagdes minimas necessarias
para a boa utilizagdo do CTW-04. Devido a grande gama de fung¢des des-
te produto, é possivel aplica-lo de formas diferentes as apresentadas aqui.
N&o é a intencdo deste manual esgotar todas as possibilidades de apli-
cacdo do CTW-04, nem a WEG pode assumir qualquer responsabilidade
pelo uso do CTW-04 que néo seja baseado neste manual.

E proibida a reproducéo do contetido deste manual, no todo ou em par-
tes, sem a permissao por escrito da WEG.

A versao de software usada no CTW-04 é importante porque € o software
que define as fungbes e os parametros de programacao. Este manual se
refere a versao de software conforme indicado na contra capa. Por exem-
plo, a verséo 1.1X significade 1.10 a 1.19, onde o “X” s&o evolugdes no
software que ndo afetam o conteudo deste manual.

A versao de software pode ser lida no parametro P023.

A série CTW-04 destina-se ao acionamento de motores de corrente con-
tinua com excitagao independente, para variagéo e controle da velocida-
de em 1 quadrante ou 4 quadrantes (Ver Nota (1)) da curva de Torque x
Velocidade.

O CTW-04 tem como principais caracteristicas:

Opera em qualquer seqiiéncia de fase da alimentagéo (RST - RTS);
Opera em rede trifasica de freqiiéncia 50/60 Hz;

HMI (Interface Homem-Maquina);

Indicagéo das 4 ultimas falhas;

Entradas digitais isoladas (corrente bidirecional);

Saidas digitais isoladas;

Entradas analdgicas diferenciais de (O a 10)V ou/e (4 a 20)mA - 10 e 12 bits
(Ver Nota (2));

EEEREEN
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Saidas analdgicas — 8 e 12 bits (Ver Nota (4));

Saidas digitais a Relé;

Controle da corrente de campo —Ic;

Realimentagao de velocidade por : FCEM, tacogerador CC ou encoder
incremental (Ver Nota (3));

Entradas de realimentacéo por taco CC para tensbes de tacode 9 a
350Vcc;

Fonte de 24Vcc isolada disponivel para o usuario (DI's e DO’s);
Fonte de (0 a 10)V disponivel para o usuario (Al’s);
Enfraquecimento de campo— +EC (Ver Nota (4));

Alimentagado do campo até 440V;

Redes de comunicacgéao Fieldbus (Profibus-DP e DeviceNet).
Comunicacgéo serial RS-232.

EERERNEN B BERBEHRN

NOTAS!

(1) O conversor CTW-04 de 1 ou 4 quadrantes é determinado pelo cédigo
inteligente do produto:

1 quadrante — Unidirecional. Ex: CTW U4XXXXTXXXXXZ

4 quadrantes —Antiparalelo. Ex: CTW A4XXXXTXXXXXZ

(conforme descrito ainda neste capitulo Como Especificar o Modelo do
CTW-04)

(2) O conversor CTW-04 apresenta:
-4 Al's [10 bits];

-1Al  [12 bits];

-3 AO’s [8 bits];

-2 AO’s [12 bits].

Entradas e Saidas de 12 bits estao disponiveis apenas nos modelos onde
e especificado o cartdo de controle CCW4.00 - Full (F - versdo completa).
Conforme cédigo inteligente do produto.

Ex: CTW X4XXXXTXXXFXZ

(3) Para Realimentagéo de velocidade com encoder incremental o conversor
CTW-04 deve ser especificado com cartdo de controle CCW4.00 — Full
(F - versdo completa).

Ex: CTW X4XXXXTXXXFXZ

(4) A operagéo na regiao de Enfraquecimento de Campo (+EC) somente
pode ser realizada quando a realimentacao de velocidade nao for por
FCEM.

A linha de poténcias e demais informacoes técnicas estao no Capitulo 9.
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O blocodiagrama a seguir proporciona uma visao de conjunto do

o | 1
Alimentagéo Trifasica Tt C | + ]
daArmadura Fala . ~ .
(220V/380V/440V)) = t - : :— - -@ Ree(\:lllrznhjntagao de velocidade:
50/60 Hz - -
\—/[, ! 1 - Taco gerador (9a 350Vcc)
— L___1 /
v - Encoder Incremental (opcional)
-Medigso IA Médulo Tiristor -Medigdo UA ARMADURA
SCR
PE
Alimentagao Fra 3
Monofésica do Campo | !
(ad40v)s00Hz (| T . . ) '
i ! I
a == T
i - Controle IC CAMPO
R Médulo Tiristor SCR !
POTENCIA i
CONTROLE I
i
+
g RC04
PE Cartdo de Interface /Controle/Poténcia
Cartao TRF4 v
Alimentagéo Trifasica
(220V/380V/440V) A 4
50/60 Hz
oy ,Jf Alimentacéo
Sensores:
-Sincronismo
-Faltade fase
-Subtensdo
P
L] CCw4
ke — Cartao de Controle
- g Ol
HMI rrery » CPU 16 BITS "CISC" + RS-232
(Remota) == Software SuperDrive (opcional)
[e—
HMI
. @ Saidas Analdgicas
Entradas Digitais |< ¥ > * 3A0's [8 bits]
8DI's 2 AO’s [12 bits] (opcional)
Entradas Analégicas
4 Al's [10 bits] I
1Al [12 bits] E:[> ¥ g _____ ? » Sal’dgs Digitais a Relé
(opcional) 3DO’s
PC FIELDBUS: | ‘¢._' . Saidas Digitais
cLp -Profibus-DP > ¥ |< * 6D0's
sDCD -DeviceNet
(opcional)

Figura 2.1 — Blocodiagrama do Conjunto CTW-04
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2.4 ETIQUETADE IDENTIFICAGAO DO CTW-04

Versdodo
Software Revisdo de Hardware

Modelo do CTW-04

( \ . f
Dados nominais de saida da Armadura MOD.:CTWU40063TIBPEOSFZ v f.23 R 00
(Tens&o/ Corrente Continua) E’ REDE/LINE: 380Vac 514Aac 50/60HZ o o
® SAIDA/OUTPUT:0..460Vcc B3Acc E Dados Nominais de
= CAMPO/FIELD:0... 396V cc 1BAcc | Entradada Armadura
% @ (Tenséo/ Corrente Continua)
Dados nominais de saidadoCampo 2 SERIAL #: 444480 COD.: 417116785 20/01/106 =
(orséolCorene Cortne) = VAR :
=
0 =
= I|I O ATV A IR 0 I|I
1167 8 [ ¥AREEYS
Data de Fabricagao
Numero de Série
ltem de estoque WEG

Figura 2.2 — Etiqueta de identificagdo do produto

l:' NO'!'A!

A alimentacdo do Campo € monofasica e até 440V.

Posicdo da etiqueta de identificacdo no CTW-04:

VISTA FRONTAL VISTA-A
(&1 [&]
e e ] b

£ [ ) @ ®
. .

MOD..CTWU40063TI8PEOSFZ ¥ 1.23 R O00
Iii! REDE/LINE: 380Vac 514Aac 50/60HZ
@ SAIDA/OUTPUT.0..460Vcc 63Acc
x CAMPO/FIELD0... 396Vec  18Acc

x
% SERIAL #: 444480  COD.: 417116785 20/01/06

= (AN
# NN 000 0 T

MADE IN BRAZIL

Figura 2.3 — Posicdo da Etiqueta de Identificacdo

24



CAPITULO 2- INFORMACOES GERAIS

"JIONS2INS(] ©pa.ap OELIED ‘Bla|d 0D OBSISA 8|0JU0D 8p OBLE) ‘senBNLod We [enuew ‘AQZZ ap
eoIsk)l] einpewle ep ogdejuswiie 8p oegsus] ‘Yl ©p elnpewle ap 8jualiod Wod [euoloalipiun #0-ML D JosieAuo) = ZNAO4dzZzZ L 0L00rNAMLD

;1o NO2IAS (] @pal 8p oeLED Wod ewioe ojdwsxs op oinpo.d o sowlssinb s ‘ojdwexs lod
"Z elj9| e Woo
opezijeul} elas 061poo 0 oeue opuenb ‘leuoiodo owiln o 91 e1e.109 elougnbaes eusodwes so sopolsopiyousald Jes oelansp ‘sleuolodo Janl oS

‘plepuess ‘e1a|dwoo 0BsI8 A8[0.4U0D 8p ogLEe) ‘sanBnliod W |enuew ‘AQZZ
apeolse)ll] einpe e ep oedejus Wije 8p 0BSUS] ‘YOl 8p Binpeuwlle ap 81ualico W09 [euoloaipiun #0-MLD J0SI8Au0) = 7S 442210 LOOYNAMLD

:0jdwexa lod ‘[eul} ou 7 ena| e aidwas waquie)

12000 '0BIpoo 0 eulwia) Inbe ‘piepue]s 1o} 8g "sieuoiodo eI} 8s No pIepuUe]sS 0BSIS A BU BISS 10~ MLLD O 8s auljep (0 no g) sieuoiodo odwes O

ivioN <2

(snq

Cl 9p sepjes
8 epejus VO00.L = 00LL
9 [ejuswia.oul V0Z€EL = 0cEL
Ppoous V000l = 000}
was) 8|0Jju0d Y0v9 = 0190
op ogyed Y08% = 0870
op epeoyldwis V59¢ = G0
OBsIB N Y061 = 06L0
Adw3g = 3 Y0S1 = 0SL0
V§ZlL = G2lo
(snq V901 = 90L0
dd Cl 9p seples Y06 = 0600
snquold = ad 8 epejjus V€9 = €900
J8N8dIAeQ = Nd 3 |ejuswaoul QBAOVY = ¥ VO0S = 0500
plepuelg Jopoous| |oyuedsy =g OBA(BE = 8¢ Y0¢ = 0200
plepuels pJepuels =o0duelg w3 wo0) 8|0)u0Y s9Ifu| = 3 OBAOCC = & VOl = 0100

= ooueug w3 | = oouelrg w3y op oepen| sonbnod=d
:0edeouNWOY plepuelS =S op ep|dwo) ‘elnpeuy ‘epjes
obipoo Jepadsa |lewadsa ap sopay seuopdo oeslo ‘enuep ep oedejuswiy op |leUlWON oleelediuy=y| 93IM IOIVO
op |euq 2IeMyos alempieH esed ogue)) wod =0 N4 =4 op ewop| apoesug| oolseju| ajuauo) you9g| [euoldeupiun =N 108.J3AUOD
V4 (0] s) d 144 1 0L00 4 n MLO

‘¥0-M1D Od

O713dOIN O ¥AVIId103dS3 ONOD

25



CAPITULO 2- INFORMAGOES GERAIS

2.5 RECEBIMENTO Na parte externa da embalagem ha uma etiqueta de identificagéo, que é
E ARMAZENAMENTO amesma que esta afixada no CTW-04.
Verifique se:

M A etiqueta de identificagao do CTW-04 corresponde ao modelo com-
prado;

M Ocorreram danos durante o transporte.
(Caso for detectado algum problema, contate imediatamente a trans-
portadora).

Armazene em um lugar limpo e seco (temperatura entre - 25°C e 60°C e
umidade relativa do ar entre 10% e 90%).
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CAPITULO 3

INSTALACAO E CONEXAO

Este capitulo descreve os procedimentos de instalagao elétrica e mecanica
do CTW-04. As orientagdes devem ser seguidas visando o correto
funcionamento do conversor.

3.1 INSTALACAO
MECANICA

3.1.1 Ambiente A localizagdo dos conversores € fator determinante para a obtenc¢&o de
um funcionamento correto e uma vida normal de seus componentes. O
conversor deve ser instalado em um ambiente livre de:

Exposicao direta araios solares, chuva, umidade excessiva ou maresia;

Gases ou liquidos explosivos ou corrosivos;

Vibragao excessiva, poeira ou particulas metalicas/ 6leos suspensos
no ar.

Condigoes ambientais permitidas:

Temperatura: 0°C a 40°C - condi¢gdes nominais.
De 40°C a 50°C - redugéo da corrente de 1% para cada grau Celsius
acima de 40° C.

Umidade relativa do ar: 10% a 90% sem condensacao.

Altitude maxima: 1000m - condi¢gdes nominais.
De 1000m a4000m - reducao da corrente de 1% para cada 100m
acimade 1000m.

Grau de poluigao: 2 (conforme EN50178) (conforme UL508C)

Normalmente, somente poluigdo ndo condutiva.
A condensacéao nao deve causar condugéo na poluigao.

Grau de protecao: IP 00.

3.1.2 Dimensoes dos E-' NOTA!

Modelos do Para conversores instalados dentro de painéis ou caixas metalicas, prover
CTW-04 exaustao adequada para que a temperatura fique dentro da faixa permitida.

a) MEC 01 (10A a 20A)

| |
‘ A ‘ L - | p
ﬁ 0 0
i iig N\
o e @ \
—
—
—
——
]
——
—
4 ] 4 Bz N —
——

v

J‘L @ TD

- -

Figura 3.1 a) — Dimensional do Conversor CTW-04 - Mec 01
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CAPITULO 3-INSTALAGAO E CONEXAO

b) MEC 02 (50A a 125A)
\ A ‘ L - \ P
3 —— ; 51T
e s
4
b o [iiEg @ 1
-
= -
- —
L L S b T =
@ ——
1 © ® (: J
Lp] 5 L
Figura 3.1 b) — Dimensional do Conversor CTW-04 - Mec 02
NOTA!
O modelo de 50A nao possui ventilagéo forcada.
¢) MEC 03 (150A a 265A)
g | | : | | i
K3 ) E3 & | ET
EEHEE ‘m o == - EE‘
[a1] o E jny @ L
— —
@
= EN ° & 4 o
o !
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Figura 3.1 ¢) — Dimensional do Conversor CTW-04 - Mec 03

(@ NOTA!

Amecanica 03 para o modelo de 265A, nao abrange o modelo Antiparalelo
(CTWA4).
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d) MEC 04 (265A Antiparalelo)

———— : 1
=1 4 [ T

r.\:an:n ‘n:n =

®

o L - .

Figura 3.1 d) — Dimensional do Conversor CTW-04 - Mec 04

e) MEC 05 (480A a 640A)

- N s— o

a [ HL

Figura 3.1 e) — Dimensional do Conversor CTW-04 - Mec 05

]
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CAPITULO 3-INSTALAGAO E CONEXAO

f) MEC 06 (1000A)

B
H

¢

Figura 3.1 — Dimensional do Conversor CTW-04 - Mec 06

Dados do CTW-04 Dimensodes dos Modelos [mm]
Poténcia Par.afus~o Peso [kg]
In Dissipada | A B c D L H = p/ Fixagdo | CTWU4/CTWA4
[A] W]
MEC 01 10 60 230 | 320 | 20 10 270 330 | 260 M6 11,0/11,9
20 100 230 | 320 | 20 10 270 330 | 260 M6 11,0/11,9
50 203 230 | 350 | 20 10 270 380 | 300 M6 15,0/15,9
63 272 230 | 350 | 20 10 270 380 | 300 M6 17,2/18,1
MEC 02 90 316 230 | 350 | 20 10 270 380 | 300 M6 17.2/18.1
106 342 230 | 350 | 20 10 270 380 | 300 M6 17,2/18,1
125 417 230 | 350 | 20 10 270 380 | 300 M6 17,2/18,1
150 570 230 | 500 | 20 10 270 550 | 340 M6 20,7/21,0
MEC 03 | 190 780 230 | 500 | 20 10 270 550 | 340 M6 21,0/21,8
265 960 230 | 500 | 20 10 270 550 | 340 M6 23,0/
MEC 04 | 265 960 230 | 530 | 20 10 270 600 | 340 M6 /25,8
MEC 05 480 1819 230 | 600 | 20 25 270 660 | 380 M8 35,5/40,0
640 2579 230 | 600 | 20 25 270 660 | 380 M8 37,0/42,0
MEC 06 | 1000 =3400 450 | 925 | 68 15 586 950 535 M10 110,0/140,0

* O modelo 265A da MEC 03 abrange somente o CTW-04 Unidirecional. Para o Modelo 265A Antiparalelo ha uma
mecanica especifica - MEC 04, devido a variagdes nas dimensdes entre estes dois modelos.

Tabela 3.1 — Dimensbes para Instalagdo do CTW-04

NOTA!

Os Modelos 1320A e 1700A somente sao fornecidos em conjunto com o
Painel.
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CAPITULO 3-INSTALAGAO E CONEXAO

3.1.3 Posicionamento e
Fixacao

M2 ‘
o= o

o= Je=:}

Figura 3.2 — Espacos Livres para Ventilagao

A B C
MEC 01 60 mm 30 mm 100 mm
MEC 02 60 mm 30 mm 100 mm

MEC 03 100 mm 30 mm 130 mm

MEC 04 100 mm 30 mm 130 mm

MEC 05 100 mm 100 mm 130 mm

MEC 06 300 mm 100 mm 300 mm

Tabela 3.2 - Espacgos Livres Recomendados
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CAPITULO 3-INSTALAGAO E CONEXAO

Instalar o conversor na posigao vertical:

Deixar no minimo os espacos livres ao redor do conversor como na
figura 3.2 e tabela 3.2;

Nao colocar componentes sensiveis ao calor logo acima do conversor;

Se montar um conversor ao lado do outro, usar a distancia minima
2xB. Se montar um conversor logo acima do outro, usar a distancia
minimaA + C e desviar do conversor superior o ar quente que vem do
conversor de baixo;

&

Instalar em superficie razoavelmente plana;

&

Dimensodes externas, furos para fixagao etc, ver figura 3.1 e tabela 3.1;

&

Prever conduites ou calhas independentes para a separagao fisica
dos condutores de sinal, controle e poténcia (ver instalagao elétrica).
Separar os cabos do motor dos demais cabos.

Instalagao do CTW-04 em superficie:

Figura 3.3 — Procedimento de Instalagdo do CTW-04 em Superficie
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Basculagao do gabinete de controle do CTW-04:

AT

L

Figura 3.4 — Procedimento de Basculagdo do CTW-04

A
A
A

3.2 INSTALAGAO
ELETRICA

3.2.1 Conexoes de
Poténcia

5

ATENGAO!
Para informacdes técnicas e dimensionamento do CTW-04, ver capitulo 9.

PERIGO!
Este equipamento ndo pode ser utilizado como mecanismo para parada
de emergéncia.

ATENGAO!
Certifique-se que a rede de alimentacao esteja desconectada antes de
iniciar as ligacoes.

PERIGO!
As informacdes a seguir tem a intengao de servir como guia para se obter
uma instalagéo correta. Siga as normas de instalagbes elétricas aplicaveis.

ATENGAO!

Afastar os equipamentos sensiveis e fiagdo em 0,25m do conversor,
reatancia, cabos de poténcia e de sinais, entre conversor e motor. Exem-
plo: CLPs, controladores de temperatura, cabos de termopar, etc.

ATENGAO!

Observar para que a fase que estiver conectada a entrada R da eletrénica
esteja também conectada a entrada R da poténcia. Aplicar este cuidado
as demais fases.

NOTA!
Instalar Filtro RC nas bobinas dos contatores para supressao de transientes
de tenséo.
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e |
£ je=={ll)==] &0 b= Jo=]

® ® ® ) ) ®

H

e

D)

fy
N

ConectordaPoténcia—X1  Barramentos da Poténcia

Figura 3.5 — Identificacdo das Conexbes da Poténcia

3.2.1.1 Conexdes do Conector X1:1 = R-Entrada daAlimentac&o CA Trifasica do Controle

de Poténcia - X1 para X1:2 = S-—Entrada daAlimentagédo CA Trifasica do Controle
os Modelos de X1:3 = T-Entrada da Alimentagado CA Trifasica do Controle

X1:45 = EntradadaAlimentagdo CA Monofasica do campo do
10A a 640A motor

X1:6 — Saida de tensdo CC do Campo (-) do motor

X1:7 — Saida de tensdo CC do Campo (+) do motor

X1:89 = Termostato do retificador da armadura do motor

X1:10,11 = Entrada de Alimentagcdo CA monofasica para ventilagao

X1: = = Aterramento do conversor

M2 M1
Saida de Campo
Alimentagéo quofésica —_— ] \ Termostato
do Campo (até 440V) { " //

Alimentagao Trifasica
de Controle (220V/380V/440V)

Figura 3.6 — Conex6es do Conector X1 para Modelos de 10 a 640A

(= NOTA!

Nos modelos CTWX40010TXXPXSZ, CTWX40020TXXPXSZ,
CTWX40050TXXPXSZ, asvias 8, 9, 10 e 11 nao sdo montadas.

M2 é montado nos seguintes modelos:
CTWX40150TXXXXXZ, CTWX40190TXXXXXZ, CTWX40265TXXKXXZ.
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3.2.1.2 Conexoes do
Conectorde
Poténcia - X1 para os
modelos de 1000A a
1700A

3.2.1.3 Conexoes dos
Barramentos

X1:1 = R-Entrada da Alimentagéo CA Trifasica do Controle
X1:2 = S - Entrada da Alimentagdo CA Trifasica do Controle
X1:3 = T - Entrada da Alimentacao CA Trifasica do Controle
X1:4,5 = Entrada da Alimentacao CA da ventilagédo

X1:6 = Saida de tensdo CC do Campo (-) do motor

X1.7 = Saida de tensdo CC do Campo (+) do motor

X1:8,9 = Termostato do retificador da armadura do motor

X1:10,11,12 = Entrada de Alimentagao CA da ventilagdo
X1:13,14 = Sensores de ruptura dos fusiveis U.R. dos bragos da
Poténcia (F1 aF6)
X1:15,16 = Nao conectado
X1:17,18 = Nao conectado
X1:19,20,21 = Conexao dos TC’s da Poténcia
N [de uso exclusivo WEG]
X1: = = Aterramento do conversor

M3 M2 M1

Saida de Campo Termostato

TC2

Alimentagdo Monofasica {
do Campo (até440V)
Alimentagéo Trifasica R
de Controle
(220V/380V/440V)

T

Notas:

Montado M2 e M3 no CTWX41000 TXXXXXZ
Montado M1 no CTW X41320 TXXXXXZ
Montado M1 no CTW X41700TXXXXXZ

Figura 3.7 — Conex6es do Conector X1 para Modelos de 1000A a 1700A

NOTA!
No modelo de 1000A o conector X1 vai até a via 14!

R = R-EntradadaAlimentacdo CATrifasica daArmadura
S = S-EntradadaAlimentagdo CATrifasica da Armadura
T = T-EntradadaAlimentagdo CA Trifasica da Armadura
A1 = Saidadetensdo CC daArmadura (+) do motor
B1 = Saidade tensdo CC daArmadura (-) do motor

R

N —

Alimentagéo Trifasica da
Ammadura
(220V/380V/440V)

Figura 3.8 — Conexbes do Barramento X1
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3.2.2 Conexoes de
Aterramento

' ATENGCAO!
v N&o utilize o neutro para aterramento. Arede que alimenta o conversor

deve ter o neutro solidamente aterrado.

M Os conversores devem ser obrigatoriamente aterrados a um terra de
protecdo (PE). A conexao de aterramento deve seguir as normas lo-
cais. Utilize no minimo a fiagdo com bitola > 4mm?2. Conecte a uma
haste de aterramento especifica ao ponto de aterramento geral (resis-
téncia> 10 ohms). Ndo compartilhe a fiagdo de aterramento com ou-
tros equipamentos que operem com altas correntes (ex.: motores de
alta poténcia, maquinas de solda, etc).

Fazer a conexao do aterramento do controle e da poténcia do conversor
CTW-04, conforme ilustrado abaixo:

Dissipador da Poténcia

Figura 3.9 — Conex&o do Aterramento do Controle e da Poténcia

E' NOTAS!

A tensado de rede deve ser compativel com a tensdo nominal do
conversor (ver modelos na pagina 25);

Quando a interferéncia eletromagnética gerada pelo conversor for um
problema para outros equipamentos utilizar fiagao blindada ou fiagao
protegida por conduite metalico para a conexao na saida do conversor
- motor. Conectar a blindagem em cada extremidade ao ponto de
aterramento do conversor e a carcaga do motor;

Capacitores de corregao do fator de poténcia ndo sdo necessarios na
entrada e ndo devem ser conectados na saida do conversor.

Sempre aterrar a carcaga do motor. Fazer o aterramento do motor no
painel onde o conversor esta instalado, ou no préprio conversor. Afia-
¢ao de saida do conversor para o motor deve ser instalada separada
da fiagao de entrada da rede bem como da fiag&o de controle e sinal.
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3.2.3 Tabelas de Fiagcédo e

Na Tabela abaixo constam a fiagao e fusiveis da Armadura recomendados:

Fusiveis
Recomendados
Fusivel ultra- .
Fusivel ultra-
Corrente Corrente de Fiacdo da Fiacdo da L s rapido para . 2] .
Nominal da Entrada da Saida da Entrada da Alt::r‘rgaan(z:neto protegéo raggtc;géaora It d{(;zfg]s ivel
Armadura Armadura Armadura Armadura [mm?] CTWU4 e CTWA4 @25°C
[Auc] Acc] [mm’] [mm? CTWA4 A
[AAC] [ CC]

10 8,2 25 25 25 16 16 510
20 16,3 6 4 4 25 25 510
50 40,8 16 10 4 63 63 1.100
63 51.4 25 16 10 80 80 1.100
90 735 35 25 16 100 100 5.000
106 86,6 50 35 16 125 125 11.000
125 102,1 70 50 25 125 160 13.000
150 122,5 70 70 35 160 160 20.000
190 155,1 95 70 35 250 250 103.750
265 2164 150 120 70 315 315 149.000
480 391,9 3x120 2x120 120 500 550 181.000
640 522,6 3x150 2x150 150 700 700 321.000
1000 816,5 4x150 3x150 150 Disjuntor Disjuntor 600.000
1320 1078,0 5x150 4x150 2x150 Disjuntor Disjuntor 600.000
1700 1388.0 6x150 5x150 2x150 Disjuntor Disjuntor 3.000.000

Tabela 3.3 - Fiagcdo e Fusiveis Recomendados para Conexdo do Produto (Armadura)

R

!

NOTAS!

Para os modelos CTWA4XXXXTXXXXXZ —Antiparalelo devem ser usados
fusiveis ultra-rapidos também na saida da Armadura (lado CC).
Nos modelos de 1000A a 1700A, devem ser usados disjuntores como
protecao pois o conversor CTW-04 possui fusiveis internos em cada brago.

Fiacao e fusiveis do Campo recomendados:

Corrente Nominal | Corrente do Fiacio do Campo | Fusivel ultra-répido 12t do fusivel
do Conversor Campo - Ic [mm?] Acd [A%s]
[Aac] [Acc] @ 25°C
10 18 2.5 25 410
20 18 25 25 410
50 18 2.5 25 410
63 18 2.5 25 410
90 18 25 25 410
106 18 2.5 25 410
125 18 25 25 410
150 18 2.5 25 410
190 18 25 25 410
265 18 2.5 25 410
480 25 4.0 35 5.000
640 25 4.0 35 5.000
1000 25 4.0 35 5.000
1320 25 4.0 35 5.000
1700 25 4.0 35 5.000

Tabela 3.4 — Fiacdo e Fusiveis Recomendados para Conexdo do Produto (Campo)

ATENCAO!
O fusivel utilizado deve ser do tipo UR (ultra-rapido) com i% igual ou
menor que o indicado nas tabelas.
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Fiacao e fusiveis do controle recomendados:

Corrente Nominal | Corrente do Fiacdo do Fusivel de
do Conversor [Axc] | Controle [mA] | Controle [mm?] | vidro 6x32 [mA]

1021700 250 1,5 500

Tabela 3.5 — Fiagdo e Fusiveis Recomendados para Conexdo do Produto
(Controle)

(M= NOTA!

3.24 Conexoesde
Sinais e
Controle

Os valores das bitolas sdo apenas orientativos.
Para o correto dimensionamento da fiacdo levar em conta as condigbes
de instalacdo e a maxima queda de tensao permitida.

As conexdes de sinal (entradas/saidas analdgicas) e controle (entradas/
saidas digitais, saidas a relé, taco) sao feitas nos seguintes conectores
do Cartao Eletrénico de Controle CCW4, conforme apresentado na figura
3.10.

NOTA!
Etiqueta disponivel na parte interna da tampa do produto.

PROFIBUS

Al's FONTE DI's RELEDO's ENC AO's

[y L S L T S S
=

Ak | A = = o b=

22 EEEEEYz 5B HEEIENESEE 4|2/

in in =) Q:D:LU'JIC‘:—_,—_, = of o e

Y@ D@ |0 e o @ @Yo B )L e
@

XC2
1T rrrrrr1rrrrririrrrrrirrrrrrorururC
3 11 13 15 17 19 21 23 25 27 29 31 33 35 37 39 41 43 45 47

oP HHHHHHHHHHHHHHHHHHHHHHHH

Xc1 12 4 & 8 18 12 14 1

12 28 22 24 26 28 38 32 34 36 38 48 42 44 46 48

&
ujuls]ujuls]ujulu]ufujuls]uju]s]uju]u]u]uju]s

=

| I I | |
= 2= m
BNk g X @ leelolg
|4 A== T x m LRI =A==
E4D®EEEC5EESZEEE—EIIIU_?
[N - c
D||D| (& =
1 A A A A — A L N h)
AO’s TACO CC FONTE DO’s RELEDO’s ENC AO’'s

Figura 3.10 — Conectores de Sinais e Controle do Conversor CTW-04
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3.2.4.1 Descrigao das Conexdes do
Conector de sinais e Controle - XC1

Pinos | Grupo Descricao | Especificagoes XC1 Especificagoes Descrigao Grupo | Pinos
_ 2 | la (Fixa) +10V 1
4 - _ 0a+10V @ <2mA Bl B~ | 0at 10v@<toma [()nL 3
6 AO’s L\IL(F|xa) RL 25kQ . w|l | RL> 1le (-) nL 5
8 = (carga max.) o (cargamax.) (+) nR 7
D/A Resolugao: 8 bits o
10 . ~ (-)nR 9
(Programavel) D - Al's
_ 12 | (H)n 9 a 350V (diferencial) = B | 0. 20mA (t) Al 11
—I2 1 Taco [LIR—2830 jimpedancia: == 54 a 2o;mA'(5oog) CLAN 13
16 | 23 Len 302100 |30k (9 a 30\ - f (0 3 +10)V (200k) (+) Al 15
_ 18 | (:)n 100 a 350 | 100 kQ (30 a 100)V = & (-) A2 17
20 (=1 300 kQ (100 a 350)V 2 = oV 19
Entrada de ’ ﬁ % || | Entrada de ,
22 o = Alimentagéo DO’s = 9 Alimentagao DO’s +24 < 21
+24V (-) 5 ol LG24V ()
Fonte (-) E & Fonte (+)
=] &
o4 Fontes oV* & ;;%?;/dg@ <170mA b ﬂ ;rsiéll;/dg@ <170mA +24* Fontes 23
=1 ]
Ver Nota (2) B || | Ver Nota (2)
26 COM Ponto comum d_as & i Ponto comum d_as COM 25
entradas Digitais i o entradas Digitais
28 LIB Tens&o de o o BG 27
B A e I H A T X z
32 , n> ) : = = = soladas 31
DO’s 0V (ativada) & =1 Nivel alto minimo:18V LeR 1 .
34 n< : - B | i il EE ‘ 33
24V (desativada) = - Nivel baixo maximo: DI's
36 1> Inominal: 12mA =1 = || = — 3V = 35
38 I.t] n=| A©®B |Ver Nota (1) : || | Tensdo maxima: 30V | DI 37
40 R () * & || | Filtro de entrada:4,0m |J+ 39
42 RNA Capacidade dos B - - 41
44 DRO‘T'a R NF ggr&?tos [ Capacidade dos Rc 43
— | Relé rms : 'S 3
i FNA 1A oy Fe R |45
48 n=0 NA 1A n=0c 47

Tabela 3.6 — Descrigdo do Conector de Sinais e Controle — XC1

(" NOTAS!

(1) Saida a transistor em coletor aberto com diodo de roda livre;
Tensao de Saida com Iméax.: 1V;
Imax. por saida: 100mA (saida ativada) com fonte externa;
Isolada.

(2) Nao pode ser usada a fonte de +24V* interna se a corrente de carga
total for maior que 170mA.Nesse caso usar fonte externa conectando:
XC1:21 ao positivo da fonte externa;

XC1:22 ao comum dessa fonte.
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3.24.1.1 Al’s - Entradas

Analdgicas
2R, 2R,
XCt , S - —
1 3 5 7 2 11 13 15 17 19 sl
XC1 R
2R 2R,
XCi — 1
Figura 3.11 — Pinos do Conectores XC1 Figura 3.12 — Esquema Elétrico das Entradas
Referentes as Entradas Analégicas [Al’s] Analogicas [Al's]

Especificag6es:

M Fonte de alimentacao diferencial isolada para Al’s:
0a+10V @ <10mA, RL > 1kQ (carga max.).

M 04 Entradas analogicas diferenciais (nL, nR, Al1, Al2): 0V a 10V
(impedancia: 500€2), (0 a 20)mA/(4 a 20)mA (impedancia: 200kQ),
resolugao: 10 bits.

Funcgoes das Entradas Analdégicas:

XC1

Funcao

1e19

Fonte de Alimentagao Diferencial Isolada 0 a 10V:
0 a+10V @ <10mA, RL >1kQ (carga max.).

3eb

nL (Referéncia Local de Velocidade):
A programacao da faixa de variagédo da referéncia de velocidade é parametrizada em P024(0 ou 1).

7e9

nR (Referéncia Remota de Velocidade):
A programacéao da faixa de variagédo da referéncia de velocidade é parametrizada em P024 (0 ou 1).

11e13

Al1 (Entrada Auxiliar 1):
Programavel, o valor da entrada auxiliar (Al1) pode ser lido no paradmetro P091. A func&o desta entrada
é parametrizada em P028 e o ganho aplicado neste sinal, no parametro P050.

15e 17

Al2 (Entrada Auxiliar 2):
Programavel, para a entrada auxiliar (Al2), o valor pode ser lido no parametro P092. A fungéo desta
entrada é parametrizada em P029 e o ganho neste sinal, no paradmetro P051.
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[ NOTA!

Para os modelos do conversor CTW-04 onde ¢é especificado o cartdo de
controle CCW4.00 - Full (CTWX4XXXXTXXXFXZ - versao completa), a refe-
réncia remota de velocidade é parametrizada em P024 (2 ou 3) com reso-
lugdo de 12 bits.
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Configuragoes:
Para selecionar as Al'sem 0V a 10V:

Referéncia remota de velocidade (nR) = S1:1=O0FF
Referéncialocal de velocidade (nL) = S1:2=O0FF
Entrada Auxiliar (Al1) = 82:1=0FF
Entrada Auxiliar (Al2) = 82:2=0FF

E para selecionar as Al's em (0 a 20)mA/(4 a 20)mA:

Referéncia remota de velocidade (hnR) = S1:1=0N
Referéncialocal de velocidade (nL) = $S1:2=0N
Entrada Auxiliar (Al1) = S2:1=0N
Entrada Auxiliar (Al2) = 82:2=0N

Opcoes para conexao das Entradas Analégicas:

XC1

135?91113151?19I XC1 ,
m 1 3 5 7 9 1113 15 17 19
{

.

—1—
S
-
S
S

[ze]
0 [22]
Figura 3.13 — Fonte de Alimentagéo Interna com Figura 3.14 — Fonte de Alimentacdo Externa com
Potenciémetro de 5kQ Potenciémetro de 5k

XC1

.
1 3 5 7 9 11 13 15 17 19
EEEE LR
.

000

Figura 3.15 — Referéncia Externa
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3.24.1.2 DlIl's-Entradas

Digitais

XC1

23 25 27 29 31 33T 35 37 39 41 R

xci—L2l [ #Z Z:S ’<_
Xct o2
. :

H

Figura 3.16 — Pinos do Conector XC1 Referentes Figura 3.17 — Esquema Elétrico das Entradas Digitais

as Entradas Digitais [DI's]

Especificagoes:

@ 08 Entradas Digitais isoladas (BG, BR ou U, L<2R ou 11, EE, <, D,
J+, J-): 18V (nivel alto minimo), 3V (nivel baixo maximo), 30V (tenséo
maxima) e filtro de entrada de 4,0ms.

Estado das DI’s:

DI

H

Lt gt -

=B TR

COoM

COM

Figura 3.18 — Estado das DI's

Fun¢des das Entradas Digitais:

XC1 Funcéo
BG (Bloqueio Geral):
0V (Ativa) = sinaliza FO1 no display. Se o bloqueio pela légica de parada estiver inativo, desativa a saida XC1:28 (Liberado),
bloqueia a rampa e os reguladores, e, ap6s %% ciclo de rede bloqueia o disparo. Caso alguma tecla seja acionada, a indicagao
27 |de FO1 é substituida pela ultima mostrada antes de ocorrer o Bloqueio Geral.
+ 24V (Inativa) = retirando a agéo do Bloqueio Geral, havera um retardo na liberagdo da rampa de velocidade, reguladores,
disparo e na ativagao da saida digital XC1: 28 (liberado) de cerca de 0,1s. A indicagcéo do display retorna a ultima mostrada
antes de ocorrer o Bloqueio Geral.
BR ou U (Bloqueio da Rampa ou Desacelera P.E.):
29 BR (Bloqueio da Rampa) = Bloqueio rapido da rampa (P009 = 1) e Bloqueio lento da rampa (P 009 = 0). Ativa em 24V.
U (Desacelera P.E.) = Ativa em OV (P024 = 5).
O bloqueio répido/lento zera a saida/entrada da rampa respectivamente.
L&R ou f (Referéncia de Velocidade Local/Remoto ou Acelera P.E.):
31 L <R (Referéncia de Velocidade Local/Remoto) = Seleciona a origem da referéncia analégica de velocidade
(OV=remota, 24V = local)
1t (Acelera P.E.) = Ativa em + 24V
EE (Erro Externo):
33 |Esta entrada pode monitorar, por exemplo, termostato do dissipador, termostato do motor CC, queima dos fusiveis ultra-
rapidos , etc, bastando ligar em série os contatos dos sensores (OV = com defeito, 24V = sem defeito).
35 |© (Sentido de Giro):
Reverte a polaridade da referéncia de velocidade (OV = sentido horario, + 24V = sentido anti-horario).
37 DI (Entrada Digital programavel):
DI programavel via paradmetro P 065.
39 J+ (Jog +):
+ 24V —adiciona o valor positivo ajustado em P037 ao sinal de referéncia de velocidade (0V n&o atua).
41 J-(Jog-):

+ 24V —adiciona o valor negativo ajustado em P038 ao sinal de referéncia de velocidade (OV ndo atua).
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Opcoes para conexao das Entradas Digitais:

BEERREREEY
1111111

XC1

I [ I [ '
]

Figura 3.19 — Fonte de Alimentagcéo Interna [+24V]

BassaRaaH
SRR

Figura 3.20 — Fonte de Alimentagcdo Externa [-24V]

EEROEREER/
alEckEciE

XC1

IO

Figura 3.21 — Fonte de Alimentagé&o Interna [-24V]

AO’s - Saidas
Analégicas

3.24.13

XC1
2 4 & g 1@ 20

.

Figura 3.23 — Pinos do Conector XC1 Referentes as
Saidas Analégicas [AO’s]

) XC1
23 25 27 29 31 33 35 3F 39 41

lMMMM}ﬂ

Figura 3.22 — Fonte de Alimentacdo Externa [+24V]

Figura 3.24 — Esquema Elétrico das
Saidas Analégicas [AO’s]
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Especificagoes:

M 03 SaidasAnaldgicas [I, n, D/A]: sinal de saida de
0a 10V @ <2mA, RL >5kQ (carga max.), resolugao 8 bits.

Funcgoes das Saidas Analdgicas:

XC1 Funcado

Ia (Corrente da Armadura):
Mostra a corrente real da armadura, o valor € dado pela férmula:

(*1) ()
I, = Vm (2759 4
10(V)

-

N (Velocidade do motor):
Mostra a velocidade real do motor, dado pela férmula:

P )N,
10(/)

rpm

8 <L

D/A — XC1:10:

10 AO programavel via parametro P030.

(*1) Vm = Valor medido na saida analégica
(*2) Imax = 1.25 x Inominal
(*3) Nmax = Velocidade maxima do motor

Conexao das Saidas Analdgicas:

XC1

2
FElFEFEEEEE

4 & & 18 26
T

!_@*[]

Figura 3.25 — Conexdo das Saidas Analbgicas
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3.2414 Tacogerador CC

Figura 3.26 — Pinos do Conector XC1 Referentes
as Entradas do Taco CC

Notas:
(1)- Ganho de Nmax=1.0a3.5

(2) - Impedancias de Entrada:
9Va 30V= 30kQ

30V a 100V = 100k

100V a 350V = 300kQ

Figura 3.27 — Esquema Elétrico das Entradas de
Tacogerador CC (Taco CC)

Especificagoes:
M 03 Entradas diferenciais para Taco CC [(-)n 9 a 30, (-)n 30 a 100, (-)n
100 a 350] = Entrada do sinal de tens&o gerado pelo tacogerador CC.

Funcgodes das Entradas de Taco CC:

XC1 Fungéo
12 |G
Entrada diferencial positiva do sinal de tensdo do tacogerador CC.
(-)n9a30:
14 Entrada diferencial negativa do sinal de tensdo de 9 a 30V do
tacogerador CC (impedéncia: 30kQ).
(-)n 30 a 100:
16 Entrada diferencial negativa do sinal de tensdo de 30 a 100V do
tacogerador CC (impedancia: 100kQ).
(-)n 100 a 350:
18 Entrada diferencial negativa do sinal de tensdo de 100 a 350V do
tacogerador CC (impedéncia: 300kQ).
20 =+

Conexao das Entradas de Taco CC:

XC1

12 14 16 18 28

Figura 3.28 — Conexao do Taco CC
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3.24.15

46

DO’s - Saidas
Digitais

XC1

L
21 23 43 45 47

.

XC1

L
22 24 22 3@ 32 34 36 38 48 4Z 44 45 42

.

Figura 3.29 — Pinos do Conector XC1 Referentes as Saidas Digitais [DO’s]

Especificagoes:

M Fonte de alimentagao isolada para DO’s: 24V @ <170mA.

M Entrada parafonte de alimentagao externa das DO’s: +24V@11mA.

M 06 Saidas Digitais isoladas (LIB, +n, n>, n<, I>, .t | n= | A®B):
Saida a transistor em coletor aberto com diodo de roda livre, +24V
(tenséo de alimentagao), 12mA (Inominal), 1V (tensio de saida com
Imax), 100mA saida ativada (Imax. por saida com fonte externa).

M 02 Saidas Digitais a Relé + 01 Programavel (F NA, n=0 NA, RNA ou
R NF): 250 Vrms e 1A (Capacidade dos Contatos).

NOTA!

Tensdo de saida: OV (ativada), 24V (desativada).

N&o pode ser usada a fonte de +24V* interna se a corrente de carga total
for maior que 170mA.

Nesse caso usar fonte externa conectando XC1:21 ao positivo da fonte
externa e XC1:22 ao comum dessa fonte.

Saidas Digitais Isoladas:

R PTC

J—: T 2 XeT

2 DO ety

B L

Figura 3.30 - Esquema Elétrico das Saidas Digitais Isoladas [DO’s]

Saidas Digitais a Relé:

48 gen

21 1 e | N
“IRfe =t Bl fi=="

Figura 3.31 — Esquema das Saidas Digitais a Relé [DO’s]
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Funcodes das Saidas Digitais:

XC1 Funcéo
LIB (Liberado):

28 0V (enquanto nao existir alguma das falhas - F02 a F09, erros de diagnose no power-on ou atuagéo do
bloqueio geral) ou 24V (surgindo alguma das situacdes citadas).

30 +n (Sentido de Rotagao do Motor):
0V (sentido anti-horario, -n ) ou 24V (sentido horario, +n).

32 n> (n>Ny):
0V (quando a velocidade do motor > Nx) ou 24V (para velocidade < Nx). Nx é ajustado em P073.

34 n< (n<Ny):
0V (quando a velocidade do motor < Nv) ou 24V (para velocidade > Nv). N, é ajustado em PO72.
1> (IA > Ix):

36 0V (Ia > Ix) ou 24V (I < Ix). Essa fungéo pode ser inibida durante aceleragdes/frenagens ou atuar sempre
dependendo do ajuste do parametro P017. A sinalizagéo de I > Ix ocorrera apos 28,0 ms de permanéncia
nessa condic&o. Ix ajustado em PO71.

I.t | n=| A&B (Ixt e rotor bloqueado R.B., n = n*, Ponte em conduciao A<~ B):
Programavel pelo usuario via parametro P070, com as seguintes opgdes:
0 — com Ixt e o rotor bloqueado R.B.
1-n=n"eRB.
2 — ponte em conducdo A< B e R.B.
3 —Ixt
4-n=n*
5 — ponte em condugéo A<~ B
Ixt = OV (Ixt ndo esta bloqueando o conversor) ou
38 24V (o conversor esta bloqueado por atuagdo do Ixt, durante 5 minutos).
Rotor Bloqueado = 0V (n&o inibe o conversor) ou
24V (rotor bloqueado)
Sem a devida compensacgédo de RI, parametro P031, e com realimentagado de velocidade por FCEM, a
funcao rotor bloqueado nao atua.
n = n*(velocidade atingida) =0V (enquanto a diferenga percentual entre a velocidade do motor e a
referéncia de velocidade for <que o valor ajustado no parametro P035) ou 24V (para diferencgas
percentuais maiores que o valor ajustado em P035).
Ponte em conducédo A<B = 0V (ponte B, led verde da HMI) ou 24V (ponte A, led vermelho da HMI).
Fun¢des das Saidas Digitais a Relé:
XC1 Funcao
40. 42 ¢ 44 R no ou R nc (Relé Programavel — R no = NA, R nc = NF):
’ Relé programavel via atuacdo das Saidas Digitais (LIB, +n, n>, n<, [>, It | n=| A&B).
45 e 46 F no (Defeito Geral):
Relé desativado quando ocorrer erro de diagnose no power-on, ou ocorrer uma das falhas F02 a FO8
n =0 no:
Essa fungdo compara a referéncia total e o real de velocidade com o valor ajustado através de P036,
afim de indicar quando a velocidade é nula. Se:
= (P011=1)
47 e 48 n = 0 —contato aberto
n= 0 —contato fechado
= (P011 =0)
n = 0 —contato fechado
n=# 0 —contato aberto
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Opcoes para conexao das Saidas Digitais:

‘ XC1
21 23 43 45 47
ElulElElalelslsls]o] o)y
L
__ _In=0
—IF
, XC1 }R

LI LB LT
u L |_

(=]

Figura 3.32 — Fonte de Alimentacéo Interna (+24V)

XC1

21 23

43 45 47
7 0 O O i i el (o i i

XC1

22 24 28 30 32 34 36 38 48 42 44 46 48
(o] ] [m]u]u]s

LI
—:‘

(=]

Figura 3.33 — Fonte de Alimentagdo Externa (+24V)

.
[zt

£ [0
I 1

Figura 3.34 — Fonte de Alimentacdo Externa (+24V) e Conexao Externa de Relés

3.2.4.2 Descrigao das
Conexbes do
Conector de sinais e
Controle - XC2

NOTA!

R

EEEEEEREEEEEE
I
40}”=0
IF
22 24 28 38 32 34 J6 38 48 42 44 46 438
i o i i I I
T 11 T

O conector de sinais e controle — XC2 esta disponivel apenas nos modelos
do conversor CTW-04 onde é especificado o cartdo de controle CCW4.00
- Full (F - versao completa). Conforme cédigo inteligente do produto.

Ex: CTWX4XXXXTXXXFXZ
Pinos Grupo Descrigao Especificagao Especificagao Grupo Descricao Pinos
Alimentagao Alimentagao
externa Encoder: XC2 externa Encoder:
0a+5Vv 0a+5V +5Vou
2 Encoder ov (S3 = ON) - [S3 = ON] Encoder +@a 15V 1
0+(8 a 15)V r » 0+(8 a 15)V
(S3 = OFF) ES - [S3 = OFF]
4 - AO1 0az10V@ B ~ 0a 10V @ +AO1 3
<2mA <2mA
AO’s RL > 5kQ RL >5kQ AO’s
(12 bits) (carga max.) (carga max.) [12 bits]
6 - AO2 Resolugéo: Resolugo: +AO2 5
12 bits 12 bits
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Tabela 3.7 — Descrigdo do Conector de Sinais e Controle — XC2
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3.24.2.1 Alimentacao

Externa do
Encoder
Xc2
ny
S3(1)
Vce S3(2)
+8a+15| OFF
5 ON
Figura 3.35 — Pinos do Conector XC2 Referentes a Figura 3.36 — Conexao da Fonte de Alimentagdo Externa para o
Alimentagdo do Encoder Encoder

Especificagoes:

M Entradad

afonte de alimentagéo externa para o Encoder:

+5V ou +8V a +15V/220mA.

XC2

Fungéao

Entrada (+) da Fonte de Alimentacdo do Encoder

Entrada (-) da Fonte de Alimentacdo do Encoder

[~ NOTA!

O encoder deve ser alimentado por uma fonte externa. Caso essa alimen-
tacéo seja de 5V, colocar a chave S3 = ON (S3: 1 e 2), mas, se a
alimentagéao for de +8V a +15V mudar a chave para S3: OFF (S3:1e2).
O padrao de fabrica da chave S3 = OFF (S3: 1e2).

3.24.22 AO’s 12 bits -
Saidas
Analdgicas de
12 bits

Figura 3.37 — Pinos do Conector XC2 Referentes
as Saidas Analdgicas de 12 bits

R, R,
~— —
": Rou AO 5
c—— 4
R, R, A

Figura 3.38 — Esquema Elétrico das Saidas Analdgicas
(AO’s 12 bits)
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Especificagoes:

M 02 Saidas Analdgicas diferenciais (AO1 e AO2): sinal de saida de
0a+10V @ <2mA, RL > 5kQ (carga max.), resolucao 12 bits.

M Tolerancia do circuito = £1mV.

Fung¢des das Saidas Analégicas:

XC2 Fungéo
AO1 - Saida Analégica de 12 bits Programavel: (0 a £10)V
3ed Programavel via parametro P046. O ganho da saida analdgica

AO1 é parametrizado em P079.

AO2 - Saida Analégica de 12 bits Programavel: (0 a +10)V
5e6 Programavel via parametro P047. O ganho da saida analdgica
AO2 é parametrizado em P080.

NOTA!
Os trimpots das AO’s s&o ajustados pela WEG:

AO1 RA1 ajuste de ganho
RAZ2 ajuste de offset
RAS ajuste de ganho
Ao RA4 ajuste de offset

Tabela 3.8 — Trimpots ajustados pela WEG

Conexao das Saidas Analégicas:

XC2 | XC2 XC1
303 4 & bl

Figura 3.39 — Conex&o das Saidas Analogicas de 12 bits
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3.2.4.3 Descrigao do

Conector de
comunicacao serial
RS-232 — XC3 Y 6 o TX
RTS g2 5 wov
3 4 RX

Figura 3.40 — Conector de Comunicagdo Serial RS-232 — XC3

Pode-se comandar, parametrizar e supervisionar o CTW-04 através da
interface serial RS-232. O protocolo de comunicagao é baseado no tipo
pergunta/resposta conforme normas ISO 1745, ISO 646, com troca de
caracteres do tipo ASCII entre os conversores e um mestre (controlador
da rede - pode ser um CLP, PC, etc). A taxa de transmissao maxima é
9600 bps. A interface serial RS-232 é ponto a ponto, ndo é isolada
galvanicamente do OV (o qual esta aterrado na eletrénica do conversor) e
permite distancias de até 10m.

A conexao da comunicacéao serial RS-232 é feita através do conector
RJ12 — XC3, disponivel no cartédo de controle CCW4, via cabo serial.
Para mais detalhes da comunicagéo serial ver capitulo 8.

3.2.4.4 Descri¢ao da Conexao
do Conector de
Encoder Incremental — XC4

@ NOTA!

O conector de sinais e controle — XC4 esta disponivel apenas nos mode-
los do conversor CTW-04 onde é especificado o cartdo de controle CCW4.00
- Full (F - versao completa). Conforme cédigo inteligente do produto.

Ex: CTWXAXXXXTXOOFXZ

Nas aplicagdes que necessitam de maior precisdo de velocidade é ne-
cessaria a realimentagao da velocidade do eixo do motor através de Encoder
Incremental.

ENCODER

Figura 3.41 — Conector do Encoder Incremental — XC4

O Encoder a ser utilizado deve possuir as seguintes caracteristicas:

=

Tensao de alimentacdo: +5V ou +8V a +15V, com consumo menor
que 200mA,;

2 canais em quadratura (90°) + pulso de zero com saidas complemen-
tares (diferenciais): SinaisA, A, B,B’, Ze Z’;

Circuito de saida tipo “Linedriver” ou “Push-Pull” (+5 a +15V);
Circuito eletronico isolado da carcaga do encoder;

Numero de pulsos por rotagao recomendado: 1024 ppr.

=

HEE
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Seqliéncia necessaria dos sinais do Encoder (motor girando no sentido
horario):

Figura 3.42 — Seqliéncia Necessaria dos Sinais do Encoder

Na montagem do Encoder ao motor seguir as seguintes recomendacgdes:

Acoplar o encoder diretamente ao eixo do motor (usando um
acoplamento flexivel, porém sem flexibilidade torsional);

Tanto o eixo quanto a carcaga metalica do encoder devem estar
eletricamente isolados do motor (espagamento minimo: 3 mm);
Utilizar acoplamentos flexiveis de boa qualidade que evitem
oscilagdes mecanicas ou “backlash”;

Para a conexéo elétrica utilizar cabo blindado, mantendo-o tdo longe
quanto possivel (>25cm) das demais fiagdes (poténcia, controle, etc.).
De preferéncia, dentro de um eletroduto metalico.

&

&

&

Entrada do Encoder Incremental:

Conector I:I)'\I?Q Macho - Descrigao

XC4 n XC4
PE . P —
16 19

12 A
13 A
14 +5V ou
+8V a+15V
15 =
ENCODER-IN 16 COM
17 zZ
18 Z
19 B’

Figura 3.43 — Pinos do conector XC4 referentes a Entrada do Encoder Incremental (conector superior DB9 Macho - IN)

A conexao ao conversor é feita através do conector XC4 (Conector
superior Macho DB9 - IN) do cartao de controle CCW4;

A alimentagao do Encoder é feita por uma fonte externa de +5V ou
+8V a +15V/220mA (XC2:1 e XC2:2), conforme conex&o descrita na
figura 3.37;

Referéncia ao terra via capacitor de 1uF em paralelo com resistor de
1kQ;

A terminagéao da rede possui impedancia RC série, onde
C=470pF e R=2490;

Apresenta 2 canais em quadratura (90°) + pulso de zero com sinais
complementares diferenciais (A,A,B,B’, Ze Z’).

NOTA!

Se a alimentagao externa for de +5V, colocar a chave S3 =ON (S3:1e
2), mas, se a alimentagao for de +8V a +15V mudar a chave para
S3=OFF (S3:1 e 2).0 padréo de fabrica da chave S3 = OFF (S3:1 e 2).
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Repeticdo do Encoder Incremental:

XC4
Conector DB9 Fémea s .
IN - OUT Descrigéo
o5 XC4 o1 01 B
02 A
- 03 A
@ ouT @ FEMEA o4 5V a 15V
09 06 05 =
06 CoM
ENCODER ENCODER -OUT o7 zZ
08 Z
09 B

Figura 3.44 — Pinos do conector XC4 referentes a Repetigdo do Encoder Incremental (conector inferior DB9 Fémea - OUT)

A conexéo da repeticdo do encoder é feita através do conector XC4
(conector inferior Fémea DB9 - OUT) do cartédo de controle CCW4;

A alimentacéo do circuito de repeticdo do encoder é feita por uma
fonte externa de +5 a +15V via conector DB9 (XC4:04 e XC4:06);
Consumo 200mA @ 15V;

Referéncia ao terra via capacitor de 1uF em paralelo com resistor de
1kQ;

Disponibiliza, 2 canais em quadratura (90°) + pulso de zero com sai-
das complementares diferenciais (A, A, B, B’, Z e Z'), e circuito de
saida tipo “Linedriver” ou “Push-Pull” (+5 a +15V).

[ NOTA!

Durante a colocagao em funcionamento € necessario programar os
parametros a seguir para operar com realimentag¢ao de velocidade por
Encoder Incremental:

B

=

P025 = Tipo de realimentagao de velocidade = 04.

P052, P053 = Freqiiéncia maxima do taco de pulsos (FTM):

Ajustar de acordo com o nimero de pulsos por rotacao do encoder (ppr)
e a velocidade maxima do motor (Vmm).

Exemplo: Encoder com 1024 ppr e Vmm = 2100 rpm, entao:

FTM = %-4 -1024 =143 360 pulsos

Sendo assim: P053 = 143 e P052 = 360.

Exemplo da pinagem de cabo de encoder HS35B — Dynapar:

Para outros modelos de Encoder verificar a conex&o correta da pinagem
para atender a seqliéncia necessaria.
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Conector Encoder Conector XC4
Vemelho
A A Azul 3 A
H A Amarelo 2 A
B BB' Verde 1 B
I Cinza 9 B!
C z 8 z
7 Rosa 7 -
d Branco
D V. Marron 4 +V
F CcoM 6 COM
E NG Malha 5 =
G =
@]
@
le J
¥ il

Comprimento maximo recomendado: 100m

Figura 3.45 — Cabo de encoder HS35B Dynapar

Posicao dos elementos de ajuste:

—’ G x ? .
-
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! @j‘ N1 |% e Ry e Q sofl] [ oo
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o
il BLDISP
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N20
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O 5 : rRTD
71 R e, Bl = 19
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I IﬁilﬂirD
9 1 ©
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e
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Ene_ A
ENC BD
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Figura 3.46 — Posicdo dos Elementos de Ajuste
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3.2.5 Conexoesdo Conversor As Figuras a seguir mostram as conexdes gerais do conversor CTW-04
CTW-04 de acordo com os modelos da linha:

@NN;L 0] @N’\ﬁa 1)

XC7 Xc7 XC10 XC10
TRF4 CCW4.XX = RCO4A XX
XC8 XCt
XC8 Xc1 Xxca XCc1
[
|
RCO4A XX Nota (2)
XC15: XC12: XC13: XC12: XC13: XC12: XC13: XC14:
2 3 4 15 12 45 10 6 3 2 1 13 14 2 10
— — — — — i
A
V1 V8 V3 V10 V5 V12
Nota (1) Nota (2) Nota (2) Nota (2)
TC1'
S C — L -
TG Lycp ]
* Nota (2) ota (2) Nota (2)
ARMADURA
V2 V9 Va4 Vi1 V6 V13
B2
_—_ _— A _—i_ _—_ 4 _—i_
XC12: XC13; XC12: XC13: XC12: XC13:
4 5 15 12 6 3 fn 10 13 12 2 1
XC14: XC14: XCl4:  XCl4: O,
RCO4AXX  Nota (2)

13 12 6 15 14 XC16:1 XC16:2
—

Nota (3)
Montado TC1' no CTWX40020 TXXXXXXZ :
Montado TC1' no CTWX40050 TXXXXXXZ
Montado TC1', M1 e F14no CTWX40063TXXXXXXZ
Montado TC1', M1 e F14 no CTWX40090 TXXXXXXZ
Montado TC1', M1 e F14 no CTWX40106 TXXXXXXZ
Montado TC1', M1 e F14 no CTWX40125TXXXXXXZ
Montado TC1', M1, M2 e F14 no CTWX40150 TXXXXXXZ X14  Or-0X15
Montado TC1', M1, M2 e F14 no CTWX40190 TXXXXXXZ ’ ’
Montado TC1', M1, M2 e F14 no CTWX40265TXXXXXXZ
Montado TC1', M1 e F14 no CTWX40480 TXXXXXXZ
Montado TC1', M1 e F14 no CTWX40640 TXXXXXXZ

3
[ [
ZIS—‘ Z‘X—‘ x”
Notas:
(1)-  Montado TC1' no CTWX40010TXXXXXXZ 4;7 PN b i :

O—o
X1:6

(2) - Naomontado V8, V9,V10,V11,V12,V13 e XC13 no CTW U4XXXXTXXXXXZ
montado V8, V9, V10, V11, V12, V13 e XC13 no CTW A4XXXXTXXXXXZ

(3)-SeP002=1, Naorealizar as conexdes: X1:4,5,6 e 7

Figura 3.47 — Conexado Geral do CTW-04 de 10 a 640A
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M1 M2 M3
Nota (1) Nota (1) Nota (1)
et X0 F4 F14 F15 F16
CCW4.XX L RC04B.XX ‘ (
XC8
xc1 xca Xem xc ==
$ X1:14 137 X18 9
[
|
RC04B.XX Nota (2)
X+ -+
- XC15: XC12: XC13: XC12: XC13: XC12 XC13: XC14:
2 3 4 15 12 45 1 10 6 3 2 1 13 14 2 10
XP1: 7 [8 XP1: [9 0 XP2 |7 [8 XP2 [9 [10 XP3 |7 [8 XP3: [9 [10
A
7F1 7F3 ??5
V1 S V8 V3 S V10 5 S \/12
] Nota (2) N
TC1 Nota (2) ota (2) :
Rc —1 L - i
So TC2
To — Nota (2
. Nota (2) ota (2) Nota (2)
Q Q ARMADURA
o V4 V11 V6 V13
T T T
?F4 ?Fe
O
XP1: no[2 XP2. 3 B XP2 |1 |2 XP3: B [4 XP3: |1 |2 B2
XC13: XC12: XC13: XC12! XC13:
15 12 6 3 10 13 12 2 1
XC14: XC14:  XC14:  XCl4: O,
RCO4BXX Nota (2) B 12 6 3 15 14 XC16:1 XC16:2
] | | A
| X1:7
+
V7-1 V72 Campo | i
45 IR Nota (3) i 4 |
45 o—
X1:6
O--0X1:5
Nota:
(1)-  Montado M2 e M3 no CTWX4 1000TXXXXXXZ
Montado M1 no CTW X4 1320 TXXXXXXZ
Montado M1 no CTWX41700TXXXXXXZ

Ndo montadoV8,V9,V10,V11,V12,V13 e XC13 no CTWUAXXXXTXXXXXZ
montado V8, V9, V10, V11,V12, V13 e XC13 no CTWAAXXXXTXXXXXZ

(2)-

SeP002 =1, Nao realizaras conexdes: X1:4,5,6e7

(3)-

Figura 3.48 — Conexao Geral do CTW-04 de 1000A
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X1
X1:2
X1:3

IXC7

XC10 Xc10
CCW4.XX - RC04B.XX
XC8
xo1 xca Xt e

M1 M2
Nota (1) Nota (1)

X114 13 X189

X1:10 12 11
I
RC04B.XX Nota (2)
Xt < -+
- XC15: XC12: XC13: XC12: XC13: XC12: XC13: XC14:
2 34 15 12 4 5 1 10 6 3 2 1 13 14 2 10
X1: 9 120 |21 X2P: 5 6 X2P: 25%6" X2P: 7 |8 X2P: 7 |8 X2P: o o X2P: 930 X2P: 117 [18
Al
%f:1 ?F3 #5
Q VA \V3 V10 V5 12
—|— = Nota(2) | |
TC1 " Nota (2) Nota (2) H :
RO T :
So TC2
T c —l L | —
Nota (2) Nota (2)
+ Nota (2)
ARMADURA
V4 VA1 V6 V13
_|_ _|_
%‘F4 %FG
X2P: : X2P: i3 114 XoP: |1 |2 X2P: 115 116 X2P: 3 [24 B2
XC12 XC13: XC12: XC13:
6 3 1 10 13 14 2 1
RCOIBXX  Nota (2 XC14: XC14:  XC14:  XCl4: Q
. ota (2) 3 12 6 15 14 XC16:1 XC16:2
|
| X1:7
V7-1 Z'SVRL
$ 0—
X1:6

Nota: X1:4 -0 X15

(1) - Montado M2 e M3 no CTWX41000 TXXXXXXZ
Montado M1 no CTW X4 1320TXXXXXXZ
Montado M1 no CTW X4 1700TXXXXXXZ

(2)- Nao montadoV8,V9,V10,V11,V12, V13 e XC13 no CTWUAXXXXTXXXXXZ

montado V8, V9, V10, V11,V12, V13 e XC13 no CTWA4XXXXTXXXXXZ

(3)- SeP002=1,Naorealizaras conexdes: X1:4,5,6e7

Figura 3.49 — Conex&o Geral do CTW-04 de 1320 a 1700A
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3.2.6 Acionamentos
Sugestivos do

CTW-04
3.2.6.1 Acionamento PERIGO!
Sugestivo do Para efetuar qualquer manuteng&o no circuito, Q1 deve estar desligada, o
Conversor que garante que todo o circuito esteja desenergizado.
CTWu4
Trifasico

(1 quadrante)

ALIMENTAGAO
3~60Hz

T2
R 1 2 1 2 1 2 .
S F1 3.e74 3/ M= ATy X1 E
T _F2 5 .86 5/ THI=16 P @
: LT
R ovw  LEE= T B
(o] : 0§ 2lale = =
| [ ENENEN
R % % 7@ T1 NN
e F11 |
S = i
i = o
: 2 1 l6
K SNk N A N TR S ———— S ——
I:::}\1\3\5 ,,,,,,, R S ;
CTWU4 XIR[ST A PR D SE I A VS @'"}10 wm w
| I | NP
| H Q3
| Lo W) @) &% ey
i = ELETRONICA \@ g % % HED LD
; i CIEEE
i2(_(_:_1_;_20__18__16__14__12 X1:A1] B2 L X177 51 EXAUSTO_R_/__j EXAUSTORES DO > 2 6
T T VENTILADOR PANEL
o < N
N
A B2 F1 F2 .
+
Mcc

TACOGERADOR ~ ARMADURA TERMOSTATO

VENTILADOR DO;

Bl Motorcc M1 MOTORce
A
|
KA2
% U 13
S8 S 4
------ 2
MOTOR 5 LR
M [EH [
o XC1:27 23 3 3 A% |
: (BG) (+24v*) (UPE) (TPE) (com) |
: | . :
" 15 “ :(F)\ Aberto = Defeito (cTWu4) Termostato da
——=<46 te
K1 KT K2 | Fechacom n=0 pen *
ki 18 |6 1 : (EE) H (r2av’)
A WD S X2 B ___X_‘_’f?____
1
2 bt
12
13 13
S1 kY, KA2
14 “
N ko I8 | | |
; 14 Al A1 Al
1 KT B, K Kt ] ka2 [ ]
A2 A2 A2 A2
8 1 1 T
ALIM.
COMAN.
SAIDA 171
A

Figura 3.50 — Acionamento CTWU4 Trifasico (1 quadrante)
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3.2.6.2 Acionamento PERIGO!
Sugestivo do Para efetuar qualquer manutencgéo no circuito, Q1 deve estar desligada, o

Conversor que garante que todo o circuito esteja desenergizado.
CTWAA4 Trifasico
(quatro quadrantes)
2
'%g 2 F1;,@’421 ;/'Ugi
Z o T ' A
2d T _F2 5.2 5/ U =6
2 ER 2w LE=
Qt o
LRI % % 3 - @
P b E
KIEBNNN
iCTWA4 X1R [s]|T XTI 2731 X4 57X i ;
. I
= SIZZ1E ELETRONICA & & B r CEE
2l L X17 EXAUSTOR/ | EXAUSTORESDO '>2'>4'>6
T VENTILADOR PANEL
o
B2 F1 F2
RSTTT 71
M2
_T TT ) :
TACOGERADOR ~ARMADURA  TERMOSTATO CAMPO VENTILADOR DO |
B1 Motorcc M1 MQTORGe
A 2
23
MOTOR f{% 13
LA I S A . G Lo G M Ll
------ LU Xciz7 % 31 B M B
: (8G) (+24v*)  (UPE) (N PE) () (com) |
4 e |
3 15 :E‘Z)\ Aberto = Defeito (CTWA4)  Termostato da ponte
K1 " KT1 \:C : Fechacom n=0 €E) . (+24V*)
18 16 i &) B X8 o] Xct23 |
.0 .5 S e SR S 5o
B4
KA
0
L
13 13
STty KAZT
14 14
s
13 ] | .
Al 1K2 i A1 A1 Al
KT mo, Kt K2 K
A2 A2 A2 [A2
B T T T
ALM.—
COMAN.

Figura 3.51 — Acionamento CTWA4 Trifasico (4 quadrantes)
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CAPITULO 4

4.1

60

PREPARAGAO
PARA
ENERGIZACAO

4

COLOCACAO EM FUNCIONAMENTO

Este capitulo explica:

Como verificar e preparar o conversor antes de energizar;

Como energizar e verificar o sucesso da energizagao;

Como operar o conversor quando estiver instalado segundo os
acionamentos tipicos.

O conversor ja deve ter sido instalado de acordo com o Capitulo 3 —
Instalag@o. Caso o projeto de acionamento for diferente dos acionamentos
tipicos sugeridos, os passos seguintes também devem ser seguidos.

PERIGO!
Sempre desconecte a alimentagéo geral antes de efetuar qualquer cone-
Xao.

ATENCAO!

Observar para que a fase que estiver conectada a entrada R da eletrénica
estejatambém conectada a entrada R da poténcia. Aplicar este cuidado
as demais fases.

1. Verifique todas as conexdes.
Verifique se as conexdes de poténcia, aterramento e de controle estao
corretas e firmes.

2. Limpe ointerior do conversor.
Retire todos os restos de materiais do conversor ou acionamento.

3. Verifique se o conversor foi especificado corretamente.

4. Verifigue o motor.
Verifique as conexdes do motor se a corrente e a tensdo do motor
estdo de acordo com o conversor.

5. Desacople mecanicamente o motor da carga.
Se o motor ndo pode ser desacoplado, certifique-se de que o giro em
qualquer diregéo (horario/anti-horario) ndo cause danos a maquina ou
riscos pessoais.

6. Dados da etiqueta do conversor.
Verifique se a alimentagéo da eletrbnica, campo e armadura estdo de
acordo com os dados da etiqueta do conversor.

7. Feche astampas do conversor ou acionamento.

8. Verificar funcionamento dos ventiladores (motor e conversor).
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4.2 EN ERG|ZAQAO/ Procedimento para colocagéo em funcionamento do conversor CTW-04:
COLOCACAO
EM FUNCIONAMENTO
1. ENERGIZAR

M Energize somente a eletronica do produto (X1:1,2,3);
M O conversor deve estar bloqueado (Bloqueio Geral — XC1:27 = QV), indicagao de FO1.
M Ajuste P0O02 = 1 (controle externo do campo), para inibir a aplicagao de corrente no campo do Motorcc.

A PERIGO!
Nao energizar a armadura.

2. ALTERAR OS PARAMETROS

M Para alterar os parametros do Modo de Operagao P004 = 0.
Caso P004 = 1 entao ajuste P013 = 1, este procedimento altera P004 para 0 automaticamente,
disponibilizando a alteragao dos parametros do Modo de Operacao.

M Os parametros de Regulagao podem ser alterados indiferente do valor de P004.

M Apéds a alteragao do valor do parametro, ajustar P004 = 1.

M Para gravar a alteragéo ajustar P000 = 005.

[ NOTA!

Descrigao detalhada, passo a passo para alteragao dos parametros no capitulo 8.

3. AJUSTAR OS PARAMETROS CONFORME APLICAGAO

M Ajuste todos os parametros, utilizando a “Referéncia Rapida dos Parametros” e o Capitulo 6 (Descricao
Detalhada dos Parametros), conforme a aplicagdo do conversor.

4. AJUSTAR OS PARAMETROS DO CAMPO

M Altere os parametros do campo conforme os dados de placa do Motorcc.
P060 = Corrente Nominal
P061 = Corrente minima do campo
P100 = Corrente de economia de campo

M Leitura da Corrente de Campo no parametro P062.

M Ajuste P002 = 0, para que o campo do Motorcc esteja liberado;

M Alimente a Armadura (X1:A1 e B2).

5. VERIFICAR SENTIDO DE GIRO

M Ajuste a Referéncia de Velocidade para 5% da tensdo nominal da Armadura (X1:A1 e B2).
M Habilite o conversor:

Bloqueio Geral — XC1:27 = 24V

Blogueio Rampa — XC1:29 = 24V

Erro Externo — XC1:33 = 24V
M Verifique se o motor gira no sentido correto.

PARA INVERTER SENTIDO DE GIRO:
M Desabilite o conversor (Bloqueio Geral — XC1:27 = QV);

™ NOTA!
Nos modelos CTWA4XXXXTXXXXXZ o sentido de giro pode ser invertido via entrada digital XC1:35 (<)

M Inverter o sentido de giro, conforme a realimentagéo de velocidade:

FCEM (P025 = 0): Inverta a ligagdo do Campo ou da Armadura.

Tacogerador CC (P025 = 1): Inverta a ligacdo do Campo ou da Armadura e a do Tacocc.

Encoder Incremental (P025 = 4): Inverta a ligagdo do Campo ou da Armadura € as linhas A, A’, B e B’ do
cabo do encoder.
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7. AJUSTAR A REALIMENTACAO DE VELOCIDADE

M Habilite o conversor com o Motor a vazio:
Bloqueio Geral —» XC1:27 = 24V
Bloqueio Rampa — XC1:29 = 24V
Erro Externo — XC1:33 = 24V
M Ajuste a velocidade no maximo (conforme o tipo de ref. de velocidade ajustado em P024);

FCEM (P025 = 0):
M Monitore a tensdo da armadura (X1:A1 e B2);
Caso a tensdo da armadura nao esteja no seu valor nominal (conforme P026), ajuste P066
(Ganho do Sinal — U p);
M Aplique a carga;
M Com o conversor habilitado, verifique se a velocidade no Motorcc é a nominal;
Caso a velocidade nao tenha alcangado o valor nominal, ajuste P031 (Compensagdo Ra = P031/1000)
monitorando a velocidade até o valor nominal.
Tacogerador CC (P 025 = 1):
M Calcular a tensao do tacogc para a tensdo maxima que se deseje atingir.
Exemplo:
Dados do Taco CC = 0,06 V/rpm
Velocidade Maxima Desejada Motor cc = 4000rpm
Velocidade Nominal Motorcc = 2100rpm

[ NOTA!

Verifique a Maxima velocidade permitida pelo motorcc.

Assim, 0,06V > 1rpm
VTACO > 4000rpm VTACO = 0,06 x 4000 .. VTACO = 240V

M Conecte o Taco CC, de acordo com o valor calculado, na respectiva entrada para esta faixa de tensao:

XC1:12 > (+)

XC1:14 > (-)9a30Vcec

XC1:16 > (-) 30 a 100Vcc

XC1:18 > (-) 100 a 350Vce

Como Vraco = 240V, conectar o Taco cc a entrada XC1:12 (+) e XC1:18 (-).
M Verificar a tensdo do Taco cc:

(Velocidade desejada) 4000rpm - 100 %

(Velocidade Nominal) 2100rpm > X % > X=52,5 %
M Ajustar a Referéncia de Velocidade para 52,5% da velocidade.

Medir V1aco = 126V (52,5% x 240V = 126V)
M Ajuste o ganho da realimentagdo através do trimpot N, (no cartdo de controle CCW4) até que a tensao

medida seja a nominal (Ex.: 126V).

Encoder Incremental (P025 = 4):

M Verifique se a velocidade é a nominal;

M Verifique se o ajuste de P052 e P053 esta correto;

M Monitore a tensdo da armadura (X1:A1 e B2);

M Caso a tensdo da armadura ndo esteja no seu valor nominal (conforme P026), ajuste P066
(Ganho do Sinal — U ,).

8. AJUSTAR REGULADOR DE VELOCIDADE (ESTATICO)

M Varie a Referéncia de Velocidade até a metade do seu valor maximo e observe a estabilidade do sinal com
a referéncia fixa.
Caso a tensdo nao esteja estavel, varie 0 Ganho Proporcional P039.

Com Tacogerador (P 025 = 1 ou 4):

M Monitore a tensao nos bornes XC1: 6 e 8.

Sem Tacogerador (P025 = 0):

M Monitore a tensdo da Armadura, bornes XC1: A1 e B2.

9. GRAVAR PARAMETROS

M Ajustar P004 = 1;
¥ E P0O0O = 5.
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4.3

OTIMIZACAO E-' NOTA!
DOS Para Otimizagao dos Reguladores, primeiramente ajustar os parametros
REGULADORES conforme descrito no “Procedimento para Colocagdo em Funcionamento”

(descrito anteriormente).

1. AJUSTAR REGULADOR DE CORRENTE

4]

=

NN ANE NEX

NERRNEEN

=

NEX

Conversor desabilitado:

Bloqueio Geral —» XC1:27 = 0V

Bloqueio Rampa — XC1:29 = OV

Ajustar P002 = 1 (controle do campo inativo);

Para alterar os parametros do Modo de Operacdo P004 = 0.

Caso P004 = 1 entao ajuste P013 = 1, este procedimento altera P004 para 0 automaticamente.

Ajustar PO70 > 2 (proteg&o contra rotor bloqueado Inativa);

Ajustar P039=1, P040=0 e P041=0;

Ajustar a limitagcéo de corrente para 100% da corrente nominal do motor;

Se P028 = 3, o ajuste é feito via Al1. Caso P028 = 3, o ajuste é feito via P054 = P055 = 100%.

Ajustar as Rampas de Aceleragao e Desaceleragao para 0 segundos (P032 = P033 =0);

Monitore, com osciloscopio, os pontos de testes “IA_INST” e “AGND” no cartao CCW4;

Ajuste a Referéncia de Velocidade para o valor maximo;

Libere a Rampa de Velocidade (Bloqueio Rampa — XC1:29 = 24V);

Libere o Bloqueio Geral (Bloqueio Geral — XC1:27 = 24V) por um tempo menor que 3 segundos;

Verifique o sinal medido:

a) Ganho muito baixo. b) Ganho ideal. c) Ganho muito alto.

Aumente o Ganho Diminua o Ganho Proporcional de Corrente,
Proporcional de Corrente, P042. E/ou aumente o Ganho Integral de
P042. E/ou diminua o Ganho Corrente, P044.

Integral de Corrente, P044.

Ajuste P042 e P044, de forma a obter o sinal medido b);

Bloqueie a Rampa de Velocidade (Bloqueio Rampa — XC1:29 = 0V);

Ajuste a Referéncia de Velocidade no minimo;

Libere a Rampa de Velocidade (Blogqueio Rampa — XC1:29 = 24V);

Ajuste a Referéncia de Velocidade de modo a obter no osciloscépio corrente intermitente;
Bloqueie a Rampa de Velocidade (Bloqueio Rampa — XC1:29 = 0V) e espere alguns segundos;
Habilite o conversor:

Bloqueio Geral —» XC1:27 = 24V

Bloqueio Rampa — XC1:29 = 24V

Verifique o sinal medido:
a) Diminua o Ganho Integral de b) Ganho Ideal. b) Aumente o Ganho Integral de Corrente
Corrente Intermitente, P043. Intermitente, P043.
oo DU TATTATAR onon Lo

Ajuste P043, de forma a obter o sinal medido b);
Regulador de Corrente Otimizado;

Desabilite o conversor:

Bloqueio Geral —» XC1:27 = 0V

Blogueio Rampa — XC1:29 = 0V

Grave os par&metros (P004 = 1 e P000 = 5).
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2. AJUSTAR REGULADOR DE VELOCIDADE

M Conversor desabilitado:
Bloqueio Geral - XC1:27 = 0V
Blogueio Rampa — XC1:29 = 0V
M Ajustar P002 = 1 (controle do campo inativo);
Para alterar os parametros do Modo de Operagao P004 = 0.
Caso P004 = 1 entao ajuste P013 = 1, este procedimento altera P004 para 0 automaticamente.
M Instale o Motor cc;
M Ajuste P039 = 4.0 e P040 = 0.12;
M Ajustar PO02 = 0 (controle do campo ativo);
M Medir com o osciloscépio (XC1: 6 e 4),
M Ajuste o tempo de aceleragéo (P032) e Desaceleragao (P033), conforme aplicagao;
M Referéncia de Velocidade a 75% do valor maximo;
M Habilite o conversor:
Bloqueio Geral —» XC1:27 = 24V
Bloqueio Rampa — XC1:29 = 24V
M Verifique o sinal medido:

a) Ganho muito baixo. b) Ganho Ideal. c) Ganho muito alto.
Aumente o Ganho Proporcional de Diminua o Ganho Proporcional de Velocidade, P039.
Velocidade, P039. E/ou diminua o Ganho E/ou aumente o Ganho Integral de Corrente, P040.

Integral de Corrente, P040.

T o A

M Ajuste P039 e P040, de forma a obter o sinal medido b);
M Regulador de Velocidade Otimizado;

M Grave os parametros (P004 = 1 e PO00 = 005).

M Conversor Operacional.

3. AJUSTAR REGULADOR DA CORRENTE DE CAMPO

M Alimentar campo do Motor cc;

M Desligar alimentacdo da Armandura;

M Monitorar com osciloscépio o sinal Ic (ponto de teste do cartdo de controle CCW4);

M Desativar (0V) e em seguida ativar (24V) o Bloqueio Geral, verificando o sinal medido:

a) Ganho muito baixo. b) Ganho Ideal. c) Ganho muito alto.
Ajustar P063 e/ou P064. Ajustar P063 e/ou P064.

T o A

4. AJUSTAR REGULADOR DE FCEM

M Motor cc em operagéo;

M Ajustar velocidade em 100%;

M Monitorar com osciloscépio o sinal Ic (ponto de teste do cartdo de controle CCW4);
M Para estabilizar o sinal Ic, ajustar o Ganho Integral (P059);

M NoTA!

Caso a aceleragao do Motor cc, apos feito o ajuste do regulador de FCEM, esteja muito lenta (ndo

respondendo ao valor ajustado em P033 para o caso de P009=1), o ganho proporcional (P058) esta
muito baixo.

Conversor pronto para operar!
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CAPITULO 5

5.1

DESCRIGAO GERAL

DA HMI

USO DA HMI

Este capitulo descreve a Interface Homem-Magquina (HMI) do conversor e
aforma de usa-la, dando as seguintes informacgdes:

Descrigao geral da HMI;

Dimensotes da HMI

Uso da HMI;

Organizagao dos paradmetros do conversor;

Modo de alteragéo dos parametros (programagéo);
Descricao das indicagdes de status e das sinalizagoes.

HEERE AR

A HMI do CTW-04, contém um display de leds com 4 digitos de 7 seg-
mentos, 2 leds e 3 teclas.

Afigura 5.1 mostra uma vista frontal da HMI:

I
oo

© BRIDGE A

© BRIDGE B
T
== ==

Figura 5.1 — Interface Homem-Maquina (HMI) do CTW-04

Funcodes do display de leds:

Mostra mensagem de erro e estado do conversor (ver Referéncia Rapida
dos Parametros, Mensagens de Erro, Falhas e Estado), o numero do
parametro e seu conteudo.

Funcodes dos leds “Ponte A” e “Ponte B”:
Conversor acionando motor:
Led vermelho aceso (Ponte A) e led verde apagado.

Conversor acionando gerador:
Led verde aceso (Ponte B) e led vermelho apagado.

NOTA!

O Led verde pode somente acender para os Modelos do Conversor CTW-04:
CTWALXXXXTXXXXXZ — Antiparalelo (Operagéo nos 4 quadrantes).
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CAPITULO 5- USO DA HMI

A figura 5.2 mostra a localizacao do display, leds e teclas da HMI:

Display de Leds

]

[

Led "Ponte A" [©) BRIDGE A

Led "Ponte B" @) BRIDGE B
=7 =

Figura 5.2 - Localizagéo do display, leds e teclas da HMI

Funcgoes basicas das teclas:

@ Seleciona (comuta) display entre nimero do parametro e seu valor
—  (posig&o/contelido).

( f\ . . R n
A) Aumenta a velocidade, numero do parametro ou valor do parametro.

( W¥) Diminuia velocidade, numero do parametro ou valor do parametro.

52 DIMENSOES DA HMI A figura 5.3 mostra as dimensoes para instalagao da HMI em painel:

Figura 5.3 — Dimensbées da HMI do CTW-04
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CAPITULO 5- USO DA HMI

5.3

5.4

USO DA HMI

INDICACOES NO
DISPLAY DA HMI

A HMI é uma interface simples que permite a operagao e programacao do
conversor. Ela apresenta as seguintes fungoes:

Indicacgao do estado e operagao do conversor, bem como das variaveis
principais;

Indicacao dos erros e falhas; ]
Visualizag&o e alteragdo dos parametros ajustaveis ("“f) , (!>> e

Estado do Conversor:

65885,

Durante energizagao do conversor (aprox. 3s).

Il_IIII“

Conversor pronto para operagao.

Indicagoes de Falhas e Erros:

E 0]

Indicacao de Bloqueio Geral.

F

Falhas “F02 a F09”.Eliminar causa do problema.

NOTA!

Ver capitulo 7 e lista das falhas na Referéncia Rapida dos Parametros.

6586

Erros “E02 a E05”, n&o prossiga.

Consulte a Assisténcia Técnica WEG Industrias - Automacao.
Erro “E06”, erro de programagao.

(Vertabela 5.1 - Incompatibilidade de Parametros).

NOTA!

Ver capitulo 7 e lista de Erros na Referéncia Rapida dos Parametros.
Display piscante:

O display pisca somente quando os parametros estao sendo salvos
(P000=5).
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CAPITULO 5- USO DA HMI

5.5 VISUALIZA:QAO/
ALTERACAO DOS
PARAMETROS

5.6 PROCEDIMENTO
PARA ALTERACAO
DOS
PARAMETROS l:-.

Os ajustes do conversor sao feitos através de parametros.

Os parametros sao indicados no display através da letra “P” seguida de
um numero.

Exemplo: P027

86884

27 = Numero do parametro.

Cada parametro esta associado a um valor numérico (conteudo do
parametro), que corresponde a opgao selecionada dentre os disponiveis
para aquele parametro.

O valor dos parametros definem a programagao do conversor ou o valor de
uma variavel (ex.: corrente, tenséo, etc).

Para realizar a programagéo do conversor deve-se alterar o contetdo do(s)
parametro(s).

1) Alterar Parametros de Regulagido ou Alterar Modo de Opera-
cao:

NOTA!

Este procedimento s6 é valido para alterar parametros do Modo de Ope-
ragao caso o conversor nao tenha passado pelo procedimento de grava-
¢ao dos parametros (P004=0).

ACAO

DISPLAY HMI DESCRICAO

Use as teclas @ e 6)

Localize o pardametro desejado

040

. (Prog)
Pressione a tecla J)/

mYREN]
oy

Valor numérico associado ao parametro

Use as teclas @ e 6)

Ajuste o novo valor desejado

l‘ |

O novo valor do parametro foi ajustado

NOTA!

. PROG, E'

Pressione a tecla C»J/ Altere demais parametros
desejados

Use as teclas (&) e CVD

Cof | WD
(| &2

0| [0
Co)| [CD

Localize o pardmetro “P004”

Pressione a tecla €9 / / Valor numérico associado ao parametro
Use as teclas (A ) e 6)) / Ajuste o valor para 1 (P004 = 1)

Pressione a tecla (Pnoﬁ/‘

O novo valor do parametro foi ajustado
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GRAVAR PARAMETROS ALTERADOS

ACAO DISPLAY HMI DESCRICAO
Use as teclas @ e Ci)) ’L' ’l l ’l ,’ ’l I Localize o parédmetro “P000
Pressione a tecla €re) / / Valor numérico associado ao parametro
(a)e(v)
Use as teclas (&) e C) _' Ajuste o valor para 0005 (P000 = 5)
. C Y N Display pisca enquanto os parametros
PROG,
Pressione a tecla J)/ _I estdo sendo gravados.
Display retorna a “P000” automati- "_I 11111 Parametros foram gravados,
camente l_l l_’ l_’
@™ NOTA!
Os parametros somente serdo gravados corretamente seguindo todos os
passos descritos.
Caso nao deseje gravar os parametros alterados, nao realizar o
procedimento “Gravar Parametros Alterados”.
Se houver incompatibilidade dos paradmetros, o display indica “E06”
(conforme mostra tabela 5.1).
2) Alterar parametros do Modo de Operagao:
M= NOTA!
(1) Este procedimento s6 é valido para alterar parametros do Modo de
Operagao caso o conversor ja tenha passado pelo procedimento de
gravagao dos parametros (P004 = 1).
(2) Os paramentros do modo de operagao s poderéo ser alterados/salvos
com blogqueio geral inativo (XC1:27 = 24V).
ACAO DISPLAY HMI DESCRICAO
N\
Use as teclas (Aj) e CY:)/ P B ’l 3 Localize o parametro “P013”
Pressione a tecla @ / / Valor numérico associado ao parametro
C \ /
Use as teclas A) e Cv>/ | Ajuste ovalor para1 (P013=1)

Indicacao do Display

8686 |-

Indicacao do Display

F g ” Operacao realizada
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CAPITULO 5- USO DA HMI

ACAO DISPLAY HMI DESCRICAO
Pressione a tecla @ ’l—’ / ,’ ” ,’ ” I Parametros podem ser alterados
Use as teclas (4 ) e Ci)) ,’—' ,’ / ” ,’ '—, Localize o parametro desejado
Pressione atecla (e 06) / / Valor numérico associado ao parametro

/ , .
Use as teclas (5)) e Ci)) | Ajuste o novo valor desejado
—_— O novo valor do parémetro foi ajustado

Pressione a tecla @ ,’_l ,’ / ” ,l '_’ D@ NOTA!

Altere demais parametros desejados

Use as teclas @ e Ci))

0
03

T3
Sz

Localize o parametro “P004”

G ]

Pressione a tecla "196/ N Valor numérico associado ao parametro
@& N /

Use as teclas (&’ e Cv:)/ | Ajuste o valor para 1 (P004 = 1)

N
. PR
Pressione a tecla Cﬁf)

]
U

0

O novo valor do parametro foi ajustado

GRAVAR PARAMETROS ALTERADOS

ACAO DISPLAY HMI DESCRICAO
Use as teclas (5)? e Ci)) ,L’ ,l ,’ ” I l’ ,’ Localize o parametro “P000”
Pressione a tecla @ ,’ / Valor numérico associado ao parametro

Use as teclas (4 ) e CV>>

|§ l

Ajuste o valor para 5 (P000 = 5)

Pressione a tecla (Brog)

|§ l

Display pisca enquanto os parametros
estdo sendo gravados

Display retorna a “P000”
automaticamente

]
™
——
™
"‘-.'
=
—

—

Parametros foram gravados.
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NOTA!

Os parametros somente serdo gravados corretamente seguindo todos os
passos descritos.

Caso nao deseje gravar os parametros alterados, nao realizar o procedi-
mento “Gravar Para@metros Alterados”.

Se houver incompatibilidade dos parametros, o display indica “E06” (con-
forme mostra tabela 5.1).

Atabela 5.1 mostra as programagdes dos pardmetros que causam “E06”
(incompatibilidade entre os parametros) :

Erro Descrigao Evitar

EO06 Erro de Programacgao Evitar as seguintes combinagdes:
P007 = 1 e P008 = 1;
P005 =1 e P007 = 1;
P004 = 0 e P000 = 5;
P085 = 0 e P065 = 3.

Tabela 5.1 — Incompatibilidade entre os pardmetros
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CAPITULO 6

DESCRICAO DETALHADA DOS
PARAMETROS

Este capitulo descreve detalhadamente todos os pardmetros do conversor.
Para facilitar a descricéo, os pardmetros foram agrupados por tipos:

Parémetros do Modo de Definem as caracteristicas do conversor e
Operacéao as fungdes que serdo executadas.Sao os
parametros: PO00 a P022, P024 a P029,
P065, P067 a PO70 e P083 a P086.Estes
pardmetros s6 podem ser alterados
quando P004 = 0, exceto P000, P086 e
P013 que podem ser alterados com P004 = 1.

Parametros de Regulagdo Sao aqueles utilizados nas fungbes do
conversor: P030 a P061, P063, P064, P066,
P071 a P080, P100 sendo que os
parametros P056 e P057 sédo alteraveis
através da HMI apenas quando P024=4.

Parametros de Leitura S&o variaveis que podem ser visualizadas
na HMI, porém nao podem ser

alteradas. S&o os parametros: P023, P056,
P057, P062, P081, P082, P087 a P099.

6.1 PARAMETROS DO MODO DE OPERACAO

Faixa
[Ajuste fabrica]
Parametro Unidade Descricao / Observagoes
P000 0a255 5 = Essa operagao copia o contelido atual dos parametros de Modo de

Gravagao dos [0] Operacgao e os de Regulagao para a memoria permanente (EEPROM),
Parametros - ou seja, salva os parametros do conversor.

Procedimento:

1) Colocar P00O0 = 5;

2) Pressionar a tecla @ ;

3) A sinalizagao 0005 pisca;

4) Concluida a gravacgao, a sinalizacdo da HMI muda para P0O0O0 e seu

conteudo é zerado automaticamente.

10 = Essa operacao transfere o Ajuste de Fabrica (Padrao WEG) para a
memoria (EEPROM), ou seja, carrega o padrao de fabrica no conversor.
Procedimento:

1) Colocar P000 = 10;

2) Pressionar a tecla @;

3) Asinalizagao 0010 pisca;

4) Concluida a gravagéao ocorre o reset do conversor (Power-on), o modo
de operacao estara indefinido (P004 = 0).

Quando o Bloqueio Geral estiver inativo, ndo sera aceito o ajuste de P000 = 10;
Ocorrendo erro na gravacdo da EEPROM a HMI sinalizara EO5.
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Faixa
[Ajuste fabrica]
Parametro Unidade Descricdo / Observagoes
P002 ™ 0,1 Define a fonte de alimentagéo do circuito de campo.
Controle da [0] P002 Descrigéo
Corrente de - 0 Controle da corrente de campo feita pelo
Campo conversor. Neste caso a supervisao de FO9 (Falha
na malha da corrente de campo) estara ativa.
1 Controle da corrente de campo € externa ao
conversor. A supervisdo de F09 ficara inativa.
Tabela 6.1 - Descricdo do controle da corrente de campo
Enquanto P004 = 0, a supervisdo de F09 estd inativa.
P004 ™ 0,1 Tem afung&o de inibir ou liberar a alteragéo dos parametros do Modo
Modo de Operagao [0] de Operacao.
- P004 Descricdo

0 Todos os parametros do Modo de Operagao
podem ser modificados. Somente a rotina de
tratamento da HMI esta ativa.

1 Parametros do Modo de Operagéo estdo
definidos. Apenas P000, P013 e P086 ainda
podem ser alterados.

Tabela 6.2 - Descrigdo do modo de Opergao
A configuragéo atual pode ser perdida caso o conversor seja desli-
gado antes que se proceda a gravagao dos parametros (P000 = 5).
P005 0,1 Indica o nimero de pontes do conversor.
T|p0 de Conversor [ 0 ] P005 Tipos de Controle
- 0 Unidirecional (Ponte A)
1 Antiparalelo (Ponte A/Ponte B)
Tabela 6.3 - Tipo de conversor e configuragdo das pontes
P00O7 0,1 Indica quais reguladores que estao ativos.
Controle de Torque [0] o0 Tipos de Torque
. 0 Regulador de Velocidade ativo.
1 Regulador de Velocidade inativo
(apenas com controle de torque).

Tabela 6.4 - Reguladores ativos

Funcao valida apenas para P005 = 0;
Permite utilizar a Referéncia de Velocidade para controlar o torque
no motor;
As rampas permanecem ativas;
Para ativar o controle de torque do conversor Antiparalelo (P005=1),
deve-se:
1) Converter o Regulador PID de Velocidade em Regulador P, fazen-
do P039 = 1.0 e P040 = P041 = 0;
2)P007 = 0.
Desejando-se trabalhar com Regulacao de Velocidade e Regulagéo
de Torque, alternadamente, ajustar:
1) P065 = 0;
2) P048 = 1.0 e P049 = 0.0 (Regulador de Torque);
3) P039, P40 e P041 (Regulador de Velocidade);
A DI (XC1:37) fara a troca entre os modos de regulagéo.

B

B
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Faixa
[Ajuste fabrica]

Parametro Unidade Descrigao / Observagoes

P008 ™ . 0,1 Seleciona como o angulo de disparo é controlado.

Cont,rde do Angulo [0] P008 Controle do Angulo de Disparo

de Disparo - 0 Através dos Reguladores (padrédo WEG).

1 Pela Referéncia de Velocidade, com os
Reguladores inativos.
Tabela 6.5 - Controle do Angulo de Disparo
Utilizado para verificar o funcionamento da ponte retificadora.
Se P005 =1, verificar que a entrada digital que define o sentido de
giro esteja ajustada para sentido horario.
[JF® NOTA!

Nao recomendado P008=1, pois as protecdes ficam inati-

vas.

P009 0,1 Seleciona se o conteuido do pardmetro P033 esta ativo.

Tempo daRampa [0]

2 _ P009 Tempo de Rampa de Desaceleracéo
de Desaceleragéo 0 P033 define o tempo de desaceleragdo
1 Tempo de desaceleragéo nulo.
O ajuste de P033 esta inativo.
Tabela 6.6 - Definagdo da Rampa de desaceleragao

P011 ™ 0,1 Seleciona o estado do contato do relé quando a velocidade é nula

Contato do Relé [0] (n=0).

den=0 -

P011 Contato do Relé de n =0
0 Contato normalmente fechado (NF)
1 Contato normalmente aberto (NA)
Tabela 6.7 - Contado de Relé de n=0
Utiliza o sinal de realimentacao de velocidade para comandar o relé.

P013 0,1 Utilizado para permitir alteragdes no Modo de Operagéo do conversor.

Alteracdo do [0] Possivel ajustar P013 = 1 somente se P004 =1.

Modo de Operacéo = Apos o contetido de P013 passar de 0 — 1, ocorre de imediato o
reset do conversor (Power-on), durante o qual P004 = P013 = 0,
automaticamente.

Os outros parametros permanecem com os valores contidos na
memoria EEPROM (ja salvos).

P014 @ 0,1 Permite selecionar o tempo maximo das rampas.

Faixa de Ajuste da [0] P014 | Faixa de Ajuste da Rampa

Rampa - 0 Tempo maximo de 180.0 seg.

1 Tempo maximo de 18.0 seg.
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CAPITULO 6 - DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

Faixa
[Ajuste fabrica]
Parametro Unidade Descrigao / Observagées
0
P015 . 0,1 P015 | Bloqueio por Velocidade Nula
Bloqu.e'o por (0] (Logica de parada)
Velocidade Nula - 0 [ Inativo
(Légica de parada) 1| Ativo
Tabela 6.9 - Bloqueio por velocidade nula
Quando ativo atua como desabilita geral do conversor se a Refe-
réncia de Velocidade e o sinal de realimentagéo de velocidade
forem menores que o valor ajustado no parametros P036
(P036- 0.6%).
O conversor é novamente habilitado quando a condigao selecio-
nada em P016 for maior que o valor de P036 (P036 + 0.5%).
N&o ocorre a indicagao de FO1.
A corrente de campo permanece com o valor de P060.
Q)
PO:IG . 0,1 P016 Saida do Bloqueio por
Saida do Bloqueio por [0] Velocidade Nula
Velocidade Nula - 0 n,* (P087) > 0 (P036) ou
n (P088) > 0 (P036)
1 n,* (P087) > 0 (P036)
Tabela 6.10 - Saida do Bloqueio por Velocidade nula
No primeiro caso, se a carga tentar arrastar o motor e a velocida-
de (n) ficar maior que (P036 + 0.5%) com n,* (P087) = 0, entdo o
conversor atuara para manter o motor parado.
No segundo caso, a carga conseguira arrastar o motor sem opo-
sicao do conversor.
PO17 ® 0,1 Permite desativar a fungéo |,>1, durante aceleragdes ou frenagens.
Detetor de 1,>1, [0] |, ajustado em P0O71.
i PO17 Detector de | >I.
0 Ativo
1 Inativo durante a
aceleracao ou frenagem.
Tabela 6.11 - Detector de >/,
P0O18 ™ 0,1 Permite desativar a funcao de deteccéo de falta de realimenta-
Detetor de Falta [0] ¢do de velocidade.
de Tacogerador - Valido para P025 > 0.

P018 Detetor de Falta de
Tacogerador
0 Ativo
1 Inativo

Tabela 6.12 - Detector de falta de Tacogerador
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Faixa
[Ajuste fabrica]
Parametro Unidade Descricdo / Observacoes
P024 0ab
Selecdoda [0] P024 Selecdo da Faixa
Referéncia de - Referéncia de Velocidade
Velocidad Entrada Analdgica (10bits) 0 a+10V (via XC1:3,5 ou XC1:7,9).
elociaaae 1| Entrada Analogica (10bits) (0 a 20)mA/(4 a 20)mA
(via XC1:3,5 ou XC1:7,9).
2 | Entrada Analégica (12bits) ® | 0 a +10V (via XC1:7,9).
3 Entrada Analogica (12bits)® | (0 a 20)mA/(4 a 20)mA
(via XC1:7.9).
4 P 056, P057 (teclas) -
5 Potencidometro Eletrénico (PE) | (ver figura 6.16)
Tabela 6.13 - Selecdo da Referéncia de Velocidade
Sinais (0 a 20)mA/(4 a 20)mA, ver S1 e S2 no item 3.2.4.1.1 no
capitulo 3.
P025 ™ 0,1,4 P025 Selegdo da Descrigao
Selegéo da [ 0 ] Realimentagéo de Velocidade
: = 0 FCEM (Forga contra- O ajuste do valor nominal é feito no
Reallmeljtagao - eletromotriz da Armadura). parametro P0G6.
de Velocidade 1 Tacogerador CC. O ajuste do valor nominal é feito
no trimpot Nmax (ver figura 3.46).
4 | Encoder Incremental. @ O ajuste do valor nominal ¢ feito
nos parametros P052 e P053
Tabela 6.14 - Selegdo da Realimentagdo de Velocidade
(1)
P°28~ 0a3 P028 | Fungao da Entrada Al1 Descrigao
Funcédo da Entrada [0] (Auxiliar 1)
Al1 (Auxiliar 1) - Sem funcao. -

1 Naux* @ap0s a rampa Pode ser usada como referéncia adicional
de velocidade, como por exemplo em
aplicacbes usando “balancim”.

2 laux* ( > 0) Pode ser usada como referéncia adicional
de corrente de torque.

3 Limitagdo Externa Permite o controle do limite de corrente

de Corrente (P054 e P055) através da entrada
analdgica Al1 (XC1:11,13). Com este
ajuste, P054 e P055 tornam-se parametros
apenas de leitura.
Tabela 6.15 - Fungdo de Entrada Al1
P029 (™ 0a2 P029 | Fungdo da Entrada Al2 Descrigéo
Fungao da Entrada [0] (Auxiliar 2)
A2 (Auxiliar 2) i 9 Sem funcfo. '
1 naux* apdsa rampa Pode ser usada como referéncia adicional

de velocidade, como por exemplo em
aplicacdes usando “balancim”.

2 laux® (20) Pode ser usada como referéncia adicional
de corrente de torque.

Tabela 6.16 - Fungdo da Entrada Al2
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Faixa
[Ajuste fabrica]
Parametro Unidade Descrigao / Observagées
Comunicacao Serial
P019 ™ 0,1 Determina se a Referéncia de Velocidade esta habilitada para ser
Referéncia de [0] controlada pelo canal serial ou Fieldbus.
Velocidade =
P0O19 Referéncia de Velocidade
0 Desabilitada para Serial ou
Fieldbus
1 Habilitada para Serial ou
Fieldbus
Tabela 6.17 - Reférencia de Velocidade
P020 0,1 Define que comando esta habilitado para ser controlado pelo canal
Bloqueio Geral, [0] serial ou Fieldbus.
Bloqueio por Rampa -
e Reset de Falhas P020 Bloqueio Geral, Bloqueio por
Rampas e Reset de Falhas
P021 ™ 0 Desabilitada para Serial ou Fieldbus
. . 1 Habilitada para Serial ou Fieldbus
Sentido de Giro .
Tabela 6.18 - Comandos Habilitados via Serial ou Fieldbus
P022 ™
Comando Jog+ R
e Jog- g O parametro P065 deve estar programado com:
1 = Serial, ou
3 = Fieldbus.
D@ NoTA
O comando de bloqueio geral via entrada digital sempre esta
ativo, mesmo que a fonte de comandos esteja programada
para Serial ou Fieldbus. Neste caso, para que seja possivel
desbloquear o conversor via serial ou Fieldbus, € necessario
que a entrada digital de bloqueio geral também esteja ativa.
P065 Oa3 P065 Funco da DI Descrig&o
Funcso da DI [0] 0 Selecéo dos ganhos | Esta opgéo possibilita que o Regulador de
XC1:37 do regulador de velocidade funcione com 2 conjuntos de
( . ) - velocidade ganhos PI distintos (conforme exemplo de
aplicagao citado no parametro P007). Quando
a Dl esta aberta (0V) sdo utilizados os
ganhos P039 e P040. Ja, quando a DI estiver
fechada (+24V), os ganhos Pl do Regulador
séo aqueles definidos em P048 e P049.
1 Selegéo dos Permite que se alterne entre comando
comandos habilitado para Serial definido através de
via Serial ou via DI's | P019 a P022 para comando via DI's (OV —
Comando via DI, 24V —comando via serial).
2 Fungbes especiais (Reservada para fungdes especiais de
Software).
3 Selegéo dos Permite que se alterne entre comando
comandos habilitado para Fieldbus definido através de
via Fieldbus ou P019, a ,P022 para comando via DI's (OV —
viaDI's Comando via DI, 24V —comando via

Fieldbus).

Tabela 6.19 - Fungéo da DI (XC1:37)
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CAPITULO 6 - DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

Faixa
[Ajuste fabrica]
Parametro Unidade Descrigao / Observagées
0}
P083 0,1 P083 Serial WEGBUs
Serial WEGBus [0] 0 Serial WEGBuUS esta Inativa
- 1 Serial WEGBus Ativa e operando com taxa de
transmissao de 9600bps (bits/seq).
Tabela 6.20 - Comunicagao serial WEGBUS
Quando a serial esta Ativa, deve-se ajustar PO65 = 1 somente se
algum parametro de P019 a P022 for igual a 1.
P084 ™ 1a30 Desejando-se conectar o conversor em rede, observar capitulo 8 des-
Endereco do [1] te manual.
Conversor -
P085 0a6 P085 Fieldb
. 1€ us
Fieldbus [0] 0| Fieldbus Inativo
. 1a6 | Define o padrao Fieldbus a ser utilizado
(Profibus-DP ou DeviceNet) e o nimero de
variaveis trocadas com o mestre. Ver item 8.1.
Tabela 6.21 - Comunicagdo Fieldbus
0}
P086 ™ 0a2 P086 Blogueio com E29
Bloqueio com E29 [0] 0 Desativada via Blogueio de Rampa
- 1 Desativada via Bloqueio Geral
2 Inativo
Tabela 6.22 - Bloqueio com E29
Determina qual a ag&do executada pelo conversor quando a cone-
xao fisica com o mestre da rede Fieldbus for interrompida (provo-
cando E29).
Dados do Conversor
0l
P026 Oad P026 Selecao de Tensao

Selegédo de Tenséo [0] Nominal da Armadura
Nominal da Armadura - 0 230V (Para rede 220Vca e
conversor Antiparalelo)

1 260V (Para rede 220Vca e
conversor Unidirecional)

2 400V (Para rede 380Vca e
conversor Antiparalelo)

3 460V (Para rede 380Vca e
conversor Unidirecional ou rede
440Vca e conversor Antiparalelo)
4 520V (Para rede 440Vca e
conversor Unidirecional)

Tabela 6.23 - Sele¢do de Tensdo Nominal da Armadura
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CAPITULO 6 - DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

Faixa
[Ajuste fabrica]
Parametro Unidade Descrigao / Observagées
P027 0a13 P027 Selecao da Corrente
Selecdo da Corrente [0] Nominal do Conversor
Nominal do Conversor - 0 10A / 20A
1 50A
2 63A
3 90A
4 106A
5 125A
6 150A
7 190A
8 265A
9 480A
10 640A
11 1000A
12 1320A
13 1700A
Tabela 6.24 - Corrente Nominal do Conversor
Sobrecarga (I x t)
P067 ™ 0a125 PO 4,
Corrente de [125]
Sobrecarga 1%
P068
Corrente sem 0a125
Sobrecarga [100]
1% >
P069 ™ P069 t(s)
Tempo de Atuagao SElll Figura 6.1 - Atuagdo da Sobrecarga (I*t)
[384]
1s Utilizado para protecao de sobrecarga do conversor ou do motor
(Ixt—FQ7). Sendo que os Ajustes de Fabrica protegem o conversor.
A corrente sem sobrecarga (P068) define o valor da corrente a partir
do qual afungao Ixt comeca a atuar.
A fungéo Ixt ficara Inativa quando o conteudo de PO67 for menor ou
igual ao de P068.
Para P068 < P089 < P067, o tempo de atuacgao é dado por :
t=P069 x (P067+P089) (seg).
1
l‘:g:gé(o) da DO ([) g ’]5 P070 _ Fungéo ~da DO Pro~gramével (XC1:38)
i 0 Sinaliza atuacdo da funcédo Ixt ou Rotor Bloqueado
Programavel - 1 n = n* (vel. atingida) ou Rotor Bloqueado
(XC1:38) 2 Ponte A ou B. ou Rotor Bloqueado
3 Sinaliza atuagéo da fungéo Ixt
4 n=n*
5 Ponte AouB

Tabela 6.25 - Fungdo da DO Programavel (XC1:38)
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CAPITULO 6 - DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

Parametro

Faixa
[Ajuste fabrica]
Unidade

Descrigao / Observagées

80

Funcao Rotor Bloqueado — F06:
Quando a corrente de Armadura atingir o valor da limitagéo de cor-
rente, lido em P054 ou P055, e o eixo do motor permanecer parado
durante 2,0 segundos, ocorre o bloqueio por F06.
Condigdes para que a funcéao atue:
1) PO70< 2;
2) Referéncia de Velocidade > 1%;
3) Velocidade real < 1%;
4) I* = P054 ou P055;
S)1,>2%.

XC1:38
+24V=F06

0V =Sem F06

! t(s)

Figura 6.2 - Indicagcdo de F06 via DO (XC1:38)

Funcao Ixt— FO7:
Ver parametros P067 a P069.

XC1:38
+24V=F07

0V =SemF07

| t(s)

Figura 6.3 - Indicacdo de FO7 via DO (XC1:38)

Funcéo n =n*—ver parametro P035.
Fungao Ponte A ou Ponte B:

XC1:38
+24V=Ponte A

0V =Ponte B

t'(s)

Figura 6.4 - Indicacdo da ponte em operagdo via DO (XC1:38)



CAPITULO 6 - DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

6.2 PARAMETROS DE REGULACAO

Faixa
[Ajuste fabrica]
Parametro Unidade Descricao / Observagoes
Saidas Analégicas
P030 0a9
~ ] P030 | P046 | P047

Funcéo _da SaidaAO [8] n0) | r01) | (a02)
D/A (8 bits) -

a) Ref. de Velocidade — n2* 0 1 1
P046 @ 0a8
Func&o da Saida AO1 [0] b) Ref. Total — n3* 1 2 2
D/A (1 2 blts) ) c) Erro de Velocidade (n3*-n) 2 4 4
P047 @ 0a8 d) Ref. de Torque — I* 3 | 3 3
Funcéo da Saida AO2 [0]
D/A (12 bits) e) Angulo de Disparo - a 4
P078 0.00a9.99 f) Tensdo de Armadura —UA 5
Ganho da SaidaAO [1.00] B
D/A (8 bits) 0.01 9) InterrupgGes 6

h) Velocidade - n - 5 5
P079 @ 0.00a29.99
Ganho da Saida AO1 [1.00] i) Corrente de Armadura —IA - 6 6
D/A (12 bits) 0.01

j) FCEM 8 7 7
P080 @ 0.00a29.99 .
Ganho da Saida AO2 [1.00] k) Poténcia - | 8 | 8
D/A (12 bits) 0.01 ) Saida do Reg. Corrente - o* 7

m) Conversao A/D (12bits) - 0 0

n) Limitagcao | em fungéo de n 9

Tabela 6.29 - Fungdo das Saidas Analégicas

Escala dos sinais nas Saidas Analdgicas:
a, b, c) Referéncia de Velocidade: 10V = Referéncia Maxima

d) Referénciade Torque (l,*):
Fundo de Escala: 1.25 x P027 = 10V.

e) Angulo de Disparo: 8V = 150° - 0,5V= 12°.

f) Tens&ode Armadura (U,): 9,1V =Tens&o Nominal.

g) Interrupgdes: Sequéncia das Interrupgdes.

h) Realimentag&o de Velocidade: 9,1V = Velocidade Maxima.

i) Corrente de Armadura (1,): Fundo de Escala: 1.25 x P027 = 10V.
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CAPITULO 6 - DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

Faixa
[Ajuste fabrica]
Parametro Unidade Descricao / Observagoes
j) Sinal de FCEM: P030: 10V = Nominal P046/P047:
9,1V = Nominal.
k) Poténcia: Fundo de Escala: 9,1V = Poténcia Maxima.
. . FCEM o],
Poténcia= ————
10V
I) Saida do Regulador de Corrente: 9,9V = (o = 12°)
m) Conversao A/D: Fundo de Escala: 10V = Ref. de Velocidade
Maxima (n,*) [valido para P024 = 2 ou 3].
Rampas
P032 0a180 Ajuste 0.0s significa sem rampa;
Tempo de Aceleracéo [1.0] Define o tempo para acelerar linearmente de 0 até a velocidade
(P014=0) 1.0s maxima, ou desacelerar linearmente da velocidade maxima até 0.
(P014=1) 0.0a18.0
[1.0]
1.0s
P033 0a 180
Tempo de [1.0]
Desaceleragao 1.0s
(P014=0)
(P014=1) 0.0a18.0
[1.0]
1.0s

Referéncia de Velocidade

P034
Velocidade Minima

0.0a 100 Define o valor minimo de velocidade do motor quando o conversor é
[0.0] habilitado;
1.0% A velocidade minima nao atua quando P024 = 4.

P037
Referénciade
Velocidade para JOG+

P038
Referénciade
Velocidade para JOG-

82

0.0a 100 Ao ativar a fungao JOG+ ou JOG-, aplicando +24V nas respectivas

[0.0] DI's, a Referéncia de Velocidade ajustada em P037 ou P038 sera
1.0% somada, sem rampa de velocidade, as demais Referéncias.
0.0a 100
[0.0]
1.0%



CAPITULO 6 - DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

Faixa
[Ajuste fabrica]
Parametro Unidade Descrigao / Observagées
P056 0.0a 100 Permite alteragdo quando P024 = 4.
Referéncia de [0.0]
Velocidade 0.1%
(viateclas)
P057 0.0a 100
Referéncia de [0.0]
Velocidade
(viateclas)
P076 -999 a +999 Pode ser usado para compensar offsets indesejados das entradas
Offset da Referéncia [0] analdgicas;
1 Para P025 =0 ou 1, 999 corresponde a 6,7% da velocidade nominal;
Para P025 =4, 999 corresponde a 6,0% da velocidade nominal.
Nx, Ny, Ix, N=0
P035 0.0a 100 Determina o erro de velocidade maximo que garante sinalizar na
Faixa paran=n* [2.0] saida digital (XC1:38) a condig&o (n = n*). Veritem 3.2.4.1.
(Velocidade Atingida) 1.0%
------------------------------ AT e
i l P035
i ON (n=n*> +24V) i
xc13s WV OFF (0v)
Figura 6.5 - Indicacdo da DO n=n* via DO (XC1:38)
P036 1.0a10.0 Determina o valor da velocidade abaixo do qual a velocidade é consi-
Velocidaden=0 [1.0] derada nula.
0.1% Usado na sinalizagéo da Saida Digital n = 0 (XC1:48) e no Bloqueio

por Velocidade nula.

Ver PO15 e PO16.
; P036
e |
I ON(>0) i
OFF
XC1:48 PO = 1
XC1:48 P011=0
OFF (n>0)

Figura 6.6 - Indicacdo de n=0 via DO (XC1:38)
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CAPITULO 6 - DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

Faixa
[Ajuste fabrica]
Parametro Unidade Descricdo / Observacoes
P071 0.0a125 Usado na fungéo da Saida Digital |, > | (XC1:36);
Corrente | [125] A sinalizagdo de |, > | _acontece apos permanecer por 0,028s nessa
1.0% condicéo;
A fungéo pode ser inibida durante a aceleragéo ou frenagem
(PO05=1)se PO17 = 1.
P0O71
In - ; ; -
xctas o 2) I I
ON (0V—1,5>ly)

Figura 6.7 - Indicagdo de Ix via DO (XC1:36)
P072 0.0a 100 Usado na fungéo da Saida Didital: n < Ny (XC1:34)
Velocidade Ny [0.0] .

1%
P072
xcras o (24V) E E
ON(0V—>n<N,)
Figura 6.8 - Indicagcdo de n < Ny (XC1:34)
P073 0.0a108 Usado na fungdo da Saida Digital n > Nx (XC1:32)
Velocidade Nx [0.0]
1%

P73

T
1 1

1 1

n 1 1

' '

1 1

1 1

' '

1 1

1 1

'

OFF (+24V) H H

XC1:32 : J

ON (0V—n>Ny)

Figura 6.9 - Indicacdo de n > Nx (XC1:32)
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CAPITULO 6 - DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

Parametro

Faixa

[Ajuste fabrica]

Unidade

Descri¢do / Observagoes

Regulador de Velocidade

P039
Ganho Proporcional
Gp

P040
Ganho Integral
Gi

P041
Ganho Diferencial
Gd

P048

Ganho Proporcional

P049
Ganho Integral

0.0a99.9
[4.0]
0.1

0.00 a2.00
[0.12]
0.0

0.00a9.99
[0.0]
0.0

0.0a99.9
[00.0]
0.1

0.00a2.00
[0.00]
0.1

Implementado na configuragéo paralela (Ganhos sdo independen-

tes entre si);

O tempo de integracao pode ser medido, fazendo-se:

1) P032 = P033 =P039 = P048 = 0;
2) P054 = P055 = 125%;
3) P056 = 100% (P024 = 4), resultando em:
T, =P040(P049) x 1.25.

Atuacgao do Ganho (Gd) e da selegéo dos ganhos Proporcional e

Integral:

G, =P039 1

) G,=P048

G,=P040 ¥
POB5

G =P040

n

3

3
M

n

Reg.de Velocidad

"
| + |*
T
e

L PO41
e

;)

Figura 6.10 - Configuragdo do Regulador de Velocidade

(*1) Utilizado P039 e P040, quando:

1) P065> 0 ou

2) P065=0e XC1:37 =0V,

(*2) Utilizado P048 e P049, quando:
1) P065=0e XC1:37 = +24V.

Regulador de Corrente

P042
Ganho Proporcional

0.00a9.99
[0.20 ]
0.01

Implementado na configuragéo paralela.
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CAPITULO 6 - DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

Faixa
[Ajuste fabrica]
Parametro Unidade Descricdo / Observagoes
P043 0a999 Permite otimizar o comportamento do regulador quando o motor
Ganho Integral [35] estiver sem carga;
(Intermitente) 1ms Otimizar o regulador na condigao de motor com carga.
O tempo de integragédo pode ser medido fazendo-se:

P044 0a999 1) P039 = 1.0;
Ganho Integral [70] 2) P040 = P042 = P045 = 0, obtendo-se:
(Continuo) 1ms T,.=P043 (P044) x 2.

P045 0a999 Define o tempo para que o sinal I_* varie de 0V até o maximo 10V
Taxa de Variagao [20] (P054 = P055 = 125%).

de I*(dI*/dt) 1ms

AN(P028=3) Limitador

P054 2.0a125 drr Regulador de

Limitag&o de [25.0] l o Corrente

Corrente (+1) 1.0% s T [

— > > A F——

P055 2.0a125 |

Limitacdo de [25.0] PO54, PO55 PO45 P042, P43 e P044

Corrente (-1) 1.0%

I
Figura 6.11 - Configuragdo do Regulador de Corrente
Quando P028 = 3 (Al1 = Limitacdo Externa de Corrente), os
parametros P054 e P055 ficam disponiveis apenas para leitura.

Entradas Analégicas

P050 0.00a9.99

Ganho da Entrada Al1 [1.00] P01

0.01 Pog2
P051 0.00a9.99 T
Ganho da Entrada Al2 [1.00] Al o
0.01 — 3l P050,PO51 3

A2

Figura 6.12 - Configuragdo das Entradas Analdgicas
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CAPITULO 6 - DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

Faixa
[Ajuste fabrica]

Parametro Unidade Descricdo / Observagoes
Encoder Incremental
P052 @ 0a999 Parametros validos para P025 = 4;
Frequéncia Maxima [000] Para ajusta-los deve-se conhecer:
(Centena) 1Hz 1) Numero de pulsos do encoder (ppr);

2) Velocidade maxima do motor a ser acionado (VMM);
P053 @ 0a480 3) Freqliéncia da rede de alimentacao (f);
Frequéncia Maxima [021] Usando:
(Milhar) 1kHz VMM

P053,P052 = 4 x f X ppr

Exemplo:

Supondo que ppr = 1024 ppr, VMM = 2100 rpm e f = 60Hz.

Obtém-se:

P053,P052 = 143.360

Logo: P053 = 143 e P052 = 360
Regulador de FCEM
P031 0a999 Usada para corrigir o sinal de FCEM quando o motor esta submeti-
Compensagaoda [0] do a carga nominal.
Resisténcia 1
daArmadura - Ra R s T P08

_____ ]
__________ __: =t 2l R,
P031

¥ FCEM

L 4
|
b 4
"—}
g
=
g
C
>
——
+
b 4
&«
€

b 4

ARMADURA
Figura 6.13 - Configuragdo do Regulador de FCEM

Ajustar em P031 (R,), a fim de que o sinal de FCEM se mantenha
constante, em qualquer condigéo de carga.
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CAPITULO 6 - DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

Faixa
[Ajuste fabrica]
Parametro Unidade Descricdo / Observagoes
P058 0.0a9.99 Regulador implementado na configuragao paralela.
Ganho Proporcional [1.5]
0.0
P059 0.0a6.0
Ganho Integral [0.25]
0.01s
P066 0.1a2.50 Permite corrigir a indicacdo de P090 (Tens&ao de Armadura) quando
Ganho do Sinal [1.00] o motor trabalha na condi¢do sem carga. Quando a Referéncia de
0.0 Velocidade for igual a metade da velocidade nominal do motor, ajus-
tar PO66, se necessario, para que a indicagao de P090 seja 50%.
Onde:
AVelocidade Nominal = Velocidade Maxima, sem enfraquecimento
de campo;
AVelocidade Nominal < Velocidade Maxima, com enfraquecimento
de campo.
R T
Regulador Reg. da Corrente
FCEM de Campo FCEM
P060
FCEM* sm—m——» FCEM \_/ ¥ lc H - ¥ ¢
/N h
P058, P059 Po61 PO63, P064

FCEM

N4 )

CAMPO

Figura 6.14 - Configuragdo do Regulador de FCEM e
Regulador da Corrente de Campo

Regulador da Corrente de Campo

P060 0.1a30.0 Valor da corrente para velocidade menor ou igual a velocidade nominal.
Corrente Nominal [2.6]
0.1A
P061 0.1a30.0 Valor da corrente na condigéo de velocidade maxima
Corrente Minima [0.6]
0.1A
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CAPITULO 6 - DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

Faixa
[Ajuste fabrica]

Parametro Unidade Descricdo / Observacoes
P063 0.0a3.99 Regulador implementado na configuracao paralela
Ganho Proporcional [0.20]

0.01
P064 0.0a3.99
Ganho Integral [0.10]

0.01
P100 0.0a30.0 Valor da corrente aplicada ao campo do motor quando ocorrer algu-
Corrente de Economia [0.6] ma das seguintes condic¢oes:
de Campo 0.1 1) Bloqueio Geral Ativo, sinalizando FO01;

2) Na presencgade Falhas (FO2 a F08).

Limitagdo de Corrente em fungao de n

P074 2.0a125 Funcgao que permite diminuir o valor da limitagdo da corrente para
Corrente Minimal [125] velocidades maiores que P075, segundo a curva:
1%
| IA‘ %4
P075 10.0a 100 .
Velocidade n, [100] ’

1.0%

P074

P075 100 | r:]| %
Figura 6.15 - Limitagdo de Corrente em Fungéo de n
A fungao estara inativa se ocorrer pelo menos uma das condigdes:

1) P075 > 100% ou
2) P074 > P054.
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CAPITULO 6 - DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

6.3 PARAMETROS DE LEITURA

Faixa
[Ajuste fabrica]

Parametro Unidade Descrigao / Observagoes
P023 XXX Indica a verséo de software contida nas EPROM'’s do cartdo de
Versao de Software [-] controle.
P056 0.0 a 100% Mostram o valor dareferéncia de velocidade, em percentual, selecionada
Referéncia de [-] em P024.
Velocidade 0.1%
P057 0.0 a 100%
Referéncia de [-1]
Velocidade 0.71%
P062 0.0a30.0 Indica a corrente que circula pelo campo do motor quando P002=0.
Corrente de Campo [-]

0.1A
P081 0a999 Indica quantas vezes ocorreu falta de fase, cuja duragéo nao exce-
Faltas de Fase por [-] deu ao periodo do ciclo de rede.
Ciclode Rede 1
(Centena)
P082 0a999
Faltas de Fase por [-]
Ciclode Rede 1
(Milhar)
P087 0.0a 100 Mostra a referéncia total de velocidade (n,*) em percentual
Referéncia de [-] (verfigura6.17).
Velocidade 1.0%
P088 0.0a 110 Indica o valor da velocidade do motor em percentual;
Velocidade do Motor [-] Sinal filtrado com 0.5s.
(P025=00u1) 1.0%
(P025 = 4) 0.0a 150

[-]

1.0%
P089 0.0a125 Mostra a corrente de Armadura em percentual da corrente
Corrente de Armadura [-1] do nominal conversor;

1% 100% corresponde ao valor ajustado em P027;
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CAPITULO 6 - DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

Faixa
[Ajuste fabrica]
Parametro Unidade Descricao / Observacées
P090 0.0a 110 100% corresponde ao valor ajustado em P026.
Tensao de Armadura [-1
1%
P091 0.0a 100 Mostram o valor dos sinais nas Entradas Analdgicas Al1 e Al2, em
Sinal da Entrada Al1 [-] percentual do fundo de escala.
(P028=1) 1% Os valores mostrados ja estdo multiplicados pelos ganhos P050 e
P051 respectivamente.
(P028 =2) 0.0a 125
[-]
1%
(P028 = 3) 0.0a 125
[-]
1%
P092 0.0a 100
Sinal da Entrada Al2 [-1]
(P029=1) 1%
(P029 =2) 0.0a125
[-]
1%
P093 FO02aF10 Mostram o cédigo (02 a 10) das quatro Ultimas falhas ocorridas.
Ultima Falha [0] A atualizagio dos pardmetros que mostram as falhas é feita na se-
= guinte sequiéncia:
1) P095 — P096;
P094 F02aF10 2) P094 — P095;
Segunda Falha [0] 3) P093 — P094;
= 4) Fxy — P093.
P095 F02aF10
Terceira Falha [0]
P096 F02aF10
Quarta Falha [0]
P097 Oou 12 0000 =RST;

Sequiéncia de Fases

[-]

0012=RTS.

Indica qual a seqiiéncia das fases que alimentam o gabinete de
controle.

Esses sinais devem estar sincronizados com aqueles da poténcia.
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CAPITULO 6 - DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

Faixa
[Ajuste fabrica]
Parametro Unidade Descrigao / Observagées
P098 0a 255 Indica o valor em decimal correspondente ao estado das 8 Entradas
Estado das Entradas [-] Digitais. A variavel esta estruturada da forma:
Digitais DI's -
Bit7 | Bit6 | Bit5 | Bit4 | Bit3 [ Bit2 | Bit1 | BitO
o |3 g |3Ww| ®
— c o (O] o @
Fung&o § 8 é ;;': % g % g% 2
= ) > X o © X o g
= e |58l £ |g8| §
“olg S |gd| @
Poténcia | 128 | 64 | 32 | 16 | 8 4 2 1
Tabela 6.26 - Estado das Entradas Digitais
O valor mostrado sera igual ao somatério da poténcia na base deci-
mal das funcgbes ativas.
Exemplo: Se JOG+, Bloq. Rampa e Bloq. Geral estao ativos, en-
tao:
P098 = 32+2+1 = 35.
P099 0a999 Mostra a centena da conversao A/D da referéncia remota (XC1:7, 9).
Centenada [-] Exemplo:
Conversao A/D 1
(10 ou 12 bits) 1) A/D 10 bits:

Resultado da Conversédo: 1023,
P099 mostra: 023

2) A/D 12 bits:

Resultado da conversao: 4096,
P099 mostra: 096.

(™ Parametros do Modo de Operagéo (somente podem ser alterados com P004 = 0, se P004 = 0O parametrizar P013 = 1) (Ver Capitulo 4).
@ Disponivel somente para os Modelos CTW X4XXXXTXFXXXXXZ.
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CAPITULO 6 - DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

Potenciémetro Eletrénico (PE): Veloddade
Acelera
Rampas Referéncia de
P032, P033 * Velocidade n*
Entradas o Desacelera
Digitais
Reset 03
parazero

Habilitagéo &
o

Velocidade
Minima

l

Velocidade de | H : : : : ;
s P oo e
Acelera |2 ! Aberto | : : : :
XC1:31 v = ' ' ' ' : : :
: > : : : : : : : Tempo
RNl v : : : | :
U Desacelera : ;
XC1:29 : !
: : : Tempo
! 28V : :
Bloqueio Geral Aberto
XC1:27 Tempo
Figura 6.16 - Potenciémetro Eletrénico (PE)
P01
Ent. Aux Al1 PO28 Nauxr
(XC1:11,13)A0  Cr o= auxt
P92
n,
auxz
(XC1A5,17) Ay ENRAUX AR T o2
(XC1:35) =0 Sentido de Giro
Ref. Teclas P024=4
P056, PO57 ¢ "0 P0O76  POO8
Ref P056, PO57 RAMPA
Local LeR o=
(XC1:3,5)nL W o Veloc. : H n2* w n3*
el Z—1 Minima ¥ [> — - 1 ¥ " ¥
(XC1:3,9)nR OMO P024<4 n; l : +
LENTO
Blog. Rampa P009 :I"
(XC1:29)BR RAPIDO E’ ;
i J_ 3
P05,
PO34 l, RAMPA PO57
. Acelera et
xc131) T o - Veloc. | n* I i n;
Desacelera PE " ¥ Minma |—*+ —3 I&_‘
(xC1:29) || @ l L i
-l
¥ Blog.
Répido
3 E ;
Jog + J.
(XC1:39)J+
P037
Jog - o 35
(XC141)J- O g
P038 L
i

Figura 6.17 - Blocodiagrama da Referéncia de Velocidade
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Figura 6.18 - Blocodiagrama do Controle do CTW-04
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CAPITULO 7

7.1 ERROS/FALHAS E
POSSIVEIS
CAUSAS

7.1.1  Erros e Possiveis

SOLUCAO E PREVENCAO DE FALHAS

Este capitulo auxilia o usuério a identificar e solucionar possiveis falhas
que possam ocorrer. Também sao dadas instrugdes sobre as inspegdes
periddicas necessarias e sobre limpeza do conversor.

Quando um Erro ou Falha é detectado, o display da HMI indica EXX ou
FXX. Para voltar a operar normalmente o conversor apos esta ocorréncia,
€ preciso reseta-lo. De forma genérica isto pode ser feito através das
seguintes formas:

M Desligando a alimentag&o do conversor e ligando-a novamente (Power-on);
M Automaticamente, apds algum tempo decorrido (Autoreset);
M Via Entrada Digital: EE (XC1:33).

Apbs energizado o conversor, é executada a diagnose (aprox. 3s) de
alguns sinais como:

Causas
M Tolerancia da fonte de +5V;
M Atuacao do contador externo;
M Sincronismo com a tensio da rede.
Detectado algum problema sera sinalizado E02 a EO5, nestes casos a
HMI e o conversor ficarao inibidos.
Ver na tabela abaixo detalhes dos Erros e provaveis causas:
ERRO RESET CAUSAS PROVAVEIS
E02
Erro na conversao A/D
(10 bits)
EO03
Erro no Contador
Externo
E04 Consultar Assisténcia Técnica da WEG Industrias — Automagao.

Erro no Sinal de
Sincronismo com a
Rede

EO05

Erro na Gravagao da
EEPROM

E06
Erro de Programagao

Desaparece automaticamente
quando forem alterados os
parametros incompativeis

M Tentativa de ajuste de um parametro
incompativel com os demais.
Ver tabela 5.1.

Tabela 7.1 — Sinalizagbes de Erros
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CAPITULO 7 - SOLUGAO E PREVENGAO DE FALHAS

7.1.2 Falhas e Possiveis

Concluida a rotina de diagnose o conversor passa a monitorar os sinais e

Causas fungdes (conforme tabela 7.2). Surgindo alguma falha ocorrera uma das
sinalizagdes F02 a F10. O numero associado a Falha sera armazenado
nos parametros P093 a P096, até o limite de 4 Falhas.

E-' NOTA!
A indicagdo FO1 reflete o estado da Entrada Digital de Blogueio Geral
(XC1:27).
A tabela a seguir mostra detalhes das Falhas e causas provaveis:
FALHA RESET CAUSAS PROVAVEIS
F02 M DI Erro Externo (XC1:33) aberta
Erro Externo DI (ndo conectada a +24V).
(Cadeia de Defeitos) M Sensor conectado a DI Erro Externo (XC1:33) ativo.
FO3
Falta de Fase ou Falta de Autoreset M Falta de fase na entrada do conversor.
Rede
Fo4 M Fonte de +15V n3o ati
Falta de £15V no Cartéo Power-on 7 Con € de a tl;\ac;(aééva.
de Controle onexao do cabo .
Autoreset, quando: M Alimentacdo abaixo do valor minimo:
FO5 Vaim > 198V para modelos 220V Vaim < 176V para modelos 220V;

Subtenséo na Rede

Vaim > 342V para modelos 380V
Vaim > 396V para modelos 440V

Vaim < 304V para modelos 380V;
Vaim < 352V para modelos 440V;

FO6 Falta de campo (P002 = 1).
Rotor B d Autoreset Rotor Travado.
olor bloqueado Carga no eixo do motor muito alta.
FO7 Ajuste de P067, P068 e P069 muito baixo para o
Autoreset motor utilizado.
Sobrecarga (I x t) Carga no eixo do motor muito alta.
FO8 Ligagao dos cabos do taco gerador invertidos (Taco cc
Falta de algum dos sinais Autoreset ou Encoder incremental).

do Taco cc ou Encoder

Fiagao interrompida.

F09
Falha na Malha da
Corrente de Campo

Reenergizagao

Falta de Alimentagédo do campo (X1:4, 5).

Conexdo do controle da corrente de campo no
conector XC16 do cartdo RC04.

Fusiveis da alimentagao do campo.

Falta de campo (P002 = 0).

Conexao do campo do motor (X1:6,7).

(" NOTA!

Monitora apés Bloqueio Geral inativo.

NN [N @ H X

F10
Falta de Sinal de
Sincronismo

Autoreset

M Falta momentanea da rede.

96

Tabela 7.2 — Sinalizagbes de Falhas



CAPITULO 7- SOLUGAO E PREVENGAO DE FALHAS

Forma de atuagao das Falhas:

FALHA FORMA DE ATUAGAO
M Desativa DO — Relé de Falhas (F);
M Desativa DO — Liberado (LIB),
F02 a BI ia R .
Erro Externo M B&E::g Rzénuﬁ:aores
(Cadeia de Defeitos) | 57 5001 eia Teclado da HM:

M Bloqueia Disparos apos 'z Ciclo de Rede.
M Bloqueia Reguladores por 60.0ms;
M Bloqueia Disparos por 60.0ms;
M Nao Bloqueia Rampa;

M Falta de Fase ou Falta de Rede M N&o Sinaliza F03;

FO3
Falta de Fase

(Tempo < Ciclo de Rede) M Nao Memoriza em P093, P094, P095 e P096;
M Incrementa P081 e P082;

M Libera Reguladores apés 60.0ms;

M Libera Disparos apos 60.0ms.

M Desativa DO — Relé de Falhas (F);
M Desativa DO — Liberado (LIB);

M Bloqueia Rampa;

M Bloqueia Reguladores;

M Bloqueia Teclado da HMI;

M Bloqueia Disparos;

M Apds 5min Libera o Conversor.

M Falta de Rede

(Ciclo de Rede < Tempo < 48.0ms) ou
M Falta de Fase

(Tempo Permanente)

M Falta de Rede

(Tempo Permanente) g Hgo Sinaliza FO3;

o Memoriza em P093, P094, P095 e P096;

Desativa DO —Relé de Falhas (F);

FO4 Desativa DO —Liberado (LIB);

Falta de 15V no Cartao Blogueia Teclado da HMI;
de Controle Blogueia Disparos;

Necessita re-energizacao.
Desativa DO — Relé de Falhas (F);
Desativa DO — Liberado (LIB);

F05 Bloqueia Rampa

Subtensao na Rede

Blogueia Reguladores;

Blogqueia Teclado da HMI;

Bloqueia Disparos ap6s 'z Ciclo de Rede.
Auto reset com alimentagéo 0.9 x Vnominal.

FO6
Rotor Bloqueado

Desativa DO —Relé de Falhas (F);

Desativa DO — Liberado (LIB);

Blogueia Rampa;

Blogueia Reguladores;

Blogueia Teclado da HMI;

Bloqueia Disparos ap6s %z Ciclo de Rede.

Quando a corrente de armadura for igual a limitagéo de corrente e o eixo do motor permanecer
parado durante 2.0s, ocorre o bloqueio do conversor por 5 minutos. Apos este tempo ocorre a
liberagdo automatica do conversor. Esta fungéo sera executada quando:

1) Conteudo de P070<3;

2) Reg. de velocidade saturado;

3) Reg. de velocidade >1%;

4) Velocidade Real <1%;

5) Corrente de armadura >2%.

NN RN AR IR RAE

Fo7
Sobrecarga (I x t)

Desativa DO —Relé de Falhas (F);
Desativa DO —Liberado (LIB);

Blogueia Rampa;

Blogueia Reguladores;

Blogueia Teclado da HMI;

Bloqueia Disparos apds ¥z Ciclo de Rede.
M Apods 5min Libera o Conversor.

AR E
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CAPITULO 7 - SOLUGAO E PREVENGAO DE FALHAS

FALHA FORMA DE ATUAGAO
M Desativa DO — Relé de Falhas (F);
F08 ™ Desativa DO — Liberado (LIB);
Falta de algum dos sinais | ¥ Bloqueia Teclado da HMI;
do Taco cc ou Encoder | M Bloqueia Disparos apds %z Ciclo de Rede.
M Apds 30s Libera o Conversor.
M Monitora a Falta de corrente de campo apds Bloqueio Geral Inativo;
M Desativa DO — Relé de Falhas (F);
M Desativa DO — Liberado (LIB);
M Blogueia Disparos;
M Memoriza em P093, P094, P095 e P096;
M Necessita reenergizacéo.
Energizacdo
Bloqueio Geral
ON | OFF
3s 1s
POWER-ON
Icampo
P060
P100
FO9
Falha na Malha da Sl
Corrente de Campo ) (W
F09
FO9
OFF OFF OFF Ativa |
(*)
P027 = =
| para atuagcao de F09 Tempo para atuacao de
(A) F09 (ms)
0 = 10/20A 0,12 ~145
1=50A 0,22 ~240
2=63A 0,25 ~260
3 =90A 0,31 ~290
4 = 106A 0,35 ~310
5=125A 0,38 ~330
6 = 150A 0,42 ~360
7 = 190A 0,47 ~380
8 = 265A 0,56 ~475
9 =480A 0,74 ~570
10 = 640A 0,86 ~660
11 = 1000A 1,05 ~760
12 = 1320A 1,19 ~850
13 = 1700A 1,33 ~945
M Néo Blogueia Rampa;
M Blogueia Reguladores por 60.0ms;
F10 M Bloqueia Disparos por 60.0ms;
Falta de Sinal de ™ Nao Sinaliza F10;
Sincronismo M Memoriza em P093, P094, P095 e P096;
M Libera Reguladores apds 60.0ms;
M Libera Disparos apoés 60.0ms.

Tabela 7.3 — Forma de atuagdo das Falhas
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CAPITULO 7- SOLUGAO E PREVENGAO DE FALHAS

7.2

SOLUCAO DOS

PROBLEMAS MAIS

FREQUENTES
PONTO A SER 5
PROBLEMA VERIFICADO ACAO CORRETIVA
M Verificar se o conversor estd energizado corretamente (niveis das tensdes
CA e igualdade de fases RST entre entrada da eletrénica e entrada da
Fiagdo poténcia).
M Verificar todas as conexdes de poténcia e comando (Entradas Digitais
programadas com Bloqueio geral, Bloqueio Rampa ou Erro Externo ligadas a
+24V).
Fusiveis M Verificar fusiveis UR da armadura e do campo;
M Verificar fusiveis da poténcia e comando;
S M Verificar se o disjuntor do motor CA do ventilador do motor CC estéa fechado;
Circuito de armadura ou i s =
L M Verificar se os termostatos da ponte tiristorizada e do motor CC estéo
Motor ndo gira campo em aberto fechados:
Erro M Verificar se o conversor ndo esta bloqueado devido a uma condigdo de erro
ou falha detectada (ver tabela 7.1 e tabela 7.2);
- M Verificar ajuste da referéncia de velocidade, se estiver no minimo motor nao
Referer_mla de partira:
Velocidade M Verificar a fiagio da mesma;
R M Verificar o ajuste da limitagdo de corrente (P054 e P055), pode estar no
Limitagcao de corrente minimo:
Rotor Bloqueado M Verificar se o rotor esta bloqueado mecanicamente;
Programacéo M Verificar se os parametros estdo com os valores corretos para aplicacéo;
Circuito da Armadura | M Verificar se o circuito da armadura esta em curto (tiristor queimado);
. M  Verificar se o motor ou conversor estdo com problemas de isolamento para
Queima de Isolamento Terra o terra:
Fusiveis UR na — ——————
energizacio Fusiveis M Ver!f!car fus[vel_s, podem estar fora da especn‘_lcagao, } o
M Verificar fusiveis 11, 12 e 13 da entrada de alimentacdo da eletrénica;
Programacao M Verificar se os parametros estdo com os valores corretos para aplicacao;
Queima de M Verificar se o tiristor estd em curto circuito;
Fusiveis UR na | Curto circuito/ Falta de | M Verificar se ha falta de rede (mesmo se for apenas durante 1 ciclo);
frenagem Rede/ Tenséo M Verificar se a tensdo da armadura estd muito acima da nominal na rotagao
(CTWA4) maxima;
Queima de
Fusiveis UR - M Verificar se o limite da corrente esta muito alto;
quando carga Limite da corrente e o oA . . .
varia ou motor regulador it} Veryﬂcar sea dman_mca do regulador Qe corrente ’est‘a bem ajustada;
M Verificar conforme item anterior (Queima de Fusiveis UR na frenagem).
aceleralfrena
(CTWA4)
M Verificar se o motor esta funcionando no limite de corrente;
Corrente M Verificar para que a corrente nominal do motor em regime permanente nao
seja ultrapassada, nem a maxima do conversor;
Controle Referéncia M \Plgrzi]:():.ar se ha problemas na referéncia de velocidade (tipo de referéncia
Incorreto da . . - p :
Velocidade M Verificar se ha falt~a de realimentacéo de velo_qldade; o
Realimentacso M Se a realimentagdo for por tacogerador, verificar a ligagdo de acordo com a
sua tensdo nominal e se esta invertida ou interrompida;
M Verificar o parametro que define a realimentacdo de velocidade P025;
Campo M Verificar se a tensdo de campo esta oscilante;
Reguladores M Verificar se os reguladores de corrente ou velocidade estdo bem ajustados;
Oscilagédo da M Verificar se o tacogerador esta com ruido;
Corrente e/ou Tacogerador M Verificar escovas, porta-escovas e comutadores;
Velocidade do 9 M Verificar acoplamento do tacogerador;
Motor M Verificar a fiagédo do taco (cabo blindado);
Referéncia M Verificar se a referéncia de velocidade esta com ruido;
Display Fusiveis M Verificar os fusiveis da eletrénica F11 ... F13;
apagado na Conexéo M Verificar cabo XC9;

energizacao

Tabela 7.4 — Solugédo de problemas mais freqiientes
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CAPITULO 7 - SOLUGAO E PREVENGAO DE FALHAS

7.3 TELEFONE/FAX/E-MAIL PARACONTATO
(ASSISTENCIA TECNICA)

7.4

100

MANUTENCAO
PREVENTIVA

R

NOTA!

Para consultas ou solicitagédo de servigos, é importante ter em maos os

seguintes dados:

Modelo do conversor;

Numero de série, data de fabricagao e revisdo do hardware
constantes na etiqueta de identificagao do produto;

Verséao de software instalada;

Dados da aplicagéo e da programagéo efetuada.

Para esclarecimentos, treinamento ou servigos favor contatar a Assistén-
cia Técnica:

WEGAUTOMACAO

Tel. (0800) 7010701

Fax: (047) 3372-4200
E-mail: astec@weg.com.br

PERIGO!

Sempre desconecte a alimentacao geral antes de tocar qualquer
componente elétrico associado ao conversor.

Altas tensbes podem estar presentes mesmo apds a desconexao da
alimentagao.

Sempre conecte a carcaga do equipamento ao terra de prote¢ao (PE) no
ponto adequado para isto.

ATENCAO!

Os cartbes eletrénicos possuem componentes sensiveis a descargas
eletrostaticas.

Nao toque diretamente sobre os componentes ou conectores. Caso
necessario, toque antes na carcaga metalica aterrada ou utilize pulseira
de aterramento adequada.

Nao execute nenhum ensaio de tensido aplicada ao conversor!
Caso seja necessario, consulte o fabricante.

Para evitar problemas de mau funcionamento ocasionados por condigbes
ambientais desfavoraveis tais como alta temperatura, umidade, sujeira,
vibragao ou devido ao envelhecimento do componentes sdo necessarias
inspegodes periddicas nos conversores e instalagdes.
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COMPONENTE ANORMALIDADE AGAO CORRETIVA
L Parafusos frouxos 2)
Terminais, Conectores Aperto
Conectores frouxos
Sujeira ventiladores Limpeza®

Ventiladores!"/

Sistema de Ventilagéo

Ruido acustico anormal

Ventilador parado

Vibrag&o anormal

Substituir ventilador

Poeira nos filtros de ar

Limpeza ou Substituigio®

@)

N o Acumulo de poeira, 6leo, umidade etc Limpeza
Cartbes de Circuito impresso
Odor Substituicao
Médulo de Poténcia / Acumulo de poeira, 6leo, umidade etc Limpeza‘z’
Conexdes de Poténcia Parafusos de conex3o frouxos Aperto?

Tabela 7.5 — Inspe¢bes periédicas apds colocagdo em funcionamento

R

7.4.1 Instrucbes de

Limpeza

NOTAS!

(1) Recomenda-se substituir os ventiladores ap6s 40.000 horas de operagao.

(2) Cada 6 meses.
(3) Duas vezes por més.

Quando necessario limpar o conversor siga as instrugdes:

a) Sistema de ventilagao:

Seccione a alimentagéo do conversor e espere 10 minutos;
Remova o pé depositado nas entradas de ventilagdo usando uma es-

cova plastica ou uma flanela;

Remova o pé acumulado sobre as aletas do dissipador e pas do ven-

tilador utilizando ar comprimido.

b) Cartoes eletronicos:

BE

Seccione a alimentagao do conversor e espere 10 minutos;
Remova o pé acumulado sobre os cartdes utilizando uma escova

antiestatica e/ou pistola de ar comprimido ionizado.
Exemplo: Charges Burtes lon Gun (non nuclear) referéncia A6030-

6DESCO.

Se necessario retire os cartdes de dentro do conversor. Use sempre

pulseira de aterramento.
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CAPITULO 8

8.1 COMUNICACAO EM

REDE FIELDBUS

8.1.1 KitPROFIBUS-DP

8.1.1.1 Instalacao

102

R

DISPOSITIVOS OPCIONAIS

Este capitulo descreve os dispositivos opcionais que podem ser utilizados
com o conversor. S&o eles: Kit de comunicagao em rede Fieldbus, Kit
comunicagao RS-232 para PC e Tampa Cega.

O CTW-04 pode ser conectado as redes de comunicagao industriais
rapidas do tipo Fieldbus permitindo o controle e a parametrizagéo do
mesmo. Para tanto é necessario a inclusdo de um cartdo eletrénico
opcional de acordo com o padréo de Fieldbus desejado: Profibus-DP ou
DeviceNet.

NOTA!

A opcéo Fieldbus escolhida pode ser especificada no campo adequado
da codificagdo do CTW-04:

DN = DeviceNet
PD = Profibus DP

EX: CTWX4XXXXTXXXXODNZ = Conversor CTW-04 com opcional
DeviceNet.

Neste caso, o usuario recebe o CTW-04 com todos os componentes
necessarios para a comunicagao Fieldbus ja instalados no produto.
Para instalagao posterior, deve-se encomendar e instalar o Kit de
comunicacao Fieldbus (Profibus-DP ou DeviceNet) desejado.

PROFIBUS DP

Figura 8.1 — Conector Profibus-DP

O cartéo eletrénico Anybus que forma o Kit Fieldbus Porfibus-DP é insta-
lado diretamente sobre o cartao de controle CCW4, conectado ao conector
XCS5 e fixado por espagadores.

A figura 8.2 mostra os dispositivos e instalagao do Kit Fieldbus Profibus-DP:
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Conector Cartdo Profibus-DP

Figura 8.2 — Dispositivos e instalacdo do kit Fieldbus Profibus-DP

Encaixar no cartdo de controle CCW4 os espacgadores;

No furo metalizado encaixar o espagador metalico, fixado por uma
porca, e nos outros 2 furos sem metalizag&do encaixar os espacadores
plasticos;

Encaixar o cartdo Anybus cuidadosamente através do conector barra
de pinos ao conector fémea XC5 do cartdo de controle CCW4;
Pressionar o cartao Anybus proximo a XC5 e na parte inferior até o
completo encaixe do conector e dos espagadores plasticos;

Fixar o cartdo Anybus ao espagador metalico através do parafuso;
Conectar o cabo Profibus-DP ao conector de 6 vias do cartédo Anybus,
sendo que a via 6 ndo é utilizada;

Encaixar o conector DB9 do cabo Profibus-DP no canto inferior esquerdo
do gabinete;

Fixar o conector DB9 no gabinete através de dois parafusos.
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8.1.1.2 Introducao
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O conversor equipado com o Kit Profibus-DP opera no modo escravo,
permitindo a leitura/escrita de seus parametros através de um mestre. O
conversor n&o inicia a comunicagao com outros nos, ele apenas responde
aos comandos do mestre. O meio fisico de conexo do fieldbus é um
cabo de cobre blindado com par trangado (RS-485) permitindo transmisséao
de dados com taxas entre 9.6kbits/s a 12Mbits/s.

A figura 8.3 da uma visao geral de uma rede Profibus-DP:

Computadorcom a
configuragéo de Software

PROFIBUS DP
Master

DP

L T —
PROFIBUS

DP slave
node#1

PROFIBUS
DP slave
node#n

PROFIBUS
DP slave
node#2

Figura 8.3 - Rede Profibus-DP

- Tipo de Fieldbus: PROFIBUS-DP EN 50170 (DIN 19245);
- Versao do Protocolo: ver.1.10;
- Fornecedor do Protocol Stack: Siemens;

Meio de transmissao: linha de barramento Profibus, tipo A ou B como
especificado na EN50170.

- Topologia: comunicacédo Mestre-Escravo;

- Isolagéo: o barramento alimentado por Inversor DC/DC é isolado
galvanicamente da eletrdnica restante e os sinais A e B s&o isolados
através de optoacopladores;

- Permite conexao/desconexao de um né sem afetar a rede:

Conector de fieldbus do usuario do conversor;
- Conector DB9 pinos fémea.

- Pinagem:
Pino Nome Funcao
1 N&o conectado -
2 Nao conectado -
3 B-Line RxD/TxD positivo, de acordo com
especificacdo RS-485
4 Nao conectado -
5 GND 0V isolado do circuito RS-485
6 +5V +5V isolado do circuito RS-485
7 N&o conectado -
: RxD/TxD negativo, de acordo com
8 ArLine espec%‘icagéo RS-485
9 N&o conectado -
Carcaga Blindagem Conectado ao terra de protecéo (PE)

Tabela 8.1 — Ligacdo dos pinos (DB9) para Profibus-DP
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8.1.1.3 Interface Técnica

Terminagao da linha

Os pontos iniciais e finais da rede devem ser terminados na impedancia
caracteristica para evitar reflexdes. O conector DB9 macho do cabo pos-
sui a terminagao adequada. Se o conversor for o primeiro ou o ultimo da
rede a chave da terminagao deve ser ajustada para a posi¢gao “ON”. No
caso contrario, ajustar para a posicao “OFF”. A chave de terminagao do
cartdo PROFIBUS-DP deve ficarem 1 (OFF).

Taxa de Transmissao (Baudrate)

A taxa de transmissédo de uma rede Profibus-DP é definida durante a
configuragdo do mestre e somente um valor é permitido na mesma rede.
O cartdo de Profibus-DP possui a fungdo de detec¢do automatica de
baudrate e o usuario nao precisa configura-la no cartdao. Os baudrate
suportados sao: 9.6 kbits/s, 19.2 kbits/s, 45.45 kbits/s, 93.75 kbits/s,
187.5 kbits/s, 500 kbits/s, 1.5 Mbits/s, 3 Mbits/s, 6 Mbits/s e 12 Mbits/s.

Endere¢o do N6

O endereco do no é feito através de duas chaves rotativas presentes no
cartao eletrénico do Profibus-DP, permitindo enderegamentos de 1 a 99.
Olhando o cartdo de frente com o conversor na posi¢cao normal, a chave
mais a esquerda ajusta a dezena do endereco enquanto a chave mais a
direita ajusta a unidade do endereco:

Endereco = (ajuste chave rotativa esquerda x 10) + (ajuste chave rotativa
direitax 1)

Arquivo de Configuragao (GSD File)

Cada elemento de uma rede Profibus-DP esta associado a um arquivo
GSD, que contém todas as informacdes sobre o elemento. Este arquivo é
utilizado pelo programa de configuracao da rede. Utilize o arquivo com
extensao .gsd armazenado no disco flexivel contido no kit fieldbus.

Sinalizagdes

O cartao eletronico possui um “LED” bicolor localizado na posi¢ao supe-
rior direita, que sinaliza o status do cartao de acordo com a tabela 8.2 a
sequir:

Cor LED FreglUiéncia Status
Vermelho 2Hz Falha no teste do ASIC e da Flash ROM
Verde 2Hz Cartdo nao inicializado
Verde 1Hz Cartao inicializado e operante
Vermelho 1Hz Falha no teste de RAM
Vermelho 4Hz Falha no teste de DPRAM

Tabela 8.2 — Sinalizagdo LED status do cartao Fieldbus

Obs.:

As indicagdes em vermelho podem significar problemas de “hardware” do
cartdo eletrénico. O seu reset é efetuado desenergizando e reenergizando
o conversor. Caso o problema persista, substitua o cartdo eletrénico.

O cartao eletronico também possui outros quatro “LED’s” bicolores agru-
pados no canto inferior direito sinalizando o status do fieldbus de acordo
com afigura 8.4 e tabela 8.3 a seguir:
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Reservado Q Q Online
Fieldbus Q Q Offline

Figura 8.4 — LED'’s para indicagdo de status da rede Profibus-DP

LED Cor Funcao

Indica certas falhas no lado do Fieldbus:

Piscante 1Hz - Erro na configuragdo: o tamanho da area de IN/OUT setado na
inicializag&o do cartao é diferente do tamanho setado durante configuragdo da rede.
Piscante 2Hz - Erro nos dados do Parametros do Usuario: o tamanho/conteido dos
dados de Parametros do usuario setados durante a inicializagdo do cartdo sao
diferentes do tamanho/conteudo setados durante configuragdo da rede.

Piscante 4Hz - Erro na inicializagao do ASIC de comunicagao do Profibus.

Desligado - Sem problema presente.

Indica que o cartdo esta online no fieldbus:

Online Verde Ligado - Cartdo esta online e a troca de dados é possivel.

Desligado - Carto no est4 online.

Indica que o cartdo esta offline no fieldbus

Offline Vermelho | Ligado - Cartédo estd offline e a troca de dados néo é possivel.

Desligado - Cartdo néo esta offline.

Tabela 8.3 — Sinalizagdo LED'’s status rede Profibus-DP

Fieldbus diagnostics | Vermelho

8.1.2 KIT DEVICENET DEVICENET

Figura 8.5 — Conector DeviceNet

8.1.2.1 Instalacao O cartéo eletrénico Anybus que forma o Kit Fieldbus DeviceNet ¢ instala-
do diretamente sobre o cartdo de controle CCW4, conectado ao conector
XCS5 e fixado por espagadores.

A figura 8.6 mostra os dispositivos e instalagdo do Kit Fieldbus DeviceNet:
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Figura 8.6 — Dispositivos e instalagao do kit Fieldbus DeviceNet

Encaixar no cartdo de controle CCW4 os espacgadores;

No furo metalizado encaixar o espagador metalico, fixado por uma
porca, e nos outros 2 furos sem metalizag&do encaixar os espacadores
plasticos;

Encaixar o cartdo Anybus cuidadosamente através do conector barra
de pinos ao conector fémea XC5 do cartdo de controle CCW4;
Pressionar o cartao Anybus proximo a XC5 e na parte inferior até o
completo encaixe do conector e dos espagadores plasticos;

Fixar o cartdo Anybus ao espagador metalico através do parafuso;
Conectar o cabo DeviceNet ao conector de 5 vias do cartdo Anybus;
Encaixar o conector do cabo DeviceNet no canto inferior direito do
gabinete;

Fixar o conector no gabinete através de dois parafusos.
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8.1.2.2 Introducao

8.1.2.3 Interface Técnica
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A comunicagdo DeviceNet é utilizada para automacao industrial,
normalmente para o controle de valvulas, sensores, unidades de entradas/
saidas e equipamentos de automacgéo. O link de comunicagao DeviceNet
é baseado em um protocolo de comunicacao “broadcast oriented”, o
Controller Area Network (CAN). O meio fisico para uma rede DeviceNet é
um cabo de cobre blindado composto de um par trangado e dois fios para
afonte de alimentagao externa. A taxa de transmissao pode ser ajustada
em 125k, 250k ou 500kbits/s.

A figura 8.7 da uma visao geral de uma rede DeviceNet:

Controller

Other
Devices

Device Net

=

Pushbutton
Clusler

Motor
Starter

M

Device Bar Code
Configuration Input/Output j:E g '- o Scanner
Devices Motor
Controller

LY
Drive

Figura 8.7 - Rede DeviceNet

Conector de fieldbus do usuario do conversor:
- Conector: conector 5 vias do tipo plug-in com terminal aparafusado (screw

terminal)
- Pinagem:
Pino Cor Descricao

1 Preto V-
2 Azul CAN L
3 Prata Blindagem
4 Branco CAN_H
5 Vermelho V+

Tabela 8.4 — Ligacéo dos pinos para DeviceNet

Terminagdo da linha:

Os pontos iniciais e finais da rede devem ser terminados na impedancia
caracteristica para evitar reflexdes. Para tanto, um resistor de 120 ohms/
0.5W deve ser conectado entre os pinos 2 e 4 do conector de fieldbus.

Taxa de Transmissao (Baudrate)/ Enderego do Né:

Existem trés diferentes taxas de baudrate para o DeviceNet: 125k, 250k
ou 500kbits/s. Escolha uma delas selecionando as chaves DIP existentes
no cartdo eletrénico, antes da configuragdo. O endereco do no é
selecionado através de seis chaves DIP presentes no cartdo eletrénico,
permitindo enderegcamentos de 0 a 63.
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Baudrate ([bits/s) DIPs1y2 E DIP3aDIP8
125 k 00 nderego
250 k 01 0 000000
500 k 10 1 000001
Reservado 11
2 000010
Baudrate Enderego 61 111101
| i 62 111110
ON 1 63 111111
D D DU 0
1.2 3 4 5 6 7 8

Figura 8.8 — Configuragcdo do baudrate e enderego para DeviceNet

Arquivo de Configuragao (EDS File):

Cada elemento de uma rede DeviceNet esta associado a um arquivo EDS,
que contém todas as informacgdes sobre o elemento. Este arquivo & utili-
zado pelo programa de configuragao da rede durante a configuragédo da
mesma. Utilize o arquivo com extensao .eds armazenado no disco flexi-
vel contido no kit fieldbus.

E-' NOTA!

O CLP (mestre) deve ser programado para Polled I/O connection.

Sinalizagoes:
O cartao eletrénico possui um “LED” bicolor localizado na posi¢éo supe-
rior direita, que sinaliza o status do cartdo de acordo com a tabela 8.2.

Obs.:

As indicagdes em vermelho podem significar problemas de “hardware” do
cartéo eletronico. O seu reset é efetuado desenergizando e re-energizando
o conversor. Caso o problema persista, substitua o cartdo eletrénico.

O cartao eletrénico também possui outros quatro “LED’s” bicolores agru-
pados no canto inferior direito sinalizando o status do DeviceNet de acor-
do com afigura 8.9 e tabela 8.5.

Reservado O O Status da Rede
Reservado
Status do Cartao Fieldbus

Figura 8.9 — LED'’s para indicagcéo de status da rede DeviceNet

LED Cor Descricao

Desligado Sem alimentagéo

Status do Cartdo Fieldbus Vermelho Falta~ nao recuperével
Verde Cartéo operacional
Vermelho Piscante Falta menor
Desligado Sem alimentacao/offdine
Verde Link operante, conectado

Status da Rede Vermelho Falta critica do link
Verde Piscante On-line n&o conectado
Vermelho Piscante Time-out da conexdo

Tabela 8.5 — Sinalizagdo LED’s status DeviceNet
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8.1.3 Utilizagdo do

8.1.3.1 Variaveis Lidas do

110

Fieldbus/
Parametros do
CTW-04
Relacionados

Conversor

Existem dois parametros principais: P085 e P086.

P085 — define o padrao de Fieldbus utilizado(Profibus-DP ou DeviceNet) e
o numero de variaveis (I/0) trocadas com o mestre (2, 4 ou 6).

O parametro P085 tem as seguintes opgdes:
0 =Inativo,

1 = Profibus-DP 2I/0,

2 = Profibus-DP 4I/0,

3 = Profibus-DP 61/0,

4 = DeviceNet 21/0O,

5 =DeviceNet 41/0,

6 = DeviceNet 61/0.

P086 — define o comportamento do conversor quando a conexao fisica
com o mestre for interrompida ou o cartao Fieldbus estiver inativo (E29/E30
sinalizado no display da HMI).

O parametro P086 tem as seguintes opgdes:

0 = desativar o conversor usando agdo do comando Blogueio Rampa, via
rampa de desaceleragdo (se P005=1).

1 = desativar o conversor usando agéo de Habilita Geral, parada por inércia.
2 = estado do conversor n&o se altera.

As variaveis sao lidas na seguinte ordem:

1- Estado Légico do conversor,

2- Velocidade do motor, para a opgédo P085 = 1ou 4 (21/0)-1€1e 2,

3- Estado das Entradas digitais(P098)

4- Conteudo de Parametro, para aopgado P085=20u 5 (41/0)-1€1,2,3 e 4,
5- Corrente de Armadura (P089),

6- Corrente de Campo motor (P062), para a opgéo P085 =3 ou 6 (61/0) -
1€1,2,3,4,5€6.

Estado Légico (E.L.):
A palavra que define o E.L. é formada por 16 bits, sendo 8 bits superiores
8 bits inferiores, tendo a seguinte estrutura:

Bits superiores — indicam o estado da func&o associada;

EL.15 - Sem fungao;

EL.14 —Comando JOG- : 0 = Inativo, 1 = Ativo;

EL.13 —Comando JOG+: 0 = Inativo, 1 = Ativo;
EL.12 — Falha Ativa: 0 = Sim, 1 = Nao;

EL.11 —Erro Ativo: 0 = Sim, 1 = Nao;

EL.10 — Sentido de Giro: 0 = Anti-horario, 1 = Horario;
EL.09 —Bloqueio Geral: 0 = Ativo, 1 = Inativo;

EL.08 — Bloqueio por Rampa: 0 =Ativo, 1= Inativo.

Bits inferiores — indicam o niumero do cddigo da falha, (ou seja 02 a 10).
Ver item 7 - Falhas e possiveis causas.

2. Velocidade do motor:

Essa variavel é mostrada usando resolugao de 14 bits mais sinal. Isto &,
quando o parametro P088 (Velocidade do Motor) mostrar 100% (motor
operando sem enfraquecimento de campo), o valor lido na posicao 2 sera
igual a 16383(3FFFh)para sentido de giro horario, ou—-16383(C001h) quan-
do o motor estiver com sentido de giro anti-horario.
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8.1.3.2 Variaveis escritas no
Conversor

3. Estado das Entradas digitais:

Mostra o conteudo do parametro P098, onde o nivel 1 indica entrada ativa
(com +24V) , e o nivel 0 indica entrada inativa (com 0V). As entradas
digitais estao assim distribuidas neste byte:

Bit.7 —estado de XC1:37 (DI programavel);

Bit.6 — estado de XC1:41 (JOG - );

Bit.5 — estado de XC1:39 (JOG +);

Bit.4 — estado de XC1:33 (Erro Externo);

Bit.3 —estado de XC1:31 (Acelera PE ou Loc/Rem);

Bit.2 — estado de XC1:35 (Sentido de Giro);

Bit.1 — estado de XC1:29 (Bloqueio Rampa ou Desacelera PE);
Bit.0 — estado de XC1:27 (Bloqueio Geral).

—_~ o~ o~

4. Conteudo de Parametro:

Esta posicao permite ler o conteudo dos parametros do conversor, que
séo selecionados na posi¢céo 4 — Numero do Parametro a ser Lido, das
“Variaveis Escritas no Conversor”. Os valores lidos terdo a mesma ordem
de grandeza que aqueles descritos no manual do produto ou mostrados
na HMI .

Os valores sao lidos sem o ponto decimal, ou seja, a indicagao da HMI é
multiplicada por 10 nos parametros: P032, P033, P036, P039 a P042,
P048 a P051, P052 a P061, P063, P064, P066, PO78 a P080.

Os valores lidos estardo multiplicados por 100 nos parametros: P032,
P033 quando P014=1.

Exemplo:
a) HMl indica 12.3, ent&o a leitura via Fieldbus sera 123.

5. Corrente de Armadura:
Mostra o valor da corrente de Armadura (P089) sem ponto decimal.
Possui filtro de 0,06 seg.

6. Corrente de Campo:
Esta posic¢ao indica o conteldo do parametro P062, desconsiderando o
ponto decimal.

As variaveis sao escritas na seguinte ordem:

1 - Comando Légico,

2 - Referéncia de Velocidade do motor, para a op¢ao P085 = 1 ou 4
(21/0O) - escreveem 1e 2;

3 —Sem funcao;

4 - Numero do Parametro a ser lido, para a opgdo P085=20u 5

(41/0) -escreveem 1, 2,3 e 4;

5 - Numero do parametro a ser Alterado;

6 - Conteudo do parametro a ser alterado, selecionado na posi¢ao anteri-
or, para a opgao P085 = 3 ou 6 (61/0) -escreveem 1,2, 3,4,5¢e 6.

1. Comando Légico(C.L.):
A palavra que define o C.L. é formada por 16 bits, sendo 8 bits superiores
8 bits inferiores, tendo a seguinte estrutura:

Bits superiores — selecionam a fungao que se quer acionar, quando o bit
€ colocado em 1.
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CL.15—Reset de Falhas do conversor;
CL.14 - Sem fungéo;

CL.13 —Sem fungao;
CL.12-Comando JOG -;

CL.11 — Comando JOG +;

CL.10 — Comando Sentido de giro;
CL.09 — Comando Bloqueio Geral;
CL.08 — Comando Bloqueio Rampa.

Bits inferiores — determinam o estado desejado para a fungao seleciona-
da nos bits superiores.

CL.7 — Reset de Falhas do conversor: sempre que ocorrer transicao 0—1,
provocara o reset do conversor, quando na presencga de falhas.

CL.6 —Sem fungao;

CL.5-Sem fungao;

CL.4—Comando JOG - : 0 = Inativo, 1 = Ativo;

CL.3—-Comando JOG +: 0 = Inativo, 1 = Ativo;

CL.2 - Sentido de giro: 0 = Anti-Horario, 1 = Horario;

CL.1 —Bloqueio Geral: 0 = Ativo, 1 = Inativo;

CL.0 — Bloqueio Rampa: 0 = Ativo, 1 = Inativo.

Para que seja possivel a rede Fieldbus controlar a Referéncia de Velocidade
e/ou as fungdes de Comando Légico (reset de falhas, JOG+, JOG-, Sentido
de Giro, Bloqueio Geral e Bloqueio Rampa), deve-se selecionar a opgao
desejada nos parametros:

a) Referéncia de Velocidade = P019;

b) Sentido de Giro = P021;

¢) Bloqueio Geral/Bloqueio Rampa = P020;
d) Selegéo de JOG+/JOG- =P022;

e) P065 = 3.

NOTA!

Para que os comandos selecionados em P019 a P022 sejam controlados
via Fieldbus a DI programavel (XC1:37) deve estar ativada (24V).

2. Referéncia de velocidade do motor:

Essa variavel é representada usando resolugdo de 14 bits. Quando o
parametro P0O87 (Referéncia total de Velocidade) mostrar 100% (motor
operando sem Enfraquecimento de Campo) o valor da Referéncia de
Velocidade sera 16.383 (3FFFh) e sempre positivo. Para mudar o Sentido
de Giro usar os bits CL.10 e CL.2 do Comando Ldgico.

3. Sem fun¢ao.

4. Namero do Parametro a ser Lido:

Através desta posicédo é possivel a leitura de qualquer parametro do
conversor. Deve-se fornecer o nimero correspondente ao parametro
desejado, e o seu conteudo serd mostrado na posi¢ao 4 das “ Variaveis
lidas do Conversor”.

5. Naumero do Parametro a ser Alterado (alteragdao do conteudo de
parametro):

Esta posigéo trabalha em conjunto com a posi¢ao 6. a seguir. Nao se
desejando alterar nenhum parametro, deve-se colocar nesta posicéo o
c6digo 999.
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8.1.3.3 Sinalizagdes de Erros

Durante o processo de alteragédo deve-se:
1) Programar na posigao 6 descrita a seguir o conteudo desejado;
2) Substituir o codigo 999 pelo numero do paradmetro que se quer alterar;

A verificagao da alteracao pode ser feita através da HMI ou lendo o
conteudo do parametro.

NOTA!

O conteudo desejado deve ser mantido pelo mestre durante 15.0 ms.
Somente apds transcorrido esse tempo pode-se enviar um novo valor ou
escrever em outro parametro.

6. Conteudo do Parametro a ser alterado, selecionado na posi¢ao
5 (Numero do parametro a ser alterado).

O formato dos valores ajustados nesta posigéo deve ser aquele descrito
no manual, porém deve-se escrever o valor sem o ponto decimal quando
for o caso.

Durante o processo de leitura/escrita via Fieldbus podem ocorrer as se-
guintes sinalizagbes na variavel de Estado Ldgico:

Sinalizag6es na variavel de Estado Légico:

E24 - Alteragéo de parametro permitida apenas quando o P004 = 0.
E25 - provocado por:

- Leitura de parametro inexistente, ou

- Escrita em parametro inexistente, ou

- Tentar escrever PO00 = 10 via Fieldbus .

E26 - VValor desejado de conteudo fora da faixa permitida.

E27 - provocado por:

a) Funcgao selecionada no Comando Légico ndo habilitada para Fieldbus,
ou
b) Escrita em parametro apenas para leitura.

A indicacao dos erros acima descritos sera retirada do estado l6gico
quando a ac¢éo desejada for enviada corretamente.

Aretirada da indicagéo desses erros, da variavel de E.L., também pode
ser feita escrevendo-se o cédigo 999 na posic¢ao 5. das “Variaveis Escri-
tas no conversor”.

NOTA!
Os erros E24, E25, E26 e E27 n&do provocam nenhuma alteragéo no esta-
do de operagao do conversor.

Sinalizagdes na HMI:

E29 - conexao Fieldbus esta inativa

Essa sinalizagdo acontecera quando a ligagéo fisica do conversor com o
mestre for interrompida. Pode-se programar no parametro P086 qual agao
0 conversor ira executar quando for detectado o E29. A sinalizagdo de
E29 é retirada do display ao se pressionar alguma tecla da HMI.

E30 - cartdo Fieldbus esta inativo. Essa indicagéo surgira quando:

1) se programar P085 diferente de Inativo, sem a existéncia do respecti
vo cartao Fieldbus no conector XC5 do cartéo de controle CCW4; ou

2) O cartao Fieldbus existe mas nao esta sendo inicializado; ou

3) O cartdo existe, porém o padréo programado em P085 n&o ¢ igual ao
do cartao utilizado.
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8.1.3.4 Enderecamento das

8.2

8.2.1
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Variaveis do CTW-04
nos Dispositivos de
Fieldbus

COMUNICACAO
SERIAL

Introdugéo

Pode-se programar no parametro P86 qual agéo o conversor ira executar
quando for detectado o E30. A sinalizacdo de E30 é retirada do display ao
se pressionar alguma tecla da HMI.

As variaveis estéo dispostas na memaria do dispositivo de Fieldbus a partir
do enderego 00, tanto para escrita como para leitura. Quem trata as dife-
rencas de enderegos € o proprio protocolo e a placa de comunicagdo. A
forma como o valor das variaveis estao dispostas em cada endereco na
memodria do dispositivo Fieldbus vai depender do equipamento que se esta
utilizando como mestre. Por exemplo: no PLC A as variaveis estao coloca-
das High e Low, e no PLC B as variaveis estao colocadas Low e High.

O objetivo basico da comunicagéo serial € a ligagao fisica dos conversores
numa rede de equipamentos configurada da seguinte forma:

Mestre PC, CLP, etc.
Escravo 1 Escravo 2 R Escravon
(Conversor) (Conversor) (Conversor)

n<30
Figura 8.10 - Configuragdo da rede via comunicagéo serial

Os conversores possuem um software de controle da transmissao/
recepg¢ao de dados pela interface serial, de modo a possibilitar o
recebimento de dados enviados pelo mestre e 0 envio de dados solicitados
pelo mesmo.

A taxa de transmissao é de 9600 bits/s, seguindo um protocolo de troca,
tipo pergunta/resposta utilizando caracteres ASCII.

O mestre tera condi¢des de realizar as seguintes operacgoes relacionadas
a cada conversor:

- IDENTIFICACAO:

Numero da rede;

Tipo de conversor (Modelo);
Versao de Software.

- COMANDO:

Bloqueio Geral;

Bloqueio por Rampa;
Sentido de Rotacao;
JOG+, JOG-;

Referéncia de Velocidade;
Reset de Erros ou Falhas.

-RECONHECIMENTO DO ESTADO:
Bloqueado;

Liberado;

Erro ou Falha;

Sentido de Rotacéo;

JOG+, JOG-.

- LEITURADE PARAMETROS
-ALTERAGCAO DE PARAMETROS
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8.2.2 Descricao da Interface

O Protocolo WEG permite interligar até 30 conversores em um mestre
(PC, CLP, etc.), atribuindo a cada conversor um endereco (1 a 30) ajusta-
do em cada um deles. Além desses 30 enderecos, mais dois enderecos
sao fornecidos para executar tarefas especiais:

Endereco 0: qualquer conversor da rede é consultado, independentemente
de seu enderecgo. Deve-se ter apenas um conversor ligado a rede (ponto-
a-ponto) para que n&o ocorra curto-circuitos nas linhas de interface.
Enderego 31: um comando pode ser transmitido simultaneamente para
todos os conversores da rede, sem reconhecimento de aceitagao.

Lista de enderecos e caracteres ASCII correspondentes:

ASCII

SIS CHAR DEC HEX
64 40
65 M
66 42
67 43
68 4
69 45
70 46
7 47

48
49
4A
4B

N
(@]

~
O

sl1-IN<Ixiglkle|Apw|mP|ltolzEFRIE-IZR|m"mOP0 |0 @

CSEBIBBNBRRBRRBS e RpoRBRRBOPNPPPEPIPP
ERBBLBIBIBRIBRARBIBRBISINLERRERN

SRS BB RBeleRB B BI2IBE R

Tabela 8.6 - Enderegos e Caracteres ASCII

Outros caracteres ASCI| utilizados pelo protocolo:

ASCII
CODE DEC

ag
m
X

ko o |Nfo [o|s |w|hv = e

»
P>

ETX
EOT
ENQ
ACK
NAK

RIBRIRBBRRIBGAIRIBIS|2B |5 B
GISRIRBISBERBIBIRB BRIBKIXEB

Tabela 8.7 - Caracteres ASCII utlizados pelo Protocolo
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8.2.2.1 RS-232

8.2.3 Definicbes

8.2.3.1 Termos Utilizados

8.2.3.2 Resolugéo dos
Parametros/Variaveis

8.2.3.3 Formato dos
Caracteres
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O meio fisico de ligagao entre os conversores € 0 mestre da rede segue
um dos padroes:

a) RS-232 (ponto-a-ponto até 10m);
b) RS-485 (multiponto, isolamento galvanico, até 1000m);

NOTA!

Para conectar o conversor CTW-04 em rede, deve-se utilizar um médulo
de conversao de niveis RS-232 para RS-485.

Neste caso temos a ligagao de um mestre a um conversor (ponto-a-pon-
to). Podem ser trocados dados na forma bidirecional, porém ndo simulta-
nea (HALF DUPLEX). Os niveis logicos seguem a EIA STANDARD RS-
232C, a qual determina o uso de sinais ndo balanceados. No caso pre-
sente, utiliza-se um fio para transmissao (TX), um para recepgao (RX) e
um retorno (0V). Esta configuragao trata-se, portanto, da configuragao
minima a trés fios (three wire economy model).

Os itens deste capitulo descrevem o protocolo utilizado para comunica-
¢ao serial.

Parametros: sdo aqueles existentes nos conversores cuja visualizagéo
ou alteragao € possivel através da HMI (interface homem x maquina);

Variaveis: sao valores que possuem fungdes especificas nos conversores
e podem ser lidos e, em alguns casos, modificados pelo mestre;

Variaveis basicas: s&o aquelas que somente podem ser acessadas atra-
vés daserial.

ESQUEMATICAMENTE:

CONVERSOR

VARIAGOES

BASICAS —p LIGAGCAO SERIAL

MESTRE

VARIAVEIS

PARAMETROS )

Figura 8.11 — Comunicagéo serial esquematicamente

Durante a leitura\alteracédo de parametros, o ponto decimal dos mesmos
€ desconsiderado no valor recebido/enviado no telegrama.
Por exemplo:

Escrita: se o objetivo for alterar o contetido de P032 para 10.0s, deve-
mos enviar 100 (desconsidera-se o ponto decimal);

Leitura: Se lemos 180 em P033 (P014 = 1) o valor do mesmo € 18.0
(desconsidera-se o ponto decimal);

1 start bit;

8 bits de informacéo [codificam caracteres de texto e caracteres de
transmisséo, tirados do cédigo de 7 bits, conforme ISO 646 e
complementadas para paridade par (oitavo bit)];

1 stop bit;
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8.2.3.4

8.2.3.4.1

Protocolo

Ap6s o start bit, segue o bit menos significativo:

START | B1 B2 | B3 | B4 | B5 | B6 | BT | B8 | STOP

Start Stop

bit «— 8bitsdeinformagdo — bit

O protocolo de transmissao segue a norma ISO 1745 para transmissao
de dados em cédigo.

Sao usadas somente seqiéncias de caracteres de texto sem cabecgalho.
A monitoragao dos erros € feita através de transmissao relacionada a
paridade dos caracteres individuais de 7 bits, conforme ISO 646.

A monitoragao de paridade é feita conforme DIN 66219 (paridade par).

Sao usados dois tipos de mensagens (pelo mestre):

TELEGRAMA DE LEITURA: para consulta do conteuido das variaveis
dos conversores;

TELEGRAMA DE ESCRITA: para alterar o contetido das variaveis ou
enviar comandos para 0s conversores.

Obs.:
Nao é possivel uma transmissé&o entre dois conversores. O mestre tem o
controle do acesso ao barramento.

Telegrama de Este telegrama permite que o mestre receba do conversor o contetido

Leitura

1) Mestre:

correspondente ao codigo da solicitagdo. No telegrama de resposta o
conversor transmite os dados solicitados pelo mestre.

EOT

ADR

ENQ

2) Conversor:

e—— cODIGO ———»

ADR

STX

= xH xH xH xH ETX BCC

e CcODIGO N o VAL
(HEXADECIMAL)

TEXTO >

v

Formato do telegrama de leitura:

EOT: caracter de controle End Of Transmission;

ADR: endereco do conversor (ASCII@, A, B, C, ...) (ADdRess);
CODIGO: endereco da variavel de 5 digitos codificados em ASCII;
ENQ: caracter de controle ENQuiry (solicitagéo);
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8.2.3.4.2

118

Telegrama de

Formato do telegrama de resposta do conversor:

ADR: 1 caracter - enderecgo do conversor;

STX: caracter de controle - Start of Text;

TEXTO: consiste em:

CODIGO: enderego da variavel;

“ = “: caracter da separagao;

VAL: valor em 4 digitos HEXADECIMAIS;

ETX: caracter de controle - End of Text;

BCC: Byte de CheCksum - EXCLUSIVE OR de todos os bytes entre
STX (excluido) e ETX (incluido).

OBS:
Em alguns casos podera haver uma resposta do conversor com:

ADR |[NAK

Este telegrama envia dados para as variaveis dos conversores. O conversor

Escrita ira responder indicando se os dados foram aceitos ou ndo.

1) Mestre:

EOT |ADR [STX = xH xH xH xH | ETX | BCC
e copGO — l« VAL >

! (HEXADECIMAL)

« TEXTO ~|

2) Conversor:

ADR [NAK | ou |ADR [ACK

Formato do telegrama de escrita:

EOT: caracter de controle End Of Transmission;

ADR: enderec¢o do conversor;

STX: caracter de controle Start of TeXt;

TEXTO: consiste em:

CODIGO: endereco da variavel;

“= “: caracter de separacgao;

VAL: valor composto de 4 digitos HEXADECIMAIS;

ETX: caracter de controle End of TeXt;

BCC: Byte de CheCksum - EXCLUSIVE OR de todos os bytes entre
STX (excluido) e ETX (incluido).

Formato do telegrama de resposta do conversor:

Aceitagao:

ADR: endereco do conversor;

ACK: caracter de controle ACKnowledge;

Nao aceitagéo:

ADR: endereco do conversor;

NAK: caracter de controle Not AcKnowledge.
Isso significa que os dados nao foram aceitos e a variavel enderegada
permanece com o seu valor antigo.
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8.2.3.5 Execucgao e Teste de
Telegrama

8.2.3.6 Sequénciade
Telegramas

8.2.3.7 Codigos de
Variaveis

CODIGO | X X | X X | X

Os conversores e 0 mestre testam a sintaxe do telegrama.
A seguir sdo definidas as respostas para as respectivas condi¢des en-
contradas:

Telegrama de leitura:

M sem resposta: com estrutura do telegrama errada, caracteres de
controle recebidos errados ou enderego do conversor errado;

M NAK: CODIGO correspondente a variavel inexistente ou variavel so
de escrita;

M TEXTO: com telegramas validos.

Telegrama de escrita:

@ Ssem resposta: com estrutura do telegrama errada, caracteres de
controle recebidos errados ou enderego do conversor errado;

M NAK: com codigo correspondente a variavel inexistente, BCC
(byte de checksum) errado, variavel s6 de leitura, VAL fora da
faixa permitida para a variavel em questao, parametro de
operacgao fora do modo de alteragéo destes;

@ ACK: com telegramas validos;

O mestre deve manter entre duas transmissées de variaveis para o mes-
mo conversor, um tempo de espera compativel com o conversor utilizado.

Nos conversores, 0s telegramas sao processados a intervalos de tempo
determinados. Portanto, deve ser garantido, entre dois telegramas para
0 mesmo conversor uma pausa de duragdo maior que a soma dos
tempos T +T, + T (veritem8.2.6.).

proc

O campo denominado de cédigo contém o enderego de parametros e
variaveis basicas composto de 5 digitos (caracteres ASCII) de acordo
com o seguinte:

Numero da variavel basica ou parametro

» Numerodo equipamento:
"64" = CTW-04
"9" = qualquer conversor

» Especificador:

0 = variaveis basicas
1=P000 aP099
2=P100aP199

Igual a zero (0)
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8.2.4 Exemplos de Telegramas Alteracdo da Referéncia de Velocidade (P056/P057) para 100% no
conversor 2.
Ex: Valor = 100% / (100/16383) = 16383 = 3FFFH

1) Mestre:
EOT| G | STX| © 2 8 3 3 = OH 2H | 5H | 8H | ETX | BCC
le— CodigodoNMIN ——
end. 7
2) Conversor
G |ACK
Leitura da corrente de saida do conversor 24.
(supondo-se que a mesma estava em 55,0A no momento da consulta
e Inom =90,0A).
Valor = (55,0/90,0)/(100/16383)=10011=271BH
1) Mestre:
EOT X 0 1 1 8 9 |ENQ
1 Ficwigo COROUT — &
end. 24
2) Conversor:
X | sTX| 0 1 1 8 9 = 2H | 7H | 1H [ BH | ETX | BCC
} }470c’>digo COROUT — &
end. 24

8.2.5 Variaveis de Erros
da Comunicacéao
Serial

8.2.5.1 Variaveis basicas

8.2.5.1.1 V0O (codigo 00@00) Indicagdo do modelo de conversor (variavel de leitura).
Aleitura desta variavel permite identificar o tipo do conversor. Para o
CTW-04 este valor é 16, conforme definido em 8.2.3.7.

8.2.5.1.2 V01 (c6digo 00@01) Indicacao da versao de software do conversor (variavel de leitura):
000 a 999.
Por exemplo: Versao de Software x 100.
Para versao 3.10 esta variavel tera seru conteudo igual a 310.
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8.2.5.1.3

8.25.14

V02
(cédigo 00@02)

V03
(codigo 00@03)

Indicagao do estado légico do conversor (variavel de leitura).
Cujos bits tem o seguinte significado:

Estado Logico: byte-high

Cddigo de Erros ou Falhas: byte-low

BYTE HIGH: indica o estado Iégico do conversor, onde:

Estado Logico:

EL15 | EL14 |EL13 | EL12 | EL11 | EL10 | EL9 | EL8

ELS: 0 = bloqueio por rampa ativo

1 =bloqueio por rampa inativo Conversor
ELO: 0 = bloqueio geral ativo liberado

1 =bloqueio geral inativo EL8=EL9=1

EL10: 0 = sentido anti-horario
1 = sentido horario
EL11: 0 =com erro
1 =sem erro
EL12: 0 =com falha
1=sem falha

EL13: 0=JOG+ inativo

1=JOG+ ativo
EL14: 0=JOG-inativo
1=JOG-ativo

BYTE LOW: indica o numerd do Erro ou Falha em hexadecimal, quando
existir

Cédigo de Erros ou Falhas:
Ex.: EOO a E06 ou FO2 a FO8 o byte low tera 00 a 06 ou 02 a 08
E22 a E27 o byte low tera 16H a 1BH.

Os erros relacionados com a comunicacao serial sofrem um reset auto-
matico, na variavel de estado logico, apds a primeira operagéo de leitura
ou escrita realizada sem Erro. A indicagdo de no display do conversor
permanece.

Seleg¢do de comando légico do conversor.
Variavel de escrita, cujos bits tem o seguinte significado:

BYTE HIGH: mascara da acao desejada. O bit correspondente deve ser
colocado em 1, para que a agao ocorra.

CL15 |[CL14 | CL13 | CL12 | CL11 [CL10 | CL9 | CL8

MSB LSB

CL8: 1 = bloqueio por rampa
CL9: 1 = bloqueio geral

CL10: 1 = sentido de rotacao
CL11:1=JOG+ ativo
CL12:1=JOG-ativo

CL13: n&o utilizado

CL14: n&o utilizado

CL15: 1 =“RESET” do conversor

EERRERRNE
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8252 Parametros
Relacionados a

Comunicacao Serial

8.2.5.3 Erros Relacionados a
Comunicacao Serial

122

BYTE LOW: nivel l6gico da agédo desejada.

CL7 | CL6 CL5| CL4 | CL3 | CL2 | CL1 | CLO

MSB LSB

CLO: 1 =liberado
0 = bloqueio por rampa
CL1: 1 =liberado
0 = bloqueio geral
CL2: 1 = sentido de rotacao horario
0 = sentido de rotacéo anti-horario
CL3: 1=J0OG+ ativo
0=JOG+ inativo
CL4: 1=JOG-ativo
0=JOG- inativo
CL5: néo utilizado
CL6: néo utilizado
CL7: transicao de 0 para 1 neste bit provoca o “RESET” do conversor,
caso 0 mesmo esteja em alguma condi¢do de Erro ou Falha.

B B B H

&

HEE

Obs.:

Bloqueio externo tem prioridade sobre estes bloqueios;

Para aliberagdo do conversor pela serial € necessario que CLO=CL1=1
€ que o bloqueio externo esteja inativo;

Caso CL0=CL1=0 simultaneamente, ocorrera bloqueio geral;

O comando de reset ndo atua quando ocorrer FO2 ou F05.

No do parametro Descricdo do parametro
P019 Selegdo da Referéncia de Velocidade
P020 Selecdo do Comando Logico do Conversor
P021 Selegéo do Sentido de Giro
P022 Selegdo do JOG+, JOG
P065 Selecédo da Funcdo da DI Programavel (XC1:37)
P083 Selecdo da Comunicagdo Serial WEGBus
P084 Endereco do conversor na rede de comunicagao
serial (faixa de valores: 1 a 30)

Tabela 8.8 — Descrigdo dos parédmetros relacionados a Comunicagdo Serial

Operam da seguinte forma:

nao provocam bloqueio do conversor;
nao desativam relé de defeitos;
informam na palavra de estado I6gico (V02).

Tipos de erros:

E22: erro de paridade longitudinal (BCC);

E24: erro de parametrizagao (quando ocorrer algumas das situagdes
indicadas no tabela 5.1. (Incompatibilidade entre parametros) do
Capitulo 5 - Uso da HMI ou quando houver tentativa de alteragcao de
paradmetro que ndo pode ser alterado com o motor girando);

E25: varidvel ou pardmetro inexistente;

E26: valor desejado fora dos limites permitidos;

B
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E27: tentativa de escrita em variavel s de leitura ou comando légico
desabilitado.
E28: Comunicagéo serial estainativa.

Obs.:

Caso seja detectado erro de paridade, na recepgdo de dados pelo
conversor, o telegrama sera ignorado. O mesmo acontecera para casos
em que ocorram erros de sintaxe.

Ex.:
Valores do cddigo diferentes dos numeros 0, a ,9;
Caracter de separacao diferente de “ =, etc.
8.2.6 Tempos para Leitura/
Escrita de
Telegramas
MESTRE Tx (dados)

TxD: (dados)

AT

CONVERSOR

RSND (request to send)

tproc I td' = — tm “‘—.l

Tempos (ms) Tipico
Toroe 10
Ty 5
leitura 15
Tlxi
escrita 3
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8.3 KIT COMUN|CAQAO O Kit de Comunicagéao serial RS-232 para PC permite a conexao do
SERIAL PARA PC CTW-04 a um PC através da interface RS-232 (conector XC3), sendo
constituido de :
Cabo 3m —RJ12 para DB9;
Software “SUPERDRIVE” para Windows 95/98/NT que permite a
programacgao, operagao e monitoragdo do CTW-04.

Conector XC3 para comunicagao serial RS-232:

XC3

Figura 8.11 — Conector XC3 interface RS-232

Cabo para conexao da comunicagao serial RS-232:

A

RJ11

DB9 FEMEA

Figura 8.12 — Cabo serial RS-232

Conexdes internas do cabo de comunicagao serial RS-232:

XC4

8 8
=)
=
)
I
[~

01 o1

DB9 RJ SINAL
01
02
03

06 = TX
04 = RX
04 - -
05 05 = 0V
06 - -
07 - -
08 - -
09 -

41 18 (g

Figura 8.13 — Conexdées internas do Cabo serial RS-232
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8.4

KIT TAMPA CEGA

A HMI pode ser montada tanto no conversor como remotamente. No caso
da montagem remota, € disponibilizado o Kit Tampa Cega do conversor

i
~

s

Figura 8.14 — lampa Cega

O Kit Tampa Cega CTW-04 é composto:
Tampa Cega;

Junta de vedacgao;

Clip’s de fixacao;

Cabo fita;

Bula de instalagao.

e —
[Eq
-
= Ty ED EH
— ER EH
Junta de vedaggo HMI- Tampacega Clip’s de fixagéo Cabofita

L=1,2,3e5m
Figura 8.15 — Kit Tampa Cega CTW-04

NOTA!

O cabo fita para montagem remota da HMI pode ser de até 5m, conforme
tabela 8.6:

Comprimento do Cabo ltem WEG
01m 0307.7711
02m 0307.7712
03m 0307.7713
05m 0307.7833

Tabela 8.6 — Cabos de ligagdo Kit Tampa Cega CTW-04

ATENCAO!
Para a correta instalagao do Kit Tampa Cega, siga as instrugdes da “Bula
de instalagdo da HMI Remota — CTW-04" que acompanha o mesmo.
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CAPITULO 9

CARACTERISTICAS TECNICAS

Este capitulo descreve as caracteristicas técnicas da linha de conversores

CTW-04.
9.1 DADOS DA M Tensdo de Alimentagdo da Armadura:
POTENCIA - Conformetabela 9.2;

- Tolerancia da tenséo para valores de saida nominais: -5%, +10%;

- Queda estatica maxima da tensao permitida com uma
correspondente redugéo da poténcia de saida: -15%;

- Auto-ajuste a frequiéncia da rede: 50/60 Hz +4%;

M Refrigeragao:

Corrente Nominal RSy
[Acc] Natural Forgada
10 v -
20 v -
50 v R
63 - 01 vent. 220-240V/12/0,14A
90 - 01 vent. 220-240V/13/0,14A
106 - 01 vent. 220-240V/1/0,14A
125 - 01 vent. 220-240V/1/0,14A
150 - 02 vent. 220-240V/1</0,14A
190 - 02 vent. 220-240V/1/0,14A
265 - 02 vent. 220-240/1/0,14A
480 - 01 vent. 220V/12/0,84A
640 - 01 vent. 220V/12/0,84A
1000 - 02 vent. 230V/12/0,6A
1320 ) 01 vent. 440V/3®/0,4(12)A
ou 380V/32/0,66A
1700 ) 01 vent. 440V/32/0,42A
ou 380V/32/0,66A ¥

(1) Conforme modelo do conversor

Tabela 9.1 — Refrigeracdo do CTW-04

M Grau de Protegéo: IP00

M Temperatura: 0°C a 40°C - condigdes nominais.
De 40°C a 50°C (reducéo da corrente de 1% para cada grau Celsius
acima de 40° C).

M Umidade relativa do ar: 10% a 90% sem condensag&o.

M Altitude maxima: 1000m - condi¢gdes nominais.
De 1000m a 4000m (reducéo da corrente de 10% para cada 1000m
acima de 1000m).

M Grau de poluigdo: 2 (conforme EN50178) (conforme UL508C)
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Na tabela 9.2 estao descritos os dados da poténcia:

Armadura Campo
" ~ , . 5 5 Poténcia
Corrente Tens&o de Tensé&o de Saida Poténcia Tensdode | Tensdo | Correntede | py. -
Nominal alimentagéo Ved kW] alimentacdo | de Saida Campo
[Acd [Vea] [Ved [Ved [Acc]
CTWuU4 CTWA4 CTWU4 | CTWA4

10 220/380/440 260/460/520 230/400/460 52 4,6 <440 <396 <18 60

20 220/380/440 260/460/520 230/400/460 10,4 9,2 <440 <396 <18 100

50 220/380/440 260/460/520 230/400/460 26,0 23,0 <440 <396 <18 203

63 220/380/440 260/460/520 230/400/460 32,8 29,0 <440 <396 <18 272

90 220/380/440 260/460/520 230/400/460 46,8 41,4 <440 <396 <18 316
106 220/380/440 260/460/520 230/400/460 55,1 48,8 <440 <396 <18 342
125 220/380/440 260/460/520 230/400/460 65,0 57,5 <440 <396 <18 417
150 220/380/440 260/460/520 230/400/460 78,0 69,0 <440 <396 <18 570
190 220/380/440 260/460/520 230/400/460 98,8 87,4 <440 <396 <18 780
265 220/380/440 260/460/520 230/400/460 137,8 1219 <440 <396 <18 960
480 220/380/440 260/460/520 230/400/460 249,6 220,8 <440 <396 <25 1819
640 220/380/440 260/460/520 230/400/460 332,8 2944 <440 <396 <25 2579
1000 220/380/440 260/460/520 230/400/460 520,0 460,0 <440 <396 <25 3400
1320 220/380/440 260/460/520 230/400/460 686,4 607,2 <440 <396 <25 5000
1700 220/380/440 260/460/520 230/400/460 884,0 782,0 <440 <396 <25 6500

Tabela 9.2 — Dados da poténcia do CTW-04

NOTA!

Informacdes adicionais, ver capitulo 03.

9.2 DADOS DA
ELETRONICA

M Reguladores de corrente e velocidade em software (full digital).
Taxa de amostragem (60Hz):

M Regulador de corrente: 2,7ms

CONTROLE REGULADORES

M Regulador de velocidade: 2,7ms

M Regulador do campo: 8ms

M Regulador de FCEM: 8ms

M Precisdo da velocidade, com Acarga 20% a 100%: 0,025% (encoder);

M Regulagéo de 0,005% da velocidade maxima (com Arede = 10% e AT = 10°C);
CONTROLE DA | & Realimentag&o por FCEM: 1:30;

VELOCIDADE M Realimentag&o por Taco cc: 1:100;

M Realimentagéo por Encoder Incremental: 1:100; Ver Nota (1)

PERFORMANCE

M Regulagdo da velocidade (variagdo da carga 20% a 100%): conforme tabela 9.3.

M 04 Entradas analdgicas diferenciais (nL, nR, Al1, Al2): 0 a 10V (impedancia:
ANALOGICAS 5000), (0 a 20)mA/(4 a 20)mA (impedancia:200k), resolugdo: 10 bits.

Ver Nota (1).
M 08 Entradas Digitais isoladas (BG, BR ou U, LR ou 11, EE, <, DI, J+, J-): 18V
ENTRADAS DIGITAIS (nivel alto minimo), 3V (nivel baixo maximo), 30V (tensdo maxima) e filtro de
entrada de 4,0ms.

M 03 Entradas diferenciais para Taco cc : Entrada do sinal de tensédo gerado pelo
TACO CC tacogerador cc. Impedancia: 30 kQ (9V a 30V), 100 kQ2 (30V a 100V) e 300 kQ
(100V a 350V).
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M Alimentagao/realimentagdo para encoder incremental, fonte isolada +5V

ENCODER ou +8V a +15V, entrada diferencial, uso como realimentagdo de
INCREMENTAL velocidade para regulador de velocidade, medigao digital de velocidade,
sinais A, A’, B, B’, Ze Z'. Ver Nota (1)

M 03 Saidas Analdgicas (I, n, D/A). sinal de saida de OV a 10V @ <2mA,
) RL > 5kQ) (carga max.), resolugéo 8 bits;

ANALOGICAS M 02 Saidas Analdgicas diferenciais (AO1 e AO2): sinal de saida de 0V a
+10V (-10V a+10V) @ <2mA, RL > 5k (carga max.), resolugdo 12 bits.
Ver Nota (1)

SAIDAS M 06 Saidas Digitais isoladas (LIB, +n, n>, n<,I>, 1.t | n= | A<B): Saida a

transistor em coletor aberto com diodo de roda livre, +24V [tens&o de

DIGITAIS alimentacao], 12mA (Inominal), 1V (tenséo de saida com Imax), 100mA
saida ativada (Iméax. por saida com fonte externa).
RELE M 03 Saidas Digitais a Relé (R no ou R nc = programavel -DI’s, F no, n=0

no): 250Vrms e 1A (Capacidade dos Contatos).

M Subtensao: atua com quedas >18%;

™ Sincronismo da rede;

M Falta de fase;

M Falta da fonte de -15V ou +15V;

M Erro externo (cadeia de defeitos): detecgao externa supervisionada
(XC1:33);

M Dissipador aterrado nos modelos até 640A;

M Termostato nos modelos a partir de 63A;

I M Medigéo da Tensdo da Armadura;

SEGURANCA PROTECAC M Controle da Corrente de Campo;

M Fusiveis na eletronica;

M Rede RC para protegdo dos tiristores contra transientes;

M Limitador di/dt para adequagéo as caracteristicas elétricas e magnéticas
do motor;

M Isolagdo galvanica entre poténcia e eletronica de controle;

M Supervisdo do taco gerador CC ou encoder incremental;

M Superviséo de | x t;

M Erro de programagéo.

M 03 teclas;

M Display com 04 digitos de 7 segmentos;

M Indicagdo do modo de operagdo: “Ponte A” e “Ponte B”;

M Indicagao do estado e operagéo do conversor, bem como das variaveis

HMI principais;

M Indicacado dos erros e falhas;

M Visualizagao e alteragdo dos parametros ajustaveis;

M Possibilidade de montagem externa, via cabo paralelo disponivel até
5m. Ver Nota (2)

INTERFACE
HOMEM-MAQUINA

M Interface serial RS-232;
M Comunicagéao serial via PC com o software SuperDrive. Ver Nota (2)

M Profibus-DP;
M DeviceNet. Ver Nota (2)

COMUNICAGAO | INTERFACE SERIAL

REDES FIELDBUS

(" NOTAS!

Nota (1)

Disponivel somente para os modelos do conversor CTW-04 onde é
especificado o cartdo de controle CCW4.00 - Full
(CTWXAXXXXTXXHXF XZ - versao completa):

Referéncia remota de velocidade com resolugéo de 12 bits;

02 Saidas Analdgicas (com resolugao de 12 bits);
Realimentagao de velocidade por Encoder Incremental.
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9.3

Nota (2)

Disponivel como Kit ou Dispositivo Opcional nos modelos do conversor
CTW-04 (CTWXAXXXXTXXXXOXXXXZ):

M Rede Fieldbus: Profibus-DP ou DeviceNet;
M Comunicagao serial via PC com o software SuperDrive;
M Tampa cega para montagem da HMI remota.

Precisao estatica da Regulacao da Velocidade (variagdo da carga

20% a 100%):

M Realimentagdo por FCEM (P025=0): 2% a 5% (variavel com o motor);

M Realimentagéo por TACO CC ou ENCODER:

P024=0a5 P024 =0, 1 (P024 =2, 3 | P024 =4, 5 | N* por serial
P025 =1 P025 =4 P025 =4 P025 =4 P025 =4
. . = <0,2%
Li dad I ’
el S B0 8 or desconsiderando a <02% | <005% | <0,024% | <0,012%
linearidade do Taco CC

Precisao estatica da regulagéo

1 a [}
301%822??33529?5? e <0,1% <01% | <0,024% | 0012% | <0,012%
velocidade maxima do motor

Tabela 9.3 — Precisdo Estatica de Regulagdo de Velocidade

DIMENSIONAMENTO
DO CONVERSOR
CTW-04

lcc Nominal

1
0.95
09

Figura 9.1 — Temperatura Ambiente (°C)

O dimensionamento do conversor CTW-04 dependera de fatores como:
Motor cc utilizado, tipo de ciclo de carga, aplicagéo, etc.

Para o pior ciclo de carga de 10 minutos, determina-se o valor de corrente
eficaz sobre o conversor, 0 qual ndo pode ser superior a corrente nominal
CC de armadura do conversor. Além disso, o pico maximo de corrente
durante o ciclo de carga ndo pode ser superior a corrente hominal de
armadura do conversor multiplicado pelo fator 1,25.

No caso do conversor trabalhar com temperatura do ar de refrigeragao da
poténcia maior que 40°C e/ou altitude maior que 1000m acima do nivel do
mar, deve-se ajustar o valor de corrente continua segundo as figuras a
seguir:

lcc Nominal

14
09
08

07

Figura 9.2 — Altura Acima do Nivel do Mar (m)
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N

Exemplo com ciclo de carga
Supondo que a tensao da rede é de 440Vca, o motor ja escolhido com
campo = 310Vcc, temperatura maxima de trabalho de 40°C, a altitude
500m e o ciclo de carga do tipo:

110Acc
60Acc
L 15min
10Acc 1 10Acc
-10Acc T T t
50 Acc 10min L
-110Acc
L 15min 15min
5|

Figura 9.3 — Ciclo de carga

A aplicagao necessita de um conversor que opere nos quatro quadrantes,
com frenagem regenerativa e capacidade para responder a reversoes se-
guidas. Em fungao da aplicagao e da corrente o modelo de conversor € 0
CTWA4.

Para dimensionar a corrente do conversor, considerar os 10 minutos do
ciclo mostrado, em que a corrente de carga € maior.

Neste caso obtém-se:

2 2
e~ \/(60) XT1+ (110)°xT2
T1+72

Onde: T1 =2,5 minutos e T2 = 7,5 minutos. Assim lef = 100A.

M A corrente CC nominal do conversor devera ser (40°C): | > 100Acc.
Portanto, o modelo do conversor logo acima de 100 Acc é de 106Acc.

M Para o conversor escolhido temos Icc max= 106 x 1,25 = 132,5A.
A corrente maxima mostrada no ciclo de carga da figura 9.5 é de
110A, menor que o valor lcc max do conversor.

M A corrente de campo devera ser menor ou igual a 18A,

M A tens3o de alimentagdo do campo é de 380Vca;

M Atensio de armadura é de 440Vca.

Portanto o modelo do conversor CTW-04 especificado deve ser:
CTWA40106T44PFSZ.

ATENGAO!
A alimentagéo do campo deve ser feita seguindo a tabela 9.4:
[Cal\:lnoggr?CUC] Alimentagdo do Campo
Uc < 170Vcc 220Vca
170Vec < Uc < 310V 380V ca
310Vee < Ug < 370Vcc 440V ¢,

Tabela 9.4 — Alimentagdo do Campo
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9.4 TABELA DE MATERIAIS PARAREPOSIGAO

Item de e Modelos
Nome Especificagéo 10 20 [50 [ 63 [90 [ 106125 [ 150 [ 190 [ 265 [ 480 [ 640 [ 1000 [ 1320 [ 1700
Estoque -
Quantidade de pegas por conversor
CCW4.00 4011.8773 | Cartdo de controle — Full 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
CCW4.01 4011.8774 | Cartdo de controle — Empty | 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
RC04A.00— CTWA4
RCO04A.00 4011.8780 (10-640A) 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
RCO04A.01 — CTWU4
RCO04A.01 4011.8781 (10-640A) 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
RC04B.00 - CTWA4
RCO04B.00 4011.8786 (1000-1700A) 1 1 1
RC04B.01 — CTWU4
RC04B.01 4011.8787 (1000-1700A) 1 1 1
TRF4 4011.8789 | Cartdo Trafo alimentagdo | 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Profibus-DP 0305.1269 Cartdo Profibus-DP 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
DeviceNet 0305.1250 Cartéo DeviceNet 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Kit SuperDrive | 417102505 | Kit Comunicagdoserial | 4 | 4 | 4 | 4 [ 4 | 4 | 4 | 1|1 |1 [ 1|1 ] 1] 1] 1
para PC
. ] Kit comunicagdo em rede
Kit Profibus-DP | 417116705 Fieldbus 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Kit DeviceNet | 417116704 | Kitcomunicacdoemrede | 4 | 4 | 4 | ¢ |4 |1 | 1 | 1 |1 |1 |1 ]1]| 1 1 1
Fieldbus
Kit Tampa Cega | 417116703 Kit HMI remota 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Cabo Kit Tampa Cabo para montagem
Cega — 1m 0307.7711 remota da HMI 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Cabo Kit Tampa Cabo para montagem
Cega — 2m 0307.7712 remota da HMI 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Cabo Kit Tampa Cabo para montagem
Cega — 3m 0307.7713 remota da HMI 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Cabo Kit Tampa Cabo para montagem
Cega —5m 0307.7833 remota da HMI 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Mddulo da . L
Armadura 0303.7541 | Modulo Tiristor— CTWU4 | 3 | 3 [ 3 3
Modulo da | 433 8106 | Mbdulo Tiristor— CTWUA4 3|3
Armadura
Madulo da . L
Armadura 0303.8130 | Maddulo Tiristor— CTWU4 3
Moduloda | 433 7495 | Modulo Tiristor— CTWU4 3
Armadura
Médulo da . .
Armadura 0303.8238 | Modulo Tiristor— CTWU4 3
Mbédulo da . -
Armadura 0303.9918 | Modulo Tiristor— CTWA4 6 | 6
Mbédulo da . -
Armadura 0303.9900 | Modulo Tiristor— CTWA4 6 6 6 6
Modulo da | 4343 9896 | Modulo Tiristor— CTWA4 6 | 6
Armadura
hodulo da | 0303.9617 | Médulo Tiristor — CTWA4 6
Modulo da | 33 8962 | Modulo Tiristor — CTWU4 3|3
Armadura
Maédulo da Médulo Tiristor —
Armadura | 9303-9823 CTWU4/CTWA4 356
Moduloda | 343 9552 | Modulo Tiristor— CTWA4 6 | 6
Armadura
Mddulo da . L
Armadura 7300.0238 | Modulo Tiristor— CTWU4 1
Modulo da | 5440 2466 | Modulo Tiristor— CTWA4 1
Armadura
Madulo da . -
Armadura 7300.0203 | Modulo Tiristor— CTWU4 1
Moduloda | 4400 2440 | Modulo Tiristor— CTWA4 1
Armadura
Médulo da . .
Armadura 7300.0211 Modulo Tiristor — CTWU4 1
Moduloda | 4400 2407 | Modulo Tiristor— CTWA4 1
Armadura
Médulo do Ponte semicontrolada —
Campo 0303.7649 CTWA4/CTWU4 2121212172
Médulo do Ponte semicontrolada —
Campo 0303.9293 CTWA4 & CTWU4 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Fusiveis Fusiveis internos UR 700A
intemos | 0208.0753 (F1 aFs) 6
Fusiveis Fusiveis internos UR 900A
internos 0208.0761 (F1 aF6) 6
Fusiveis Fusiveis internos UR
intemos | 0208.0770 1400A (F1 a F6) 6

Tabela 9.5 — Tabela de Materiais para Reposi¢cdo
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CONDICOES GERAIS DE
GARANTIAPARA
CONVERSORES

CA/CC CTW-04
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GARANTIA

AWeg Industrias S.A - Automagéo , estabelecida na Av. Pref. Waldemar
Grubba, 3000 na cidade de Jaragua do Sul — SC, oferece garantia para
defeitos de fabricacdo ou de materiais, nos conversores CA/CC WEG,
conforme a seguir:

1.

E condigdo essencial para a validade desta garantia que a compra-
dora examine minuciosamente o conversor CA/CC adquirido imedi-
atamente apds a sua entrega, observando atentamente as suas
caracteristicas e as instru¢des de instalacdo, ajuste, operacéo e
manutengdo do mesmo. O conversor CA/CC sera considerado acei-
to e automaticamente aprovado pela compradora, quando n&o ocor-
rer a manifestagao por escrito da compradora, no prazo maximo de
cinco dias uteis apds a data de entrega.

O prazo desta garantia € de doze meses contados da data de forne-
cimento da WEG ou distribuidor autorizado, comprovado através da
nota fiscal de compra do equipamento, limitado a vinte e quatro meses
a contar da data de fabricagdo do produto, data essa que consta na
etiqueta de caracteristicas afixada no produto.

Em caso de ndo funcionamento ou funcionamento inadequado do
conversor CA/CC em garantia, os servigos em garantia poderao ser
realizados a critério da WAU, na sua matriz em Jaragua do Sul -
SC, ou em uma Assisténcia Técnica Autorizada da Weg Automagao,
por esta indicada.

O produto, na ocorréncia de uma anomalia devera estar disponivel
para o fornecedor, pelo periodo necessario para a identificagdo da
causa da anomalia e seus devidos reparos.

A Weg Automacgao ou uma Assisténcia Técnica Autorizada da Weg
Automacao examinara o conversor CA/CC enviado, e, caso compro-
ve a existéncia de defeito coberto pela garantia, reparara, modificara
ou substituira o conversor CA/CC defeituoso, a seu critério, sem
custos para a compradora, exceto os mencionados no item 7.

A responsabilidade da presente garantia se limita exclusivamente
ao reparo, modificag&o ou substituicdo do Conversor CA/CC forneci-
do, ndo se responsabilizando a Weg por danos a pessoas, a tercei-
ros, a outros equipamentos ou instalagées, lucros cessantes ou
quaisquer outros danos emergentes ou consequientes.

Outras despesas como fretes, embalagens, custos de montagem/
desmontagem e parametrizagdo, correrdo por conta exclusiva da
compradora, inclusive todos os honorarios e despesas de locomo-
cao/estadia do pessoal de assisténcia técnica, quando for necessa-
rio e/ou solicitado um atendimento nas instalagdes do usuario.

A presente garantia ndo abrange o desgaste normal dos produtos ou
equipamentos, nem os danos decorrentes de operacgao indevida ou
negligente, parametrizagao incorreta, manutengédo ou armazenagem
inadequada, operagdo anormal em desacordo com as especificacdes
técnicas, instalagbes de ma qualidade ou influéncias de natureza
quimica, eletroquimica, elétrica, mecanica ou atmosférica.



GARANTIA

10.

1.

12.

13.

Ficam excluidas da responsabilidade por defeitos as partes ou pe-
¢as consideradas de consumo, tais como partes de borracha ou
plastico, bulbos incandescentes, fusiveis, etc.

A garantia extinguir-se-a, independente de qualquer aviso, se a
compradora sem prévia autorizagéo por escrito da WEG, fizer ou
mandar fazer por terceiros, eventuais modificagdes ou reparos no
produto ou equipamento que vier a apresentar defeito.

Quaisquer reparos, modificagdes, substituicdes decorrentes de
defeitos de fabricagdo n&o interrompem nem prorrogam o prazo desta
garantia.

Toda e qualquer solicitagdo, reclamagao, comunicagao, etc., no que
se refere a produtos em garantia, assisténcia técnica, start-up, deverao
ser dirigidos por escrito, ao seguinte endereco:

WEG AUTOMACAO A/C Departamento de Assisténcia Técnica, Av.
Pref. Waldemar Grubba, 3000, malote 190, CEP 89256-900, Jaragua
do Sul — SC Brasil, Telefax: 47 33724200, e-mail: astec@weg.com.br.

A garantia oferecida pela Weg Automacao esta condicionada a

observancia destas condi¢bes gerais, sendo este o Unico termo de
garantia valido.
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